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Informacién general

El fabricante no acepta responsabilidad alguna por las consecuencias que puedan
derivarse de instalaciones o ajustes inadecuados, negligentes o incorrectos de los
parametros operativos opcionales del equipo, o de una mala adaptacion del
accionamiento de velocidad variable al motor.

El contenido de esta guia se considera correcto en el momento de la impresion. En aras
del compromiso a favor de una politica de continuo desarrollo y mejora, Control
Techniques se reserva el derecho de modificar las especificaciones o prestaciones

de este producto, asi como el contenido de esta guia, sin previo aviso.

Reservados todos los derechos. Queda prohibida la reproduccion o transmision de
cualquier parte de esta guia por cualquier medio o manera, ya sea eléctrico o mecanico,
incluidos fotocopias, grabaciones y sistemas de almacenamiento o recuperacién de
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1 Informacién de seguridad

1.1 Advertencias, precauciones y notas

Las advertencias contienen informacion fundamental para evitar poner en peligro la
seguridad.

Las precauciones contienen la informacion necesaria para evitar que se produzcan
averias en el producto o en otros equipos.

1=

Las notas contienen informacion util que permite garantizar un funcionamiento correcto
NOTA del producto.

1.2 Advertencia general sobre seguridad eléctrica

Las tensiones presentes en el accionamiento pueden provocar descargas eléctricas y
quemaduras graves, cuyo efecto podria ser mortal. Cuando se trabaje con el
accionamiento o cerca de él deben extremarse las precauciones.

Esta Guia del usuario incluye advertencias especificas en las secciones
correspondientes.

1.3 Disefo del sistema y seguridad del personal
El accionamiento es un componente disefiado para el montaje profesional en equipos o
sistemas completos. Si no se instala correctamente, puede representar un riesgo para
la seguridad.

El accionamiento funciona con niveles de intensidad y tension elevados, acumula gran
cantidad de energia eléctrica y sirve para controlar equipos que pueden causar
lesiones.

Debe prestarse especial atencién a la instalacion eléctrica y a la configuracion del
sistema a fin de evitar riesgos, tanto durante el funcionamiento normal del equipo como
en el caso de que ocurran fallos de funcionamiento. Las tareas de configuracion,
instalacion, puesta en servicio y mantenimiento del sistema deben ser realizadas por
personal con la formacién y experiencia necesarias para este tipo de operaciones. Este
personal debe leer detenidamente la informacion de seguridad y esta Guia del usuario.

Las funciones STOP (Parada) y SECURE DISABLE (Desconexién segura) del
accionamiento no aislan las tensiones peligrosas de los terminales de salida del
mismo, ni de las unidades opcionales externas. Antes de acceder a las conexiones
eléctricas es preciso desconectar la alimentacion utilizando un dispositivo de
aislamiento eléctrico.

A excepcion de la funcién SECURE DISABLE (Desconexion segura), ninguna de
las funciones del accionamiento garantiza la seguridad del personal, por lo que
no deben utilizarse para dichos fines.

La funcion SECURE DISABLE (Desconexion segura) se encuentra disponible
s6lo como estandar en el Unidrive SP. EI Commander SK y el Commander SX no
disponen de una funcién de desconexion segura.

6 SM-PROFIBUS-DP Guia del usuario
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Debe prestarse especial atencion a las funciones del accionamiento que puedan

o -
representar riesgos, ya sea durante el uso previsto o el funcionamiento incorrecto § :2:
debido a un fallo. En cualquier aplicacién en la que un mal funcionamiento del ‘gg
accionamiento o su sistema de control pueda causar dafos, pérdidas o lesiones, g g
debe realizarse un analisis de los riesgos y, si es necesario, tomar medidas adicionales -
para paliarlos; por ejemplo, utilizar un dispositivo de proteccion de sobrevelocidad en §
caso de averia del control de velocidad, o un freno mecanico de seguridad para 5
situaciones en las que falla el frenado del motor. g
La funciéon SECURE DISABLE (Desconexion segura) y la entrada segura en el Unidrive 33
SP cumplen los requisitos de la clase 3 de EN954-1 relacionados con la prevencion de 8 ‘é-’
la puesta en marcha fortuita del accionamiento. Pueden utilizarse en una aplicacion §¢
relacionada con la seguridad. El disefiador del sistema es responsable de 03
garantizar la seguridad global del sistema y la ejecucién del disefio conforme a ‘2“_ B
las normas de seguridad pertinentes. 8 §:

1.4 Limites medioambientales 3
Es imprescindible cumplir las instrucciones de transporte, almacenamiento, é %
instalacion y uso del accionamiento descritas en la Guia del usuario del Unidrive SP, 3z
la Guia de Usuario del Commander SK, la Guia de datos técnicos del Commander SK'y 8
la Guia de Usuario del Commander SX, incluidos los limites medioambientales >
especificados. No debe ejercerse demasiada fuerza fisica sobre los accionamientos. @ ;%

a

1.5 Cumplimiento de normativas

El instalador es responsable del cumplimiento de todas las normativas pertinentes,
como los reglamentos nacionales sobre cableado y las normas de prevencién de

S021|1010
sojleq

accidentes y compatibilidad electromagnética (CEM). Debe prestarse especial atenciéon & g
a las areas de seccion transversal de los conductores, la seleccion de fusibles u g3
. e e . . e o
otros dispositivos de proteccion y las conexiones a tierra de proteccion. "
o
La Guia del usuario del Unidrive SP, la Guia de EMC del Commander SK y la g ;E
Guia de Usuario del Commander SX contienen las instrucciones pertinentes para <; g
. . e "
el cumplimiento de normas CEM especificas. g2
Q
.z . . TH z o
En la Unién Europea, toda maquinaria en la que se utilice este producto debera S
cumplir las siguientes directivas: &
3
98/37/CE: Seguridad de las maquinas. g.
o
89/336/CEE: Compatibilidad electromagnética. 2
V)
1.6 Motor §e
Debe asegurarse de que el motor esté instalado conforme a las recomendaciones del 83
fabricante. El eje del motor no debe quedar descubierto. 3
ov
Los motores de induccién de jaula de ardilla estandar estan disefiados para funcionar a 25
velocidad fija. Si este accionamiento va a servir para accionar un motor a velocidades 5
por encima del limite maximo previsto, se recomienda encarecidamente consultar P
primero al fabricante. g g
Q
. . . . . o 3
El funcionamiento a baja velocidad puede hacer que el motor se caliente en exceso, ya &
que el ventilador de refrigeracion no es tan efectivo. En ese caso, debe instalarse un °
termistor de proteccion en el motor. Si fuese necesario, utilice un ventilador eléctrico 2
por presion. &
T
8
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1.7

Los parametros del motor definidos en el accionamiento afectan a la proteccion del
motor, por lo que no es aconsejable confiar en los valores por defecto del
accionamiento.

Es imprescindible introducir el valor correcto en el pardmetro de intensidad nominal del
motor (Pr 0.46 para el Unidrive SP y Pr 0.06 para el Commander SK y el Commander
SX), ya que este parametro repercute en la proteccion térmica del motor.

Ajuste de parametros

Algunos parametros influyen enormemente en el funcionamiento del accionamiento.
Estos parametros no deben modificarse sin considerar detenidamente el efecto que
pueden producir en el sistema bajo control. Para evitar cambios accidentales debidos a
errores 0 manipulaciones peligrosas, deben tomarse las medidas necesarias.

SM-PROFIBUS-DP Guia del usuario
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2 Introduccion

pepunbas

21 Qué es el PROFIBUS-DP

El PROFIBUS-DP es un sistema de red que pertenece a la categoria de los buses de
campo generales. Los buses de campo se definen generalmente como sistemas de red
industriales concebidos como sustitutos de los sistemas de cableado tradicionales.

El
=
4
o
o
c
aQ
Q,
o
3

En la Figura 2-1 se muestran los requisitos de cableado tradicionales para la 35
. ~ . . . . . @ =
transferencia de sefiales entre dos sistemas secundarios y un sistema principal. g >
= 0

. . . O ol
Figura 2-1 Esquema de tendido del cable tradicional s 3
o3

- — &2

Sistema principal conectado g%
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Sﬂ 3

58

o

23

o 8

5

@

>

® o

[23=5

°3

S021|1010
sojleq

— n
2 : g | (8%
@ g 5 3 59
2 e = o @3
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En la Tabla 2.1 se explica como se utiliza el cableado para la comunicacion de datos &
entre el sistema principal y los sistemas secundarios. Cada sefial comunicada requiere 8
un cable de sefial, con un total de 66 cables de sefial mas un retorno de 0 V. 2 7
L . 85
Tabla 2.1 Informacién del cableado tradicional B2
o l=1
o @
Numero de seiiales Tipo Origen/destino Descripcion e
0
16 entradas digitales | secundario 1 a principal sefales de estado g -
16 salidas digitales principal a secundario 1 sefales de control = %
1 salida analégica principal a secundario 1 sefal de control 3
16 entradas digitales | secundario 2 a principal sefales de estado .
32
16 salidas digitales principal a secundario 2 senales de control s §
1)
1 salida analégica principal a secundario 2 sefial de control &
Una topologia de bus de campo como PROFIBUS-DP permite aplicar la misma 2
. .z . ~ . Q
configuracién con sélo dos cables de sefial y una pantalla. Este método de 3
comunicacién permite un gran ahorro en el cableado necesario y puede mejorar la _
. 0 . , . . 3
fiabilidad total del sistema, ya que el niumero de interconexiones se reduce mucho. =3
@
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En la Figura 2-2 se muestra un sistema de red PROFIBUS-DP tipico que transfiere las
mismas sefiales que en el ejemplo de cableado tradicional. Las sefiales se transmiten
ahora convirtiéndolas en una secuencia de datos en serie, que recibe el sistema
principal como si se hubieran conectado con el cableado tradicional. La secuencia de
datos del SM-PROFIBUS-DP permite que el sistema principal envie o reciba hasta 64
valores independientes (32 de entrada y 32 de salida), ademas de que se permita el
acceso aleatorio a los parametros del accionamiento sélo a través de un canal.

Figura 2-2 Esquema de tendido del cable del PROFIBUS DP

Sistema principal PROFIBUS
Analdgica 1 Analégica 2
Digital 1A Digital 1B Digital 2A  Digital 2B

— »

2 s g =

O 5 5 3

2 g ® o

= (]

8 Analégica 1 EF D Analdgica 2 g

(] 4 c

] o =

& 2 &

— E ] =.

&L g o

n N

Tabla 2.2 Asignaciones de datos para el SM-PROFIBUS-DP
Numero de Tipo Origen/destino Descripcién
palabras de red

1 entradas digitales secundario 1 a principal sefales de estado
1 salidas digitales principal a secundario 1 sefales de control
1 salida analégica principal a secundario 1 sefal de control
1 entradas digitales secundario 2 a principal senales de estado
1 salidas digitales principal a secundario 2 sefales de control
1 salida analégica principal a secundario 2 senal de control

En la Tabla 2.2 se muestra el nimero de palabras de datos utilizadas para la
comunicacioén de sefales con la red PROFIBUS-DP. Se puede observar que la
reduccion resultante del cableado es significativa.

La red PROFIBUS-DP puede transferir datos mediante dos modos distintos. El primero
de estos modos es ciclico y las sefiales se envian en bloques predefinidos a intervalos
regulares. Este modo equivale al ejemplo de cableado mostrado anteriormente en la
Figura 2-1.

10
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El segundo método de transferencia no es ciclico y permite enviar valores que sélo es
necesario cambiar ocasionalmente o cuando cambia el origen o el destino de la sefal.
Este modo equivale a un ajuste temporal que se elimina tras su uso.

2.2 Qué es el SM-PROFIBUS-DP

El SM-PROFIBUS-DP es un médulo de resolucion de bus de campo que puede
instalarse en las ranuras de expansion de cualquiera de los siguientes accionamientos
para permitir la conexion de sistemas secundarios del PROFIBUS-DP:

pepunbas

El
=
4
o
o
c
aQ
Q,
o
3

. Unidrive SP 3 Ea:
+  Commander SK el ?g_’
+  Commander SX ° -
En el caso de un Unidrive SP, se pueden utilizar varios SM-PROFIBUS-DP o una % §
combinacién de un SM-PROFIBUS-DP y otros médulos de resolucion para ahadir 38
mas funciones, como E/S ampliadas, la funcionalidad de enlace o funciones >
adicionales para PLC. 3
58
Figura 2-3 SM-PROFIBUS-DP s %ﬁ
>
2
89
-
a g
25
@3
38
58
o
>
- gm - Q
23 Especificaciones generales g
2.3.1 Funciones g
En la seccion siguiente se ofrece una breve descripcion de las funciones disponibles en g %‘
el SM-PROFIBUS-DP. B2
a >
. Velocidades de transferencia de datos admitidas (bit/seg): 12 M; 6,0 M; 3,0 M; 88
1,5 M; 500 k; 187,5 k; 93,75 k; 45,45 k; 19,2 k; 9,6 k. g
o
. 32 palabras de datos ciclicos de entrada y 32 de salida admitidas como 25
maximo (este nimero se reduce en el Commander SX a 10 asignaciones de 2
entradas y 10 asignaciones de salidas) z
. Compatibilidad total con objetos de datos de proceso de parametro (PPO) %’ g
(no en el Commander SX) 53
. Compatibilidad con canales de datos no ciclicos ©
El SM-PROFIBUS-DP funciona con la fuente de alimentacion interna del accionamiento g
principal. °
g
SM-PROFIBUS-DP Guia del usuario 1
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2.4

2.41

242

243

Identificacion del médulo de resolucion
El SM-PROFIBUS-DP se identifica por lo siguiente:

1. La etiqueta situada en la parte inferior del médulo de resolucion.
2. El cédigo de color a lo largo del frontal del SM-PROFIBUS-DP (purpura).

Figura 2-4 Etiquetas del SM-PROFIBUS

Nombre de modulo
de resolucion

L)
SM-PROFIBUS-DP

Cédigo de
Issue: 2.00 STDJ41 cliente y fecha

LI TN (AL
Ser No : 3000005001 Numero de serie

Versiéon
de hardware

Formato de cédigo de fecha
El cédigo de fecha se divide en dos secciones: una letra seguida de un nimero.

La letra indica el afio de fabricacion, mientras que el nimero representa la semana en
la que se fabricé el médulo de resolucion.

Las letras en orden alfabético representan un afio, empezando por A que corresponde
al afo 1990 (B a 1991, C a 1992, etc.).

Ejemplo:
El cédigo de fecha L35 corresponde a la semana 35 del afio 2002.

Certificado de conformidad del producto

PROFIBUS Nutzerorginization (PNO) ha otorgado al SM-PROFIBUS-DP la
certificacion de conformidad con PROFIBUS. Hay disponibles copias de este
certificado en el proveedor y el Centro de accionamientos de su localidad.

Unidrive SP: alimentacion de reservalauxiliar

El Unidrive SP se puede conectar a una fuente de alimentacion de reserva. Esto permite
mantener en funcionamiento los componentes electrénicos de control y el médulo de
resolucion, y que el SM-PROFIBUS-DP se mantenga en constante comunicacién con el
controlador maestro del PROFIBUS-DP cuando se desconecte la fuente de alimentacion
principal del Unidrive SP. Cada SM-PROFIBUS-DP instalado supone una demanda

de corriente adicional de 70 mA de la fuente de alimentacion de reserva.

12
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3 Instalacion mecanica &3
3.1 Ranuras de médulo de resolucion a@

Antes de instalar el médulo de resolucion, consulte el Capitulo 1 Informacion de
seguridad en la pagina 6.

uoIONPOU|

ADVERTENCIA| g g
. . S. 2
Unidrive SP 28
El Unidrive SP cuenta con tres ranuras para modulos de resolucion. Aunque el moédulo s g
de resolucion se puede introducir en cualquiera de estas ranuras, se recomienda o 2
utilizar la ranura 3 para el primer modulo, y luego las ranuras 2 y 1. De esta forma se g g—,
garantiza el maximo soporte mecanico para el médulo una vez instalado. 8¢
Consulte la Figura 3-2. T
=3
Commander SKy Commander SX 28
El Commander SK'y el Commander SX cuentan con una ranura para médulos de % 2
.y . . . =]
resolucién. Consulte la Figura 3-4 y la Figura 3-6, respectivamente. g
. r >
3.2 Instalacion 93
. ’ .z . . . o5
1. Antes de instalar un médulo de resolucion en un accionamiento, asegurese de %
que la alimentacién de CA lleva un minimo de 10 minutos desconectada. 29
P . s =9
2. En el Unidrive SP, compruebe que las fuentes de alimentacion de +24 Vy de CC g5
. . . OH . . . 2]
de bajo voltaje (si se utilizan) se han desconectado del accionamiento hace mas
de 10 minutos. %g
3. Compruebe que el exterior del médulo de resolucion no presenta desperfectos, 8 g
y que no hay suciedad ni residuos acumulados en el conector de varios terminales 5
de la parte inferior del modulo. ‘g’, Ly
4. No instale ningun modulo de resolucion que esté sucio o dafiado en el S %
accionamiento. g2
. . . . . ]
5. Extraiga la tapa de terminales del accionamiento como se muestra en la Figura 3-1, )
la Figura 3-3 y la Figura 3-5. 9
6. Situe la clavija de conexion al accionamiento del moédulo de resolucion sobre El
el conector del accionamiento que corresponda, y empuje hacia abajo hasta 2
que encaje. Conecte los cables como sea necesario. @
Soélo en el Commander SK, compruebe que se ha extraido la lengleta de g %"
plastico que cubre el conector del médulo de resolucion en el accionamiento § §
. . . s . Q
antes de instalar cualquier opcién. Consulte la Figura 3-3. 23
0
P
ov
mno
g2
24
(V)
py]
-~ @
s
a o
53
2
®
2
2
3
T
g
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Figura 3-1 Extraccion de la tapa de terminales  Figura 3-2 Instalacion y extraccién de un
del Unidrive SP modulo de resolucién en el Unidrive SP

@ Pz2
1 Nm (8,8 b plg)

Ranura de médulo
de resolucion 1
(Menu 15)

Ranura de médulo
de resolucion 2
(Men 16)

Ranura de médulo
de resolucién 3
(Menu 17)

7

Figura 3-3 Extraccion de la tapa de terminales  Figura 3-4 Instalacién y extraccion de un
del Commander SK modulo de resolucion en el Commander SK

Pz1

D 0.4 Nm (3.5 plg) — % )

\ A\

\ \ \ = ¥
e
¢ (s
\‘,ﬂ\
Figura 3-5 Extraccion de la tapa de Figura 3-6 Instalacion y extraccién de un
terminales del Commander SX modulo de resolucion en el Commander SX

® 125 }sz

© 8mmJ (151b pie)
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7. Para volver a instalar la tapa de terminales en el accionamiento, realice al revés 5
el procedimiento que se muestra en la Figura 3-1, la Figura 3-3 y la Figura 3-5. 5_2 §
8. Conecte la alimentacion de CA al accionamiento. 3 g
&2
Unidrive SP 2
9. Cuando se instala por primera vez un médulo de resolucién en un Unidrive SP, 5’
el accionamiento sufre una desconexién SL1.dF, SL2.dF o SL3.dF al encenderlo. §
. .z . Q.
El tipo de desconexion que se produce depende de la ranura en la que esté g

instalado el médulo. Es necesario guardar los parametros.

3 =]
Ajuste Pr xx.00 = 1000 (o 1001 si s6lo se utiliza la fuente de alimentacion de § ‘é’_:
reserva de 24 V) y presione el boton de parada/reinicio. Si no se guardan los Z 2
parametros, el accionamiento sufrird una de las desconexiones anteriores la o
siguiente vez que se encienda. % g.
S
Cuando se utiliza unicamente la fuente de alimentacion de reserva de 24 V, no se 3 §:
produce la desconexion SLx.dF (el accionamiento ya presenta una desconexién UU). )
=X §
Cuando se instalan dos 0 mas maédulos de resolucién al mismo tiempo, la & g
desconexion SLx.dF sélo se asocia al médulo que hay instalado en la ranura con el &2
numero mas bajo. @
08
El médulo de resolucion no esta bien instalado en el accionamiento si no se produce (4 g
una desconexién SLx.dF después de encender el accionamiento por primera vez. 2
Apaguelo, extraiga el médulo y vuelva a instalarlo. go
s
10. Para acceder a los parametros avanzados, consulte la Guia del usuario del 89
Unidrive SP. o §
11. Compruebe que los parametros del menu 15 (ranura 1), 16 (ranura 2) 0 17 §§
(ranura 3) se encuentran ahora disponibles (dependiendo de la ranura que °o
se utilice). g B
12. Compruebe que Pr 15.01, Pr 16.01 o Pr 17.01 presenta el cddigo que ;1 g
corresponde al SM-PROBIBUS-DP: 403. 2 i
D
Commander SK §°
v}
Cuando se quiera instalar un moédulo de resolucion en el Commander SK, habra g
que extraer una cubierta protectora para poder acceder al conector de esquina PCB. )
Consulte la Figura 3-3 en la pagina 14. Esta cubierta evita el contacto humano 8
directo con el conector de esquina PCB. Cuando se extraiga esta cubierta y se 2 T
instale un médulo de resolucion, el médulo proporcionara proteccion contra el § é
contacto humano directo. El conector de esquina PCB quedara expuesto si se é’. %
desinstala el modulo de resolucién. En ese caso, sera responsabilidad del o2
usuario proteger el conector de esquina PCB contra el contacto humano directo. g -
(]
9. Cuando se instala por primera vez un médulo de resolucion en el Commander SK, § 2
el accionamiento sufre una desconexién SL.dF al encenderlo. @
Presione el botén de parada/reinicio para eliminar la desconexién. 2 2
El Commander SK guarda automaticamente los datos de identidad del % %
modulo de resolucion en la memoria, lo que evitara que se produzcan mas 5
desconexiones SL.dF. ®
10. Para acceder a los parametros avanzados, consulte la Guia de Usuario del g
Commander SK. °
T
3
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El médulo de resolucion no esta bien instalado en el accionamiento si no se produce
una desconexion SL.dF después de encender el accionamiento. Apaguelo, extraiga el
mddulo y vuelva a instalarlo.

11. Compruebe que los parametros del menu 15 se encuentran ahora disponibles.
12. Compruebe que Pr 15.01 presenta el cédigo que corresponde al SM-PROBIBUS-
DP: 403.

Commander SX

9. Cuando se instala por primera vez un modulo de resoluciéon en un Commander SX,
el accionamiento sufre una desconexion y parpadea alternativamente entre FbUS y
triP al encenderlo.
Presione el botén de parada/reinicio para eliminar la desconexion.
El Commander SX guarda automaticamente los datos de identidad del médulo de
resolucién en la memoria, lo que evitara que se produzcan mas desconexiones.

10. Para acceder a los parametros avanzados, consulte la Guia de Usuario del
Commander SX.

El médulo de resolucion no esta bien instalado en el accionamiento si no se
produce una desconexion después de encender el accionamiento. Apaguelo,
extraiga el modulo y vuelva a instalarlo.

11. Compruebe que los parametros del menu 15 se encuentran ahora disponibles.
12. Compruebe que Pr 15.01 presenta el cédigo que corresponde al SM-PROBIBUS-
DP: 403.

Todos los productos
13. Apague el accionamiento y desconecte la alimentacién de reserva. El modulo
de resolucion esta preparado para programarlo.

Si se cambia el médulo de resolucién por otro, el accionamiento se desconectara
segun se indica en el paso 9. Realice el procedimiento anterior.

14. Si las comprobaciones de los pasos 11 y 12 no producen los resultados
esperados, es posible que el mddulo de resolucion no esté bien insertado o
que esté defectuoso.

Si aparece un cédigo de desconexion, consulte el Capitulo 10 Diagnésticos en la

pagina 57.
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4 Instalacion eléctrica

pepunbas
ap ugIoBWIO|

4.1 SM-PROFIBUS-DP Descripcion de los terminales del

5
El SM-PROFIBUS-DP cuenta con un conector hembra estandar de tipo D con 9 é’
terminales para la red PROFIBUS-DP. g

o
Figura 4-1 Terminales del SM-PROFIBUS-DP >
332
28
ER)
8¢
o 7
a8
33
8o
=]
3
[=}
58
o
o 3
)
g
Figura 4-2 Terminal de salida tipo D del SM-PROFIBUS-DP 1
RxD/TxD-P (Rojo) Apantallado de cable (blindaje trenzado) 8 g
CNTR-P s
0V ISO (sélo para terminacion)
Exterior o
o F
28
T
RXD/TXD-N (Verde) g 2
+5V ISO (s6lo para terminacion) @ 3
8
Tabla 4.1 Conexiones tipo D zs
<9
Terminal 28
tipo D Funcién |Descripcién %" &
3 RxD/TxD-P |Linea de datos positiva (B): rojo S
8 RxD/TxD-N |Linea de datos negativa (A): verde &
=1
6 +ISO5V |+5V aislado (s6lo para resistencias terminales) §
5 ISO0V 0 V aislado (s6lo para resistencias terminales) §
4 CNTR-P Linea RTS 2m
V)
1, Exterior Blindaje Conexién de blindaje de cable § §
) ) . ) Sa
Control Techniques recomienda que se utilicen siempre conectores aprobados para o
PROFIBUS-DP. 2
oD
mno
a2
S
4.2 Conectores del SM-PROFIBUS-DP °
. , . P
Hay muchos fabricantes de conectores para PROFIBUS-DP. Asegurese siempre de 58
usar conectores para la red que estén totalmente aprobados para su uso con Té g
. . . . [}
PROFIBUS-DP. Algunos de los tipos de conectores disponibles incorporan una o’
terminacién que permite aislar la red, lo que puede resultar muy util para la deteccion o)
. . . o
de fallos. Para velocidades de transferencia de datos superiores a 1,5 Mbs, g
deben utilizarse conectores con inductores integrados. o
T
3
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Figura 4-3 Conector del PROFIBUS DP
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4.3 PROFIBUS-DP Cable del

PROFIBUS-DP Las redes pueden funcionar a altas velocidades de transferencia de
datos y requieren el uso de cables disefiados de forma especifica para sefiales de
alta frecuencia. Los cables de mala calidad atenuan las sefales y pueden hacer que
otros nodos de la red no puedan interpretar la sefal. En el sitio Web de PROFIBUS
Nutzerorganization (PNO), www.profibus.com, encontrara las especificaciones de
cables y una lista de los fabricantes de cables aprobados para su uso en redes
PROFIBUS-DP.

Control Techniques garantiza Unicamente el funcionamiento correcto y fiable del
SM-PROFIBUS-DP si todos los demas equipos de la red PROFIBUS-DP (incluido
el cable de red) tienen la aprobacion de PNO y estan instalados correctamente.

18 SM-PROFIBUS-DP Guia del usuario
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4.4 Unidrive-SP: conexiones del blindaje de cables del SM-

PROFIBUS-DP

Para realizar esto, debe exponerse el blindaje de cada cable del PROFIBUS-DP y
fijarlo a la abrazadera de toma de tierra del accionamiento con un sujetacables.
Siempre que la longitud expuesta del blindaje de los cables sea de 18 mm como
minimo (como se muestra a continuacion), el sujetacables asegurara una buena
conexion a tierra del blindaje de los cables del PROFIBUS-DP.

pepunbas
ap ugIoBWIO|

uoIONPOU|

Figura 4-4 Conexiones del blindaje de cables del Unidrive SP
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Use un sujetacables para fijar el blindaje
de cable expuesto del Profibus-DP
ala barra de conexion a tierra

18 mm minimo

epides
SIEIETEN]

A menos que haya razones especificas para no conectar a tierra la red, se recomienda
que todas las conexiones de la red para el accionamiento estén conectadas a tierra
correctamente. De lo contrario, la inmunidad al ruido del sistema podria verse reducida.
Si surgen problemas concretos con la conexion a tierra, deben considerarse otros
métodos de conexion alternativos, como el uso de cable de fibra 6ptica.

oueso|

201pu|
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4.5

4.6

Commander SK: conexiones del blindaje del SM-
PROFIBUS-DP

La conexion a tierra del cable de red debe realizarse lo mas cerca posible de la
terminacion del cable. Para ello, se debe acoplar al punto de conexidn a tierra mas
proximo o utilizar una abrazadera opcional. Para obtener mas informacién, péngase
en contacto con el proveedor o el Centro de accionamientos de su localidad.

A menos que haya razones especificas para no conectar a tierra la red, se recomienda
que todas las conexiones de la red para el accionamiento estén conectadas a tierra
correctamente. De lo contrario, la inmunidad al ruido del sistema podria verse reducida.
Si surgen problemas concretos con la conexion a tierra, deben considerarse otros
métodos de conexiodn alternativos, como el uso de cable de fibra éptica.

Commander SX: conexiones del blindaje del SM-
PROFIBUS-DP

Commander SX incluye un prensaestopas y un panel de conexién a tierra que
deben utilizarse como punto de conexidn a tierra para los cables de conexion en red.
Esta placa requiere que se utilicen prensaestopas de terminacion especiales a

fin de proporcionar un punto de conexion a tierra seguro para el cable de red.

Para obtener mas informacion, consulte la documentacién del accionamiento o
pongase en contacto con el proveedor.

A menos que haya razones especificas para no conectar a tierra la red, se recomienda
que todas las conexiones de la red para el accionamiento estén conectadas a tierra
correctamente. De lo contrario, la inmunidad al ruido del sistema podria verse reducida.
Si surgen problemas concretos con la conexion a tierra, deben considerarse

otros métodos de conexidn alternativos, como el uso de cable de fibra dptica.

Figura 4-5 Conexiones del blindaje del Commander SX
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4.7

4.8

Consideraciones generales sobre la conexion a tierra
Es imprescindible que se proporcione una buena conexién a tierra no sélo por la
estabilidad de la red sino también, y mas importante, por la seguridad eléctrica.
En todos los casos deben cumplirse las normativas eléctricas. A modo de guia, el
cable de red debe conectarse a tierra al menos una vez por cada compartimiento,
y lo mejor seria también en cada accionamiento.

Terminacion de la red PROFIBUS-DP

En las redes de comunicaciones de alta velocidad es muy importante instalar el cable
de comunicaciones de red con la serie de resistencias terminales especificada

en ambos extremos de cada segmento. Esto impide que se produzca el reflejo de
sefiales en el cable y se generen interferencias.

Figura 4-6 Terminacion de la red

ul ol ] [

UE OB

Practicamente todas las gamas de conectores incluyen componentes especificos que
incorporan la terminacién de la red. Estos conectores derivan la alimentacion desde
el dispositivo principal, y si éste esta apagado, la terminacion se pierde. Para evitar
esta situacion, se dispone de un dispositivo de terminacion independiente que

recibe alimentacion por separado de los dispositivos de la red. Para obtener mas
informacion, visite www.profibus.com/productguide.html y escriba “bus termination”
(terminacion de bus).

La instalacion incorrecta de una terminacion de red puede repercutir seriamente en el
funcionamiento de la red. La inmunidad al ruido de la red se reducira en gran medida si
no se instalan las resistencias terminales adecuadas. Cada segmento de la red debe
tener una terminacion correcta.
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4.9

410

4.1

412

Longitud maxima del cable de red y carga de dispositivos
El nimero maximo de dispositivos que se pueden conectar a un segmento de la red
PROFIBUS-DP es 32, y este nimero incluye todos los nodos y repetidores. Las
longitudes maximas de cable para un segmento dependen de la velocidad de
transferencia de datos y se indican en la Tabla 4.2.

Pueden utilizarse repetidores o segmentos de fibra 6ptica para ampliar la red, lo que
permite conectar mas de 32 nodos y ampliar la longitud maxima del cable de la red
PROFIBUS-DP. El nimero méaximo de nodos en una red es 125.

Para obtener informacion detallada sobre el disefio y la instalacion de una red
PROFIBUS-DP, consulte las Directrices de instalacion del PROFIBUS-DP/FMS. Este
documento se encuentra disponible en el sitio Web de PROFIBUS (www.profibus.com).

Tabla 4.2 PROFIBUS-DP Longitudes maximas del cable de la red

Velocidad de Longitud maxima Velocidad de Longitud maxima
transferencia de del enlace (m) transferencia de del enlace (m)

datos (bit/seg) datos (bit/seg)

12M 100 187,5k 1000

6,0 M 100 93,75k 1000

3,0M 100 45,45 k 1000

1,5M 200 19,2k 1000

500 k 400 9,6 K 1000

Direcciones de nodos

El rango de direcciones validas del SM-PROFIBUS-DP es de 1 a 125. Las direcciones
126 y 0 estan reservadas para el sistema y no deben utilizarse. El esquema de
direccionamiento utilizado depende del criterio del usuario final, aunque se recomienda
numerar los nodos en el orden en que aparecen en la red fisica. No es necesario
utilizar numeros consecutivos y pueden dejarse espacios en el esquema de
direccionamiento para una ampliacién posterior.

Estimulos

Las especificaciones del PROFIBUS-DP permiten estimulos en velocidades de
transferencia de datos inferiores a 1,5 Mbits/seg. A estas velocidades, existen ciertos
requisitos respecto a la capacitancia y la longitud de cable permitidas con estimulos.
Control Techniques recomienda que no se utilicen estimulos ya que implica un cuidado
extremo en la fase de disefio para evitar problemas de red. Para obtener mas
informacion sobre estimulos, visite el sitio Web de PROFIBUS (www.profibus.com).

Longitud minima del cable entre nodos

La distancia minima recomendada entre nodos es 1 metro de cable de red.
Esta distancia es necesaria para evitar que varios nodos produzcan un gran
reflejo conjunto en la red. El uso de un cable de menos de 1 metro entre nodos
puede tener consecuencias graves para la fiabilidad de la red.
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5 Procedimientos iniciales

pepunbas
ap UoIoBWLIOMU|

El objetivo de esta seccidn es proporcionar una guia general para la configuracion del
SM-PROFIBUS-DP y un controlador maestro. La Figura 5-1 en la pagina 24 se incluye
unicamente a modo de guia y en ella se detallan las fases necesarias para conseguir
que la red funcione correctamente. Se recomienda la lectura completa de este
capitulo antes de intentar configurar un sistema.

uoIONPOU|

Para poder utilizar el SM-PROFIBUS-DP con Commander SK o Commander SX,
es necesario que la version del firmware del SM-PROFIBUS-DP sea 3.00.00 o una
version posterior.

eojugoswW

eojo3le

Debido al gran numero de PLC/sistemas principales que admiten PROFIBUS-DP, no
se proporciona informacioén detallada para un PLC o sistema principal concreto. El
proveedor o el Centro de accionamientos de su localidad le podran proporcionar
asistencia general.

sajeioiul
sonyoly ESUEIUNIERIIRE uooeeisy| | uooeleisul

NOTA Antes de ponerse en contacto con el proveedor o el Centro de accionamientos de su
localidad para obtener asistencia técnica, asegurese de que ha leido el Capitulo

10 Diagnésticos en la pagina 57 de este manual y compruebe que ha configurado o
correctamente todos los parametros. (4
Asegurese de que dispone de la informacion siguiente antes de llamar: -
o O
. . [=)
. Una lista de todos los parametros del SM-PROFIBUS-DP. 8 %
(2]
. La version del firmware del accionamiento (consulte la Guia del usuario del S
accionamiento). ge
.z B . z . . . q ®
. La version de archivos del sistema del médulo SM-Applications, si procede 83
(consulte la Guia del usuario de SM-Applications). o
23
. g ” o ©
5.1 Convenciones utilizadas en esta guia =3
El accionamiento principal y el médulo de resolucién se configuran mediante el uso de § =3
menus y parametros. Los menus estan formados por un conjunto légico de parametros °
que desempefian funciones similares. Los parametros de un médulo de resolucion §
instalado en un Commander SX o un Commander SK aparecen en el menu 15, y si 2
esta instalado en un Unidrive SP, aparecen en el menu 15, 16 o 17, dependiendo de g
la ranura en la que esté instalado. e
L
. . . ’ . S
El numero que aparece delante del punto decimal indica el menu, mientras que el g é
ndmero que sigue al punto decimal indica el parametro. é’. %
w 0
A continuacion se explica el método empleado para identificar el ment o parametro: 3
Lo . . . ” . o)
. Pr mm.xx indica el menu correspondiente al médulo de resolucion y cualquier u E
parametro. z -
. Pr mm.01 indica el menu correspondiente al modulo de resolucion y un 2
. . . z = @
parametro concreto (donde 01 puede ser cualquier nUmero de parametro Iy
11 a o
valido). 53
. . . ” ” z o
. Pr xx.00 indica cualquier menu y el nimero de parametro 00. 5
I
g
3
T
3
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5.2

Diagrama de flujo de configuraciéon
Figura 5-1 Diagrama de flujo de configuracion

Conecte todos los
accionamientos con
cables/conectores/
repetidores
aprobados

Compruebe que
todos los
segmentos terminan
correctamente y
que la terminacion
recibe alimentacién

Asegurese de que
las longitudes de
los segmentos no
superan los
limites méaximos

i

Compruebe que
hay una distancia
de cable minima
de 1 m entre
los nodos

i

Asegurese de que
no hay méas de
32 dispositivos por
'segmento (incluidos
los repetidores)

¥

Compruebe que
no hay mas de
125 dispositivos
direccionados
en lared

¥

Realice pruebas

Consulte la seccion 4 . .
Ajuste parametros

de asignacion en
el accionamiento
(MM.10 - MM.29)

Consulte la seccion 4 Ajuste el tamafio
de datos para cada
nodo en el sistema
principal (use un
archivo GSD,
si es necesario)

Consulte la seccién 4
Asigne datos a la
variable del
programa principal

!

Ponga en marcha
el sistema principal
y asegurese de
que no se
producen errores

Consulte la seccion 4

Consulte la seccion 4

Compruebe el flujo
de datos en
ambas direcciones

Consulte la seccién 4 -
n

Se recomienda
utilizar un probador

de los cables

T

Configure cada
direccion de nodo
en el sistema
(SM-PROFIBUS-DP
MM.03)

Asegurese de que
todos los dispositivos|
de terceros usan la
misma velocidad
de transferencia
de datos

Efectde una
exploracion de la

sistema principal
o el probador

i

Ajuste el tamario
de datos en el
nodo (MM.05)

i

Reinicie y guarde
los parametros
(MM.32=1y
MM.O 000 +

reinicio)

red con el .

dedicado de
SM-PROFIBUS-DP.

Consulte la seccién 5

Consulte la seccién 5

Se recomienda
utilizar un probador
dedicado de
SM-PROFIBUS-DP.

Consulte la seccion 5

Consulte la seccién 5

Consulte la seccién 7

Consulte la documentacion
del sistema principal
y la seccioén 6

Consulte la documentacién
del sistema principal

Consulte la documentacién
del sistema principal

Consulte la documentacién
del sistema principal
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5.3 Direcciéon de nodo del SM-PROFIBUS-DP

SM-PROFIBUS-DP Direccién de nodo del S8

Valor por defecto 126 § g

Pr MM.03 Rango 0a126 2
Acceso Lectura y escritura ;:
Cada nodo de una red PROFIBUS-DP debe tener una direcciéon unica. Es necesario g
reiniciar el SM-PROFIBUS-DP para que se aplique un cambio de direccion de nodo. 5

Este parametro también se encuentra disponible en el ment 0 del Commander SK
(Pr 00.52). Las direcciones 0 y 126 estan reservadas para el sistema.

5.4 Velocidad de transferencia de datos del SM-PROFIBUS-DP

PROFIBUS-DP Velocidad de transferencia de datos del
Valor por defecto n/d

Pr MM.04 Rango -1a9

Acceso Solo lectura

El SM-PROFIBUS-DP detecta automaticamente la velocidad de transferencia de datos
de la red PROFIBUS-DP y se sincroniza con ella. Pr MM.04 indica la velocidad de
transferencia de datos que ha detectado el SM-PROFIBUS-DP. Este parametro

eojugoswW

eojo3le

sajeioiul
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también se encuentra disponible en el menu 0 del Commander SK (Pr 00.53). e
A -1 indica que el SM-PROFIBUS-DP no ha detectado actividad en la red PROFIBUS- °
DP y espera a que el controlador maestro inicie la comunicacion. .
e
g5
Se puede modificar el parametro de velocidad de transferencia de datos del PROFIBUS- | @ @
DP, pero este cambio no afectara a la velocidad con la que se comunica el SM- N
PROFIBUS-DP. La velocidad de transferencia de datos mostrada se actualizara % g
cuando se reinicialice el SM-PROFIBUS-DP. ®3
Q
o
Tabla 5.1 Velocidades de transferencia de datos del SM-PROFIBUS-DP z ;E
< g
Pr MM.04 bit/seg Pr MM.04 bit/seg 3 i
D
= Deteccion automatica 5 87,5k g°
0 12M 6 93,75 k o
QO
1 6,0 M 7 45,45 k ‘g
2 3,0M 8 19,2 k %
o
3 1,5M 9 9,6 k bl
L
4 500 k 55
R Q
28
5.5 Formato de datos del SM-PROFIBUS-DP 88
0
SM-PROFIBUS-DP Formato de datos del 8 h
Q
Valor por defecto 4 a2
<
Pr MM.05 Rangos 0-32, 100-131 y 200 a 228 i
Acceso Lectura y escritura 3 g
T =
El formato de datos por defecto son 4 palabras ciclicas y cada canal de datos ciclicos g g
esta asignado a un parametro del accionamiento. Las asignaciones por defecto se d
muestran en la Tabla 5.2. Commander SX admite sélo 10 asignaciones, lo que reduce Q
el numero total de palabras a un maximo de 10 en ambas direcciones. g
El nimero maximo de palabras de datos de 16 bits posibles es 32 sélo con datos g
ciclicos, 31 con el modo 1 de datos no ciclicos y 28 con el modo Palabra PPO 4. 8
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Tabla 5.2 Asignacion de datos por defecto

Palabra ciclica

Palabra de datos

Estado de asignacién por defecto

Canal ENTRADA 0 Palabra 0, 1 Pr 10.40, palabra de estado

Canal ENTRADA 1 Palabra 2, 3 Pr 2.01, referencia de velocidad posterior a la rampa
Canal SALIDA 0 Palabra 0, 1 Pr 6.42, palabra de control
Canal SALIDA 1 Palabra 2, 3 Pr 1.21, referencia 1 de velocidad digital

También se admiten otros formatos de datos. Para obtener mas informacion, consulte

la seccién 7.2 Formatos de datos en la pagina 30. Las direcciones indicadas en la
Tabla 5.2 corresponden a las direcciones de datos que detecta el sistema principal.

5.6

Estado operativo del SM-PROFIBUS-DP

PROFIBUS-DP Estado operativo del

Pr MM.06

Valor por defecto

n/d

Rango

-3a 9999

Acceso

Solo lectura

La actividad de la red PROFIBUS-DP se puede controlar en el parametro de estado
operativo del SM-PROFIBUS-DP, Pr MM.06. Cuando el SM-PROFIBUS-DP se
comunica correctamente con el controlador maestro del PROFIBUS-DP, Pr MM.06
indica el numero de mensajes de datos ciclicos que se procesan por segundo. Este
parametro también se encuentra disponible en el menu 0 del Commander SK (Pr 00.53).

Tabla 5.3 PROFIBUS-DP Cédigos de estado operativo del

Pr MM.06

Parametro

Descripcion

>0

Red en perfecto
estado

Indica el nimero de mensaijes ciclicos procesados por segundo.

Red en perfecto
estado, sin
transferenciade
datos

Indica que el sistema principal PROFIBUS-DP ha establecido
comunicacion con el SM-PROFIBUS-DP. Si el estado operativo
cambia brevemente a -1y vuelve a 0, la configuracién del sistema
secundario no coincidira con la configuracién del controlador maestro.

Inicializado

Indica que el SM-PROFIBUS-DP se ha inicializado correctamente y
espera a que el sistema principal PROFIBUS-DP inicie la comunicacion.

Fallo de
hardware
interno

Indica la parte de la secuencia de inicializacion del SM-PROFIBUS-DP
que no se ha realizado correctamente. Si este fallo persiste después
de un ciclo de alimentacion, reemplace el SM-PROFIBUS-DP.

Error de
configuraciéon

Indica que hay un ajuste no valido en los parametros de configuracion
del SM-PROFIBUS-DP. Los parametros Pr MM.49 y Pr MM.50
contienen informacién adicional.

Si se detecta un error de configuracién de asignacion (consulte la seccién 10.8 Estado
de asignacion del SM-PROFIBUS-DP) o un error de red (consulte la seccion

10.10 Codigos de error del SM-PROFIBUS-DP), es posible que el accionamiento

se desconecte.
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5.7 Reinicializacion del SM-PROFIBUS-DP

=l
)
Q 3
SM-PROFIBUS-DP Reinicializar el % 3
&
Valor por defecto 0 (OFF) a a
]
PrMM.32 [Rango 0 (OFF) 0 1 (ON) -
Acceso Lectura y escritura g_
Los cambios realizados en la configuracion del SM-PROFIBUS-DP en parametros de é
&
=]

los menus 15, 16 y 17 no se aplican hasta que se reinicialice el SM-PROFIBUS-DP.
Para reinicializar el SM-PROFIBUS-DP:

1. Ajuste Pr MM.32 en ON.
2. Una vez completada la secuencia, Pr MM.32 se restablecera en OFF.
3. EI SM-PROFIBUS-DP se reinicializara con la configuracién actualizada.

Esta secuencia NO almacena los parametros de configuraciéon del SM-PROFIBUS-DP
en el accionamiento o la memoria Flash del SM-PROFIBUS-DP. Se vuelve a 0
inmediatamente y, como tal, es posible que no se muestre el cambio en pantalla.

eojugoswW
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ES
g
5.8 Unidrive SP: reinicializar todos los médulos de resolucion [E
Para reinicializar todos los médulos de resolucion instalados en un Unidrive SP:
1. Ajuste Pr MM.00 en 1070. @
2. Presione el botén de reinicio rojo en el Unidrive SP.
Esta secuencia NO almacena los parametros de configuraciéon del SM-PROFIBUS-DP &g
en el accionamiento o la memoria Flash del SM-PROFIBUS-DP. g s
. , . . o U
5.9 Almacenamiento de parametros en el accionamiento &2
Para evitar que se pierdan los ajustes configurados en el Unidrive-SP y el 83
Commander SK cuando se apague el accionamiento, es necesario escribir 1000 en g
Pr MM.00 y presionar después el botén de reinicio para ejecutar una operacion de (2? ;E
almacenamiento. <5
D n
Para almacenar parametros del accionamiento: g{ &
* Ajuste Pr MM.00 en 1000. o
*  Presione el botdn de reinicio rojo. %
El accionamiento almacenara todos los parametros (excepto el menu 20), pero el g
funcionamiento del SM-PROFIBUS-DP no se vera afectado. Los cambios realizados g
en los parametros de configuracion del SM-PROFIBUS-DP no se aplican hasta que se § é
reinicie el SM-PROFIBUS-DP. g 3
Para guardar parametros desde el SM-PROFIBUS-DP a la memoria del 2
Commander SX, siga las instrucciones proporcionadas con el accionamiento. :cSI e
a2
Soélo Unidrive-SP: el menu 20 puede guardarse si hay instalado un moédulo SM- 5
Applications, ya que este menu se almacena en la memoria de este médulo. Para _?
obtener mas informacioén, consulte la documentacién de SM-Applications. Si el %’ g
accionamiento esta funcionando sélo con la fuente de alimentacion de reserva, es ® §
necesario ajustar Pr mm.00 en 1001 para ejecutar una operacién de almacenamiento. 5
é
EA
g
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Archivos GSD

6.1

6.2

6.2.1

6.2.2

Qué son los archivos GSD

Los archivos GSD son archivos de texto que utilizan las herramientas de configuracién
de la red PROFIBUS-DP. Estos archivos contienen informacion sobre los tiempos del
dispositivo, las funciones admitidas y los formatos de datos disponibles para el
dispositivo PROFIBUS-DP. También se proporcionan archivos de iconos del
accionamiento para utilizarlos con el software de configuracién del PROFIBUS-DP.
Los archivos GSD se encuentran disponibles en el proveedor, el Centro de
accionamientos de Control Techniques de su localidad o el sitio Web de Control
Techniques (www.controltechniques.com).

Coherencia de los datos

Existe la posibilidad de que los datos se distorsionen al transferir bloques de datos a 'y
desde un controlador maestro del PROFIBUS-DP. Los datos se distorsionan al
distribuir un valor entre varias palabras; si esto se produce, es posible que unicamente
la mitad del valor correcto llegue a su destino. Tenga en cuenta el ejemplo siguiente:

. El PLC tiene el valor OXFFFFFFFF para enviar al accionamiento.

. El accionamiento tiene actualmente el valor 0x00000000 en un parametro de
32 bits.

. El sistema principal envia la palabra sin coherencia.

. El accionamiento recibe una palabra de 16 bits y ahora tiene el valor
0x0000FFFF.

. El accionamiento recibe la siguiente palabra de 16 bits y ahora tiene el valor
OxFFFFFFFF.

Para evitar la distorsion de datos, el PROFIBUS-DP dispone de una funcién de
“coherencia de datos”. La coherencia de datos define un bloque de palabras de datos
en el que TODAS las palabras deben actualizarse antes de que CUALQUIERA de los
“nuevos” valores de datos se transmitan. Por tanto, el mensaje enviado a través de la
red PROFIBUS-DP incluira una representacion verdadera de los datos necesarios.
Algunos PLC cuentan con funciones especiales para transferir bloques de “datos
coherentes” a un controlador maestro del PROFIBUS-DP y garantizan que los datos
no se distorsionan.

Limitaciones del modo 1 Palabra tnica de CT de datos no ciclicos con
archivos GSD

El modo de datos no ciclicos Palabra unica de CT utiliza sélo 1 palabra de datos pero,
sin la compresion de datos activada (consulte la seccion 11.5 Ciclicos Compresion de
datos), requiere 2 palabras de 16 bits (una palabra de 32 bits). Los archivos GSD (a
partir de la version 1.3) admiten el modo 1 Palabra Unica de CT, con y sin compresion
de datos. Sin compresién de datos, sélo se utilizan los 16 bits inferiores de la palabra
de 32 bits.

Uso del modo 2 Palabra PPO 4 de datos no ciclicos

La coherencia de datos es importante cuando se utiliza el modo 2 Palabra PPO 4 de
datos no ciclicos, ya que cada mensaje no ciclico consta de 4 palabras. Si se
distorsionan los datos entre cualquiera de las palabras no ciclicas, es posible que se
escriba un valor de datos equivocado en un parametro equivocado.

Los archivos GSD proporcionan coherencia al modo Palabra PPO 4, que consta de
4 palabras ENTRADA/SALIDA.
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6.3

Configuracion de datos

El archivo GSD describe los modulos de palabras de entrada o salida que pueden
combinarse para configurar las entradas y salidas de un nodo concreto. La
configuracion completa de las entradas y salidas del nodo se realiza afiadiendo los
moddulos necesarios hasta que se hayan definido todas estas entradas y salidas.

Un médulo consiste en un bloque de datos de entrada o salida. En términos sencillos,
se trata de un conjunto légico de palabras de datos.

Si se necesitan datos no ciclicos, es necesario seleccionar los médulos “Palabra Unica
de CT” y/o “Palabra PPO 4” de datos no ciclicos. Es posible seleccionar un total de 8
modulos distintos para configurar las entradas y salidas del nodo.

El nimero de palabras de entrada o salida configuradas en el accionamiento debe
coincidir con el nimero de estas palabras definidas en el sistema principal; si el sistema
principal cuenta con 8 palabras de entrada y 4 palabras de salida, el accionamiento
debe utilizar los mismos ajustes para que se establezca una comunicacién correcta.

El SM-PROFIBUS-DP utiliza el parametro Pr MM.05 para ajustar el mismo nimero de
palabras de entrada y salida (16 bits). En cambio, los parametros Pr MM.39 y Pr MM.40
permiten ajustar por separado el nUmero de palabras de entrada y salida. Para obtener
mas informacion, consulte la seccién 11.8 Formatos de datos personalizados del SM-
PROFIBUS-DP.

Una palabra de datos se define como 16 bits. Por defecto, el SM-PROFIBUS-DP
convierte todos los datos en palabras largas/dobles (32 bits), pero se puede utilizar
la compresién de datos para reducir este tamario. Para obtener mas informacién,
consulte la seccién 11.5 Ciclicos Compresién de datos.
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Datos ciclicos

71

7.2

Qué son los datos ciclicos

La transferencia de datos ciclicos consiste en un método para transferir datos de forma
periddica; estos datos a menudo se denominan “datos compartidos”. La transferencia
de datos a alta velocidad se consigue transmitiendo unicamente los bytes de datos a
través de la red PROFIBUS-DP y utilizando la informacion de asignacion local del
controlador maestro del SM-PROFIBUS-DP y del PROFIBUS-DP para garantizar que
se envian los datos correctos a las ubicaciones correctas. La flexibilidad del SM-
PROFIBUS-DP permite que cada canal SALIDA de datos ciclicos se pueda dirigir

a cualquier parametro de lectura y escritura del accionamiento. De igual manera,
cada canal ENTRADA de datos ciclicos puede utilizar cualquier parametro del
accionamiento como origen de datos.

. El término de datos “SALIDA” se refiere a los datos que se transmiten
desde el sistema principal al sistema secundario.

. El término de datos “ENTRADA” se refiere a los datos que se devuelven
desde un sistema secundario al sistema principal.

. La asignacién de datos ciclicos no se puede cambiar de forma dinamica,
ya que los cambios en los parametros de asignacion soélo se aplican
durante la inicializacién del SM-PROFIBUS-DP.

. El nimero maximo de asignaciones de 16 bits posibles es: 32 sélo con datos
ciclicos, 31 con datos no ciclicos de Palabra unica de CT (modo 1) y 28 con
Palabra PPO 4 (modo 2). Esto requiere la activacion de la compresion de
datos; para obtener mas informacion, consulte la seccion 11.5 Ciclicos
Compresion de datos.

. El numero maximo de asignaciones de 32 bits posibles es: 16 sélo con datos
ciclicos, 15 con datos no ciclicos de Palabra unica de CT (modo 1) y 14 con
Palabra PPO 4 (modo 2).

. Commander SX no admite la asignacion de blogues: el nimero maximo de
asignaciones esta limitado a 10 tanto para asignaciones de 16 bits como de
32 bits, con o sin datos no ciclicos.

Para obtener informacion sobre el uso de la compresion de datos con parametros de
16 bits, consulte la seccién 11.5 Ciclicos Compresién de datos.

Formatos de datos

El SM-PROFIBUS-DP se puede configurar hasta con 16 (32 bits) o 32 (16 bits)
palabras de datos ciclicos ENTRADA y SALIDA. Las palabras de datos ciclicos
ENTRADA y SALIDA se asignan mediante 10 parametros de asignacion (indicadores),
uno para cada asignacion.

Para poder usar el rango total de 32 palabras de datos ciclicos ENTRADA y SALIDA,
debe utilizarse el modo de “asignacion de bloques” (consulte la seccién 11.6 Unidrive
SP y Commander SK: asignacion de bloques en la pagina 69).

Por defecto, todos los parametros del accionamiento se convierten en 32 bits (2
palabras de 16 bits), por lo que 32 palabras ciclicas ofrecen 16 parametros posibles del
accionamiento. La compresion de datos reduce el niUmero de palabras ciclicas
necesarias para parametros del accionamiento de 16 bits (0 menos) a 16 bits, lo que
permite 32 parametros posibles de 16 bits. Los parametros de 32 bits asignados
seguiran necesitando 2 palabras de 16 bits, incluso con la compresion activada.
Commander SX no admite la asignacion de bloques.
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Ademas de los datos ciclicos, también es posible intercambiar datos no ciclicos

ES
(consulte la seccion 8.1Qué son los datos no ciclicos en la pagina 35) mediante unode | & §
los modos siguientes: s §
) :'
«  Modo 1: Palabra tnica de CT 2

. Modo 2: Palabra PPO 4 Y

o

El formato de datos del SM-PROFIBUS-DP se especifica como “NCC”, donde NN es el 5

R ” RT] O,

modo de datos no ciclicos y CC es el nimero de palabras de datos ciclicos. g
Tabla 7.1 Formatos de datos validos del PROFIBUS-DP 332
g
Pr MM.05 N cc Modo no ciclico Palabras ciclicas % §.
[ VIS
1a32 0 1a32 Ninguno 1a32 —
100 a 131 1 0a31 Palabra Ginica de CT 1a31 % g.
200 a 228 2 0a28 Palabra PPO 4 1a28 58
El método utilizado para asignar datos a y desde la red PROFIBUS-DP es similar al que -
se utiliza en el accionamiento para asignar E/S analégicas y digitales. La referencia del = g
parametro de origen/destino se introduce en el parametro de asignacion con el formato g 5
MMPP, donde: &2
MM = ndmero de menu del parametro de origen/destino @
PP = nimero de parametro del parametro de origen/destino e §
=

Tabla 7.2 SM-PROFIBUS-DP Parametros de asignacién del °2

[2]
Canal ENTRADA P:;?;‘:‘Ztc'%ge Canal SALIDA P:;?g;?;%:e g
0 Pr MM.10 0 Pr MM.20 09
1 Pr MM.11 1 Pr MM.21 % g
2 Pr MM.12 2 Pr MM.22 °3
3 PrvM.13 3 PrvM.23 g3
4 PrMM.14 4 PrMM.24 e
5 PrMM.15 5 Pr MM.25 % a
6 Pr MM.16 6 Pr MM.26 °
7 PrMM.A7 7 Pr MM.27 g
8 PrMM.18 8 PrvM.28 &
9 Pr MM.19 9 Pr MM.29 ¢
27
En un canal de datos ciclicos no se utilizan decimales. Por ejemplo, en el modo de % 3.
bucle abierto, la referencia 1 de velocidad digital (Pr 1.21) muestra unidades de ;&%
Hertzio, con la exactitud de 1 posiciéon decimal. Para escribir 24,6 Hz en Pr 1.21, ';m
este valor se debe transmitir como 246. § b
La “asignacion de bloques” permite asignar varias palabras a parametros consecutivos % 2
del accionamiento. Para obtener informacién detallada sobre la “asignacion de ° -
bloques”, consulte la seccién 11.6 Unidrive SP y Commander SK: asignacién de 52
blogues en la pagina 69. % g
Cuando el formato de datos se configura con Pr MM.05, el SM-PROFIBUS-DP se il
comunica con el mismo nimero de palabras para los datos ENTRADA y SALIDA. Q
No obstante, es posible configurar el SM-PROFIBUS-DP para que se comunique §
con distinto numero de palabras de datos ciclicos ENTRADA y SALIDA. Para
obtener informacién detallada, consulte la seccion 11.8 Formatos de datos g
@

personalizados del SM-PROFIBUS-DP en la pagina 71.
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7.21

7.2.2

7.23

Si un parametro de asignacion se ajusta en un valor no valido (por ejemplo, el
parametro de destino es de sélo lectura o el parametro no existe), el SM-PROFIBUS-
DP indicara un error de asignacion en el parametro de estado operativo (Pr MM.06).
La causa del error de asignacion se indica en el parametro de estado de asignacién
(Pr MM.49). Para obtener mas informacién, consulte la secciéon 10.8 Estado de
asignacioén del SM-PROFIBUS-DP en la pagina 61.

En las secciones siguientes se muestran algunos ejemplos de formatos de datos que
pueden seleccionarse y el parametro de asignacion que se aplicara (por defecto) a
cada formato.

Sélo 2 canales ciclicos (por defecto: sin compresion)

Este formato de datos proporciona dos canales de datos ciclicos sin datos no ciclicos.
La longitud total de los datos son 4 palabras de entrada y 4 palabras de salida.

Para seleccionar este formato de datos, ajuste Pr MM.05 = 4. Este formato de datos es
el que aparece seleccionado por defecto.

Tabla 7.3 Asignacion para 4 palabras de datos ciclicos

Palabra de datos Parametro |Estado de asignacién por defecto

Palabra ENTRADA 0, 1 Pr MM.10 Pr 10.40, palabra de estado

Palabra ENTRADA 2, 3 Pr MM.11 Pr 2.01, referencia de velocidad posterior a la rampa

Palabra SALIDA 0, 1 Pr MM.20 Pr 6.42, palabra de control

Palabra SALIDA 2, 3 Pr MM.21 Pr 1.21, referencia 1 de velocidad digital

3 canales ciclicos con el modo 1 de datos no ciclicos (sin compresion)
Este formato de datos proporciona tres canales de datos ciclicos, mas un canal
adicional para el modo 1 (Palabra tnica de CT) de datos no ciclicos (consulte la seccién
8.3 Modo 1: Palabra Gnica de CTen la pagina 36). La longitud total de los datos

son 8 palabras de entrada y 8 palabras de salida.

Para seleccionar este formato de datos, ajuste Pr MM.05 = 106.

Tabla 7.4 Asignacion para 3 canales ciclicos con el modo de datos no ciclicos
Palabra Unica de CT

Palabra de datos Parametro |Estado de asignacion por defecto

Palabra ENTRADA 0, 1 Pr MM.10 Pr 61.50, Palabra unica de CT

Palabra ENTRADA 2, 3 Pr MM.11 Pr 10.40, palabra de estado

Palabra ENTRADA 4, 5 Pr MM.12 Pr 2.01, referencia de velocidad posterior a la rampa

Palabra ENTRADA 6, 7 Pr MM.13 0, sin asignacion

Palabra SALIDA 0, 1 Pr MM.20 Pr 61.50, Palabra unica de CT

Palabra SALIDA 2, 3 Pr MM.21 Pr 6.42, palabra de control

Palabra SALIDA 4, 5 Pr MM.22 Pr 1.21, referencia 1 de velocidad digital

Palabra SALIDA 6, 7 Pr MM.23 0, sin asignacién

Sélo 5 canales ciclicos (sin compresion)

Este formato de datos proporciona cinco canales de datos ciclicos, sin canales de datos
no ciclicos. La longitud total de los datos son 10 palabras de entrada y 10 palabras de
salida.
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Para seleccionar este formato de datos, ajuste Pr MM.05 = 10.

(%] %
Tabla 7.5 Asignacion para 5 canales ciclicos “é g
Palabra de datos Parametro |Estado de asignacion por defecto § 5
Palabra ENTRADA 0, 1 Pr MM.10 Pr 10.40, palabra de estado ;
Palabra ENTRADA 2, 3 Pr MM.11 Pr 2.01, referencia de velocidad posterior a la rampa g_
c
Palabra ENTRADA 4-9 PFCFMMMMT;";" 0, sin asignacion g:
Palabra SALIDA 0, 1 Pr MM.20 Pr 6.42, palabra de control 3 E)
Palabra SALIDA 2, 3 Pr MM.21 Pr 1.21, referencia 1 de velocidad digital g: ;7,—’
Palabra SALIDA 4-9 PFC,MMMMZ_’2246 0, sin asignacion 8 %
o 3
ey
7.2.4 8 canales ciclicos con el modo 2 de datos no ciclicos (sin compresién) 58
Este formato de datos proporciona ocho canales de datos ciclicos, mas otras z
4 palabras del modo 2 (Palabra PPO 4) de datos no ciclicos (consulte la seccién 58
8.5 Modo 2: Palabra PPO 4 en la pagina 46). La longitud total de los datos son ) %
20 palabras de entrada y 20 palabras de salida. Para seleccionar este formato de ] g
datos, ajuste Pr MM.05 = 216. ]
Tabla 7.6 Asignacion para 8 canales ciclicos con datos no ciclicos de 03
Palabra PPO 4 gz
2
Palabra de datos Parametro |Estado de asignacion por defecto o
Palabra ENTRADA 0-3 Pr MM.10 Pr 61.51, modo 2 de datos no ciclicos %
Palabra ENTRADA 4, 5 Pr MM.11 Pr 10.40, palabra de estado @
Palabra ENTRADA 6, 7 Pr MM.12 Pr 2.01, referencia de velocidad posterior a la rampa 5 g
Palabra ENTRADA 8-19 PFerMMM‘?ga 0, sin asignacion § g
Palabra SALIDA 0-3 Pr MM.20 Pr 61.51, modo 2 de datos no ciclicos % 3
Palabra SALIDA 4, 5 Pr MM.21 Pr 6.42, palabra de control :— ﬁ;’
Palabra SALIDA 6, 7 Pr MM.22 Pr 1.21, referencia 1 de velocidad digital % b:;
Palabra SALIDA 8-19 PFr,rMMMM?:: 0, sin asignacién %D
&
§‘
7.3 Conflictos de asignacion del SM-PROFIBUS-DP g
Debe prestarse especial atencién para asegurarse de que no se producen conflictos 2o
entre asignaciones de los datos SM-PROFIBUS-DP SALIDA del ciclicos y otros 33
parametros del accionamiento, como: ;-’. g
. Otros canales ciclicos SALIDA del SM-PROFIBUS-DP 3
. Asignaciones de otros médulos SM si estan instalados (s6lo Unidrive SP) g g
+  Entradas analégicas % =
. Entradas digitales 2
. Salidas logicas {3" %
+  Salida de pot. motorizado 53
. Salidas de comparador ®
. Salidas seleccionadas variables g
o
T
3
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7.4

7.5

7.6

El SM-PROFIBUS-DP no indica si se producen conflictos en los casos anteriores. Si se
produce un conflicto y se escribe un parametro de dos o mas origenes distintos, el valor
de este parametro dependera totalmente de los tiempos de barrido para la funcién y la
red PROFIBUS-DP. El resultado seria que el parametro puede parecer estable en un
valor concreto en el accionamiento, pero en ocasiones puede indicarse un error en el
valor mostrado. No obstante, este valor puede estar cambiando constantemente a nivel
interno entre 2 valores, lo que puede dar lugar a un comportamiento poco habitual del
accionamiento.

Errores de asignacién de datos ciclicos

El SM-PROFIBUS-DP hace un barrido y comprueba si la configuracién de parametros
de asignacion del PROFIBUS-DP tiene errores durante la inicializaciéon. Si se detecta
un error, el parametro de estado operativo del PROFIBUS-DP (Pr MM.06) indicara -3, y
el error de asignacion detectado se indicara en el parametro de estado de asignacion,
Pr MM.49. Para obtener informacion detallada, consulte la seccion 10.8 Estado de
asignacioén del SM-PROFIBUS-DP en la pagina 61.

Limitaciones de asignaciones

Al ajustar valores de asignacion, debe prestarse especial atencion para no superar el
tamafio de datos ajustado en Pr MM.05 (o Pr MM.39 y Pr MM.40). El tamafio de los
datos depende del tamafio del pardmetro asignado y de si esta activada o no la
compresion de datos (consulte la Tabla 7.7).

Tabla 7.7 Tamaios reales de datos

Tamaio del parametro Tamaino real de datos (bits) Tamano real de datos (bits)
(bits) Con compresioén Sin compresion

1 16 32

8 16 32

16 16 32

32 32 32

Tenga en cuenta el ejemplo siguiente:

La asignacién de Pr MM.10 a un valor de 32 bits y MM.11 a un valor de 16 bits
La asignacién de Pr MM.20 a un valor de 32 bits y MM.21 a un valor de 32 bits
La compresién de datos activada y Pr MM.34 ajustado en ON

requeriran los ajustes siguientes:
PrMM.39 =3y PrMM.40 = 4

Si el tamafio de las asignaciones de entradas y salidas es idéntico, el valor puede
ajustarse en Pr MM.05.

Desactivacion de asignaciones
Cualquier parametro de asignacion sin utilizar (Pr MM.10 a Pr MM.19 y Pr MM.20 a
Pr MM.29) debe ajustarse en 0.

No se permiten canales sin asignar entre canales asignados validos y se producira un
error de configuracion (es decir, Pr MM.06 indicara -3).
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Datos no ciclicos

8.1

8.2

Qué son los datos no ciclicos

Los datos no ciclicos permiten el acceso a cualquier parametro sin necesidad de utilizar
transferencias de datos ciclicos. Esto resulta particularmente util cuando se accede

a muchos parametros distintos para configurar o archivar ajustes del accionamiento.
Hay dos métodos para utilizar datos no ciclicos en el SM-PROFIBUS-DP: “Modo 1:
Palabra unica de CT” y “Modo 2: Palabra PPO 4”.

El modo 1 Palabra unica de CT utiliza una palabra de datos adicional para aplicar
este protocolo, lo que permite el acceso a cualquier parametro del accionamiento.
Para obtener mas informacién, consulte la secciéon 8.3 Modo 1: Palabra tinica de CT.

El modo 2 Palabra PPO 4 utiliza 4 palabras de datos para el acceso a cualquier
parametro del accionamiento. Para obtener mas informacion, consulte la seccién
8.5 Modo 2: Palabra PPO 4.

Configuracion del modo no ciclico

En la Tabla 8.1 se muestra como configurar el modo de datos (Pr MM.05) para el modo
no ciclico necesario. El valor de este parametro se forma con 3 digitos, siendo el mas
significativo el que determina el modo no ciclico. Los dos digitos menos significativos
(CC) determinan el nimero de palabras ciclicas para los datos ENTRADA y SALIDA.

Tabla 8.1 SM-PROFIBUS-DP Modos de datos no ciclicos del

Modo no ciclico Valor del modo Formato Pr MM.05

Desactivado 0 Ninguno ocC

Modo 1 1 Palabra unica de CT 1CC

Modo 2 2 Palabra PPO 4 2CC

En la Figura 8-1 se muestra la relacion entre el valor introducido en Pr MM.05 y la
configuracién de datos ciclicos y no ciclicos.

Figura 8-1 Palabras de datos no ciclicos

Pr MM.05

Pr MM.39
1 0 4 (Numero de palabras de entrada)

0= -
Pr MM.40

(Numero de palabras de salida)

04

A 0 Sin datos no ciclicos

& 1 Modo 1: Palabra Unica

2 Modo 2: Palabra PPO 4
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8.3

Modo 1: Palabra Gnica de CT

El modo Palabra unica de CT (Modo 1) utiliza un canal ciclicos para los datos no
ciclicos. Este subprotocolo no ciclico requiere una secuencia especifica de 4 o0 6
telegramas para aplicar el acceso a los parametros. Cada telegrama o palabra no
ciclica se divide en 2 bytes para aplicar el subprotocolo. El byte mas significativo
contiene los codigos de control para cada telegrama, mientras que el byte menos
significativo contiene los datos de cada telegrama.

Por defecto, la compresién de datos ciclicos esta desactivada y el canal no ciclico
de Palabra unica de CT tiene un ancho de 32 bits (es decir, utiliza 2 palabras y los
datos se deben transferir en la palabra inferior). Si la compresién de datos ciclicos
ciclicos esta activada, el canal no ciclico de Palabra Gnica de CT volvera a 16 bits y

utilizara sélo 1 palabra.

8.3.1

Asignacion para el modo de datos no ciclicos Palabra tnica de CT

Para configurar el modo Palabra Unica de CT en un SM-PROFIBUS-DP, deben
realizarse los pasos siguientes:

1. Ajuste Pr MM.05 en el modo necesario. Para obtener mas informacion, consulte

la seccion 8.2 Configuracion del modo no ciclico.

2. Ajuste PrMM.32 en ON para reiniciar el SM-PROFIBUS-DP.
3. Guarde los parametros, si es necesario (para obtener mas informacion, consulte la
seccion 5.9 Aimacenamiento de parametros en el accionamiento).

Cuando se reinicializa el SM-PROFIBUS-DP, se asignan la palabra ENTRADA O y la
palabra SALIDA 0 de datos ciclicos al parametro del protocolo Palabra unica de CT
(Pr 61.50). Todos los parametros de asignacion existentes se bajan 1 palabra, (es decir,
las asignaciones anteriores ajustadas en Pr MM.10 y Pr MM.20 se mostraran ahora
en Pr MM.11 y Pr MM.21, respectivamente). En la tabla siguiente se muestra qué
sucede con las asignaciones cuando el formato de datos se cambia de 4 palabras
ciclicos a 4 palabras ciclicos con el modo de datos no ciclicos Palabra Unica de CT.

Tabla 8.2 Asignacion del modo de datos no ciclicos Palabra tnica de CT

Parametro de Antes del cambio de formato Después del cambio de formato
asignacion (Pr MM.05 = 4) (Pr MM.05 = 104)
Valor |Asignacién Valor |Asignacion
Pr MM.10 1040 |Pr10.40, palabra de estado 6150 |Pr61.50, Palabra unica de CT
Pr MM.11 201 |Pr2:.01, referencia de 1040 |Pr 10.40, palabra de estado
velocidad posterior a la rampa
PrMM.12 0 |sinasignar 201 |Pr2.01, referencia de
velocidad posterior a la rampa
PrMM.13 a . . . .
PrMM.19 0 Sin asignar 0 Sin asignar
Pr MM.20 642 Pr 6.42, palabra de control 6150 |[Pr 61.50, Palabra unica de CT
Pr1.21, referencia 1 de
Pr MM.21 121 velocidad digital 642 |Pr6.42, palabra de control
. . Pr1.21, referencia 1 de
Pr MM.22 0 Sin asignar 121 velocidad digital
PrMM.23 a . . . .
Pr MM.29 0 Sin asignar 0 Sin asignar

Si se estan utilizando todos los parametros de asignacion ENTRADA y SALIDA cuando
se aplica el cambio de formato de datos, se perdera el valor del ultimo parametro de

asignacion.
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8.3.2 Protocolo Palabra tinica de CT

ES
o o
Sin compresién de datos, deben escribirse los valores de todos los parametros del t‘é’ 3
accionamiento como valores de datos de 32 bits con signo. Si se activa la compresién g §:
de datos, el tamafio de la asignacion depende del tamafio del parametro de origen o “a
de destino. Y
o
Q.
Lainformaciéon del punto decimal se inserta automaticamente cuando se escribe el valor §
de datos en el accionamiento, y se elimina cuando se lee el valor de datos. Es necesario S
conocer el nimero de decimales del parametro de destino. Si se escribe el valor 1234 33
en un parametro de destino con 2 decimales, el valor resultante sera 12,34. De igual g o
. . 3
manera, la lectura del valor 12,34 devolvera el valor entero de 32 bits 1234. g §5
5
Tabla 8.3 Posiciones de los bits de la Palabra unica de CT % &
a8
b15 b14 b13 b12 b11 | b0 | b9 | b8 8¢
LECTURA ERR Reservado | 32 BITS Numero de marca e
[=}
=3
b7 ] b6 [ b5 | b4 [[ b3 [ b2 [ b1 | b0 §§
Byte de datos &2
o
2]
Tabla 8.4 Definiciones de los bits de la Palabra tinica de CT >
Bit Funciéon Valores Descripcion @ %
o o o
0a7 Datos 0a255 Segun el nimero de marca del telegrama, este byte @

contiene el mend, el parametro o el byte de datos.

Indica el niumero de marca de la palabra. Muestra la
Numero de parte del mensaje que esta en curso actualmente.
8a11 0a6 ) .,

marca El ajuste del nimero de marca en 0 restablece el

equipo de estado no ciclico interno.

Indica si se va a escribir o leer un valor de datos de
0 = datos de 16 bits | 16 o 32 bits en el accionamiento. Si se ajusta 32 BITS,

S021|1010
sojleq

ou sojeq

12 32 BITS _ ) - . 8
1 = datos de 32 bits | se utilizan los telegramas 5 y 6 para la transferencia Efy
de los bytes de datos adicionales. Sz
< 5
13 Reservado 0 Reservado para un uso futuro. Se ajusta siempre en 0. 8 i’
Indica el éxito o el fallo del mensaje. El fallo puede %’- @
0 = Datos OK producirse si el parametro no existe o si se trata de S
14 ERR _ un parametro de sélo escritura o sélo lectura. Este 5
1= Error . L ; - . Q
bit también se ajusta si el valor del parametro se 3
encuentra fuera de rango en el modo de 16 bits. %
— - - - - o}
15 LECTURA 0 —_Escrltura Define si la palabra de datos forma parte de un ciclo @
1= Lectura LECTURA o ESCRITURA. 2T
L5
N2
El ajuste del nimero de marca en 0 restablece el equipo de estado no ciclico interno. é’. g
Se permite el inicio de un nuevo mensaje. ‘;
x
PR P ™ . [els]
NOTA EI modo de daFc’)s no ciclicos Ralabra unlga de CT utiliza sélo 1 p.alabr.a de d.a.\tos pero, il
sin la compresién de datos activada, requiere 2 palabras de 16 bits. Si se utiliza el z =
modo 1 sin la compresién de datos, sélo se utilizara el byte menos significativo de la -
palabra de 32 bits. g %
O
(o]
o
8
EA
T
8
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8.4 Lectura de parametros con el modo Palabra unica de CT
Para leer parametros de 32 bits utilizando el canal no ciclico, deben transmitirse los
“telegramas” siguientes para crear el mensaje final:

. Telegrama 1: definir nimero de menu

. Telegrama 2: definir nUmero de parametro

. Telegrama 3: solicitar byte de datos mas significativo

. Telegrama 4: solicitar byte de datos medio mas significativo

. Telegrama 5: solicitar byte de datos medio menos significativo
. Telegrama 6: solicitar byte de datos menos significativo

Tabla 8.5 Posiciones de los bits de la Palabra tunica de CT

b15 b14 b13 b12 b11 | b10 | b9 | b8
LECTURA ERR Reservado | 32 BITS Numero de marca
b7 | b6 | b5 | b4 || b3 | b2 | b1 | b0
Byte de datos

8.4.1 Creacién de mensajes de lectura con el modo 1 Palabra unica de CT
Figura 8-2 Secuencia de lectura con el modo Palabra unica de CT (modo 1)

LECTURA a palabra SALIDA 0

Enviar primer telegrama
a palabra SALIDA 0

Palabra
ENTRADA 0
de lectura
Palabra
Er;ggx:mo Tx_Stamp_No = |No
Rx_Stamp_No?
Si
Rx_Stamp_No? Almacenar
Si byte de datos
Enviar siguiente
No telegrama a Enviar siguiente
=27 palabra Tx_Stamp_No |[No telegrama a
Si SALIDA 0 =6? palabra
5 SALIDA 0
Comproba 0

estado del bit ERR

Calcular valor]
de datos

ERROR. Comprobar que existe el
parametro, que los datos estan
incluidos en el rango correcto y que

el pardmetro es de lectura/escritura FIN DE
SECUENCIA

En los siguientes telegramas de ejemplo se muestra como leer la referencia de
velocidad posterior a la rampa (en rpm con 1 decimal) en el parametro Pr 2.01 del
Unidrive SP.
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TELEGRAMA 1

El primer telegrama del sistema principal del PROFIBUS-DP indica un ciclo LECTURA
con el numero de marca 1. El byte de datos contiene el numero de menu del parametro
que se va a leer.

Telegrama de ejemplo

Bit b15-b12 b11-b8 b7-b4 b3-b0

Valor 1001 0001 0000 0010

Palabra de datos = 0x9102
Numero de marca =1
Menu = 2

Una vez recibido y procesado el primer telegrama en el nodo secundario, dicho
telegrama se refleja en la palabra ENTRADA no ciclica en el PLC. Esto indica
al programa del controlador maestro que se ha recibido y entendido el primer
telegrama del mensaje, y que se puede transmitir el segundo telegrama.

Respuesta de ejemplo

Bit b15-b12 b11-b8 b7-b4 b3-b0

Valor 1001 0001 0000 0010

Palabra de datos = 0x9102
Numero de marca =1

Si un telegrama genera un error en cualquier momento durante la secuencia, la
respuesta enviada al sistema principal tendra el bit de error ERR ajustado en 1.

TELEGRAMA 2

El segundo telegrama del sistema principal del PROFIBUS-DP indica también un
ciclo LECTURA, pero con el numero de marca 2. El byte de datos contiene el
numero del parametro que se va a leer.

Telegrama de ejemplo

Bit b15-b12 b11-b8 b7-b4 b3-b0

Valor 1001 0010 0000 0001

Palabra de datos = 0x9201
Numero de marca = 2
Parametro = 1

Una vez recibido y procesado el segundo telegrama en el nodo secundario, dicho
telegrama se refleja en la palabra ENTRADA no ciclica. Esto indica al programa
del controlador maestro que se ha recibido y entendido el sequndo telegrama del
mensaje, y que se puede transmitir el tercer telegrama.

Si los telegramas 1 y 2 no se han recibido correctamente o se ha especificado un
parametro no valido (por ejemplo, el parametro es de sélo escritura o no existe),
la interfaz del PROFIBUS-DP ajustara el bit ERR en 1 (b14 = 1) en la respuesta.
Los bits de datos no seran significativos. El ajuste del nimero de marca en 0
restablece el equipo de estado no ciclico interno.
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Respuesta de ejemplo

Bit

b15-b12

b11-b8

b7-b4

b3-b0

Valor

1001

0010

0000

0001

Palabra de datos = 0x9201
Numero de marca = 2

Si se produce un error, es necesario ajustar la palabra de datos no ciclicos en 0
para garantizar que el equipo de estado no ciclico interno se reinicia totalmente y que
esta preparado para la siguiente secuencia LECTURA o ESCRITURA no ciclica.

TELEGRAMA 3

El tercer telegrama del sistema principal del PROFIBUS-DP indica al sistema
secundario que envie el byte de datos mas significativo del parametro solicitado.
El byte de datos no se utiliza en este telegrama y debe ajustarse en 0.

Telegrama de ejemplo

Bit b15-b12 b11-b8 b7-b4 b3-b0

Valor 1001 0011 0000 0000

Palabra de datos = 0x9300

Numero de marca = 3

Una vez recibido y procesado el tercer telegrama en el nodo secundario, éste refleja
el numero de marca en la palabra ENTRADA no ciclica y carga el byte mas
significativo del valor del parametro en el byte de datos.

Respuesta de ejemplo

Bit b15-b12 b11-b8 b7-b4 b3-b0

Valor 1001 0011 0000 0000

Palabra de datos = 0x9300
Numero de marca = 3
Byte de datos mas significativo = 0x00 = 0

TELEGRAMA 4

El cuarto telegrama del sistema principal del PROFIBUS-DP indica al sistema
secundario que envie el byte de datos medio mas significativo del parametro solicitado.
El byte de datos no se utiliza en este telegrama y debe ajustarse en 0.

Telegrama de ejemplo

Bit b15-b12 b11-b8 b7-b4 b3-b0

Valor 1001 0100 0000 0000

Palabra de datos = 0x9400
Numero de marca = 4

Una vez recibido y procesado el cuarto telegrama en el nodo secundario, éste refleja el
numero de marca en la palabra ENTRADA no ciclica y carga el byte medio mas
significativo del valor del parametro en el byte de datos.
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Respuesta de ejemplo

5
28
Bit b15-b12 b11-b8 b7-bd b3-b0 €3
Valor 1001 0100 0000 0001 89
o
]
Palabra de datos = 0x9401 -
Ndmero de marca = 4 g
Byte de datos medio mads significativo = 0x01 = 1 8
g:
TELEGRAMA 5 E %
g
El quinto telegrama del sistema principal del PROFIBUS-DP indica al sistema 5 §:
secundario que envie el byte de datos medio menos significativo del parametro i
solicitado. El byte de datos no se utiliza en este telegrama y debe ajustarse en 0. g g,
Q =
=
Telegrama de ejemplo 8 §:
Bit b15-b12 b11-b8 b7-b4 b3-b0 -01?
=S
Valor 1001 0101 0000 0000 38
23
Palabra de datos = 0x9500 83
- o
Nuamero de marca =5 e
Una vez recibido y procesado el quinto telegrama en el nodo secundario, éste refleja el o3
numero de marca en la palabra ENTRADA no ciclica y carga el byte medio menos 3 g
12

significativo del valor del parametro en el byte de datos.

Respuesta de ejemplo

S021|1010
sojleq

Bit b15-b12 b11-b8 b7-b4 b3-b0
Valor 1001 0101 0010 0101

ou sojeq

Palabra de datos = 0x9525

Q
Namero de marca =5 % 3
Byte de datos medio menos significativo = 0x25 = 37 S %’
[
58
TELEGRAMA 6 °
El sexto telegrama del sistema principal del PROFIBUS-DP indica al sistema §
secundario que envie el byte de datos menos significativo del parametro solicitado. 3
El byte de datos no se utiliza en este telegrama y debe ajustarse en 0. g
Telegrama de ejemplo § g
N 2
Bit b15-b12 b11-b8 b7-b4 b3-b0 ;-’- %
Valor 1001 0110 0000 0000 :
P
Palabra de datos = 0x9600 28
Nimero de marca = 6 % =
Una vez recibido y procesado el sexto telegrama en el nodo secundario, éste refleja -
el nimero de marca en la palabra ENTRADA no ciclica y carga el byte menos 52
significativo del valor del parametro en el byte de datos. % g
2
[}
o
8
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8.4.2

8.4.3

Respuesta de ejemplo

Bit b15-b12 b11-b8 b7-b4 b3-b0
Valor 1001 0110 1101 1100

Palabra de datos = 0x96DC
Numero de marca = 6
Byte de datos menos significativo = 0xDC = 220

Montaje del parametro

El valor final se puede montar de la siguiente manera para proporcionar el valor
completo obtenido al leer el parametro.

Velocidad = (Byte mds significativo * 22%) + (Byte medio mds significativo * 21) +
(Byte medio menos significativo * 28) + Byte menos
significativo
=(0*16777216) + (1 * 65536) + (37 * 256) + 220
=75228
=7522,8 rpm

Escritura de parametros con el modo Palabra unica de CT
Para escribir en parametros de 32 bits utilizando el canal no ciclico, deben enviarse
los telegramas siguientes en cada ciclo de red para crear el mensaje final:

. Telegrama 1: definir nimero de menu

. Telegrama 2: definir nimero de parametro

. Telegrama 3: enviar byte de datos mas significativo

. Telegrama 4: enviar byte de datos medio mas significativo

. Telegrama 5: enviar byte de datos medio menos significativo

. Telegrama 6: enviar byte de datos menos significativo

Figura 8-3 Secuencia de escritura con el modo Palabra tnica de CT

ESCRITURA

—
a palabra SALIDA 0
Comprobar
Palabra estado N ERROR.
ENTRADA 0 del bit ERR Comprobar que
de lectura el parametro
¥ existe y que es

Lf(,sst{iaTan;‘\‘C’oj de lectura/escritura

Enviar Parametro
siguiente introducido
telegrama correctamente

Tx_Stamp_N
=62

Si FIN DE

SECUENCIA

En los siguientes telegramas de ejemplo se muestra como ajustar la referencia 1
de velocidad digital (Pr 1.21) a 12553,9 rpm (el valor de 32 bits es 125539) en el
Unidrive SP.
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TELEGRAMA 1

El primer telegrama del sistema principal del PROFIBUS-DP indica un ciclo
ESCRITURA al ajustar el bit L/E en 0. El nimero de marca ajustado es 1. El byte de
datos contiene el nimero de menu del parametro en el que se va a escribir.

Telegrama de ejemplo

Bit
Valor

b15-b12
0001

Palabra de datos = 0x1101
Nuamero de marca =1
Menua =1

b11-b8
0001

b7-b4
0000

b3-b0
0001

Una vez recibido y procesado el primer telegrama en el nodo secundario, dicho
telegrama se refleja en la palabra ENTRADA no ciclica. Esto indica al programa del
controlador maestro que se ha recibido y entendido el primer telegrama del mensaje,
y que se puede transmitir el segundo telegrama.

TELEGRAMA 2

El segundo telegrama del sistema principal del PROFIBUS-DP indica también un
ciclo ESCRITURA, pero con el numero de marca ajustado en 2. El byte de datos
contiene el numero del parametro en el que se va a escribir.

Bit b15-b12 b11-b8 b7-b4 b3-b0

Valor 0001 0010 0001 0101

Palabra de datos = 0x1215

Namero de marca = 2

Parametro = 21

Una vez recibido y procesado el segundo telegrama en el nodo secundario, dicho
telegrama se refleja en la palabra ENTRADA no ciclica. Esto indica al programa
del controlador maestro que se ha recibido y entendido el segundo telegrama del
mensaje, y que se puede transmitir el tercer telegrama.

TELEGRAMA 3

El tercer telegrama del sistema principal del PROFIBUS-DP tiene el nimero de
marca ajustado en 3. El bits de datos contiene el byte de datos mas significativo del
parametro en el que se va a escribir.

Telegrama de ejemplo

Bit b15-b12 b11-b8 b7-b4 b3-b0

Valor 0001 0011 0000 0000

Palabra de datos = 0x1300

Nimero de marca = 3

Byte de datos mas significativo = 0x00

Una vez recibido y procesado el tercer telegrama en el nodo secundario, dicho
telegrama se refleja en la palabra ENTRADA no ciclica. Esto indica al programa del
controlador maestro que se ha recibido y entendido el tercer telegrama del mensaje,
y que se puede transmitir el cuarto telegrama.
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TELEGRAMA 4

El cuarto telegrama del sistema principal del PROFIBUS-DP tiene el niumero de
marca ajustado en 4. El bits de datos contiene el byte de datos medio mas
significativo del parametro en el que se va a escribir.

Telegrama de ejemplo

Bit b15-b12 b11-b8 b7-b4 b3-b0

Valor 0001 0100 0000 0001

Palabra de datos = 0x1401

Nuamero de marca = 4

Byte de datos medio mas significativo = 0x01 = 1

Una vez recibido y procesado el cuarto telegrama en el nodo secundario, dicho
telegrama se refleja en la palabra ENTRADA no ciclica. Esto indica al programa del
controlador maestro que se ha recibido y entendido el cuarto telegrama del mensaje,
y que se puede transmitir el quinto telegrama.

TELEGRAMA 5

El quinto telegrama del sistema principal del PROFIBUS-DP tiene el nimero de
marca ajustado en 5. El bits de datos contiene el byte de datos medio menos
significativo del parametro en el que se va a escribir.

Telegrama de ejemplo

Bit

b15-b12

b11-b8

b7-b4

b3-b0

Valor

0001

0101

1110

1010

Palabra de datos = O0x15EA
Numero de marca =5
Byte de datos medio menos significativo = OxEA = 234

Una vez recibido y procesado el quinto telegrama en el nodo secundario, dicho
telegrama se refleja en la palabra ENTRADA no ciclica. Esto indica al programa del
controlador maestro que se ha recibido y entendido el quinto telegrama del mensaje,
y que se puede transmitir el sexto telegrama.

TELEGRAMA 6

El sexto telegrama del sistema principal del PROFIBUS-DP tiene el numero de
marca ajustado en 6. El bits de datos contiene el byte de datos menos significativo
del parametro en el que se va a escribir.

Telegrama de ejemplo

Bit b15-b12 b11-b8 b7-b4 b3-b0

Valor 0001 0110 0110 0011

Palabra de datos = 0x1663

Numero de marca = 6

Byte de datos menos significativo = 0x63 = 99

Una vez recibido y procesado el sexto telegrama en el nodo secundario, éste escribe
los datos (Pr 1.21 = 12553,9) tal como se transmitan (el punto decimal se inserta
automaticamente cuando se transfieren los datos al accionamiento). Si la operacion se
realiza correctamente, el bit ERR se pone a 0 y el telegrama se refleja en la palabra
ENTRADA no ciclica.
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8.4.5

Respuesta de ejemplo: éxito

Bit

b15-b12

b11-b8

b7-b4

b3-b0

Valor

0001

0110

0110

0011

Palabra de datos = 0x1663
Nuamero de marca = 6
Byte de datos menos significativo = 0x63 = 99

Si ha surgido un problema al escribir los datos en el parametro definido (por ejemplo,
el parametro es de sélo lectura o no existe, o los datos se encuentran fuera de rango),
el bit ERR se ajusta en 1.

Respuesta de ejemplo: fallo

Bit b15-b12
0101

b11-b8
0110

b7-b4
0110

b3-b0
0011

Valor

Palabra de datos = 0x5663
Numero de marca =6

Cancelacion del mensaje del modo de datos no ciclicos Palabra Gnica de CT

El equipo de estado interno que controla la transferencia de datos no ciclicos acepta
Unicamente nuevos telegramas que contengan el siguiente telegrama esperado (es
decir, tras aceptar el telegrama 2, el equipo de estado respondera sélo al telegrama 3.
Si se recibe el telegrama 4, éste se ignorara).

Si se produce un error en el controlador maestro que causa que los telegramas se
desordenen, el programa del controlador maestro debera agotar el tiempo limite,
cancelar el mensaje y reiniciar el equipo de estado no ciclico.

Es posible descartar un mensaje del modo 1 de datos no ciclicos reiniciando el
equipo de estado. Para ello, se debe ajustar la palabra no ciclica en 0.

Telegrama de ejemplo

Bit b15-b12
0000

b11-b8
0000

b7-b4
0000

b3-b0
0000

Valor

Palabra de datos = 0x0000
Numero de marca =0

Acceso a parametros de 16 bits

Normalmente se necesitan 6 telegramas para acceder a parametros del accionamiento
con el modo 1 de datos no ciclicos. Para acceder a datos de 16 bits sélo se necesitan
4 telegramas. Si se intenta leer un parametro de 32 bits del accionamiento, se
devolvera el valor del parametro siempre que este valor no supere los limites para
valores de 16 bits con signo. Si el valor es superior a un valor de 16 bits con signo, se
ajustara el bit ERR. Al escribir datos en parametros de 32 bits, los datos de 16 bits se
tratan como un valor de datos de 16 bits con signo. Esto limita el rango que puede
escribirse en parametros de 32 bits.
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8.5

8.5.1

Modo 2: Palabra PPO 4

El modo de datos no ciclicos Palabra PPO 4 constituye un método sencillo para
acceder a datos no ciclicos sin necesidad de los telegramas que se requieren con el
modo 1 de datos no ciclicos y sus costes asociados. El inconveniente del modo 2
es que se utilizan 4 palabras de asignaciones y, en consecuencia, se reducen las
asignaciones libres.

Asignacion para el modo de datos no ciclicos Palabra PPO 4

Para configurar el modo de datos no ciclicos Palabra PPO 4 en un SM-PROFIBUS-DP,
deben realizarse los pasos siguientes:

1. Ajuste Pr MM.05 en el modo necesario (consulte la seccion 8.2 Configuracion del
modo no ciclico).

2. Ajuste PrMM.32 en ON para reinicializar el SM-PROFIBUS-DP.

3. Guarde los parametros, si es necesario (para obtener mas informacion, consulte la
seccion 5.9 Aimacenamiento de parametros en el accionamiento).

Cuando se reinicializa el SM-PROFIBUS-DP, se asignan la palabra ENTRADA 0 a 3
y la palabra SALIDA 0 a 3 en el parametro del protocolo Palabra PPO 4 (Pr 61.51).
Todos los parametros de asignacion existentes se bajan 1 asignacion, (es decir, las
asignaciones anteriores ajustadas en Pr MM.10 y Pr MM.20 se mostraran ahora en
Pr MM.11 y Pr MM.21, respectivamente). En la Tabla 8.6 se muestra qué sucede
con las asignaciones cuando el formato de datos se cambia de 10 ciclicos

palabras (Pr MM.05 = 10) a 10 ciclicos palabras con el modo 2 de datos no

ciclicos (Pr MM.05 = 210).

Tabla 8.6 Asignacion del modo de datos Palabra PPO 4

Parametro de Antes del cambio de formato Después del cambio de formato
asignacion (Pr17.05=10) (Pr17.05 = 210)
Valor |Asignacion Valor |Asignacion
Pr17.10 1040 |Pr 10.40, palabra de estado 6151 |Pr 61.51, Palabra PPO 4
Pr17.11 201 |Pr2.01, referencia de 1040 |Pr10.40, palabra de estado

velocidad posterior a la rampa

Pr 2.01, referencia de

Pr17.12 0 Sin asignar 201 . A
velocidad posterior a la rampa
Pr17.13 a . . . .
Pr17.19 0 Sin asignar 0 Sin asignar
Pr17.20 642 Pr 6.42, palabra de control 6151 |Pr 61.51, Palabra PPO 4

121 Pr 1.21, referencia 1 de

Pr17.21 velocidad digital 642 |Pr 6.42, palabra de control
. . Pr1.21, referencia 1 de
Pr17.22 0 Sin asignar 121 velocidad digital
Pr17.23 a ) . . .
Pr17.29 0 Sin asignar 0 Sin asignar

Si se estan utilizando todos los parametros de asignacion ENTRADA y SALIDA cuando

se aplica el cambio de formato de datos, se perdera el valor del ultimo parametro de
asignacion.

8.5.2 Protocolo Palabra PPO 4
En la tabla siguiente se muestra la estructura que deben tener los datos SALIDA para
aplicar la peticion del modo Palabra PPO 4.
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La informacioén del punto decimal se inserta automaticamente cuando se escribe el valor @ g
de datos en el accionamiento, y se elimina cuando se lee el valor de datos. Por tanto, S g
es necesario conocer el numero de decimales del parametro de destino. Si se escribe § g
el valor 1234 en un parametro de destino con 2 decimales, el valor resultante sera 12,34. &
De igual manera, la lectura del valor 12,34 devolvera el valor entero de 32 bits 1234. Y

é
Tabla 8.7 Estructura de los datos SALIDA para el modo Palabra PPO 4 §i
Palabra de datos Funcion 35
(7]
SALIDA b15-612 | b11 | b10-b8 | b7-b0 g
3
Palabra SALIDA 0 ID TAREA 0 MENU g §i
Palabra SALIDA 1 PARAMETRO | Reservado ® 3
e = 0
Palabra SALIDA 2 Palabra DATOS MAS SIGNIFICATIVOS 3 §)_>'
Palabra SALIDA 3 Palabra DATOS MENOS SIGNIFICATIVOS 8 §:
El ID TAREA y el ID RESPUESTA controlan el protocolo Palabra PPO 4. EI ID TAREA 3
especifica la transaccion necesaria y el resto de las palabras de datos contienen 38
los datos para la transaccion. En la tabla siguiente se indican los posibles cédigos o2
w
ID TAREA. 3
2]
Tabla 8.8 Caédigos ID TAREA >
® o
ID TAREA Funcion Descripcién (4 E
o
0 Ninguna tarea | No se requiere ninguna transaccién no ciclica. 2
1 Especifico de bus E_, g
de campo 28
2 Especifico de bus =
de campo g.
Especifico de bus 2
3 °
de campo
Sin implementar |Reservado g 3
Sin implementar |Reservado <°— ‘g
Se lee el valor del parametro en el accionamiento. 3 i
6 Solicitar valor de |Especifique MENU y PARAMETRO, y ajuste la palabra DATOS ;-’. @
parametro MAS SIGNIFICATIVOS y la palabra DATOS MENOS
SIGNIFICATIVOS en 0. g
Q
Se escribe el valor del parametro de 16 bits en el accionamiento. >
Cambiar valor Especifique MENU, PARAMETRO y la palabra DATOS MENOS %
7 de parametro SIGNIFICATIVOS. (Se descartara cualquier valor de la palabra @
parar DATOS MAS SIGNIFICATIVOS.) Esta funcion permite escribir en ©
(16 bits) . . . . 2 J
parametros de 32 bits del accionamiento, pero el rango de g3
valores esta limitado a 16 bits. 'g:_ g
Se escribe el valor del parametro de 32 bits en el accionamiento. 83
Especifique MENU, PARAMETRO, la palabra DATOS MAS 3
Cambiar valor | SIGNIFICATIVOS y la palabra DATOS MENOS SIGNIFICATIVOS. (o
8 de parametro | Esta funcion también permite escribir en parametros de 16 bits del ;zn ES
(32 bits) accionamiento, pero si no se ajusta la palabra DATOS MAS 5
SIGNIFICATIVOS en 0, se producira un error de fuera de rango de
valores. 3 @
ol
Solicitar Devuelve el dltimo parametro del menu especificado. g. g
9 referencia del Especifique MENU. (Se descartaran los valores de 2
Gltimo parametro PARAMETRO, la palabra DATOS MAS SIGNIFICATIVOS y la
P palabra DATOS MENOS SIGNIFICATIVOS.) o
17
1
EA
A
g
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En la Tabla 8.9 se muestra la estructura de datos de una respuesta con el modo
Palabra PPO 4 que devuelve un SM-PROFIBUS-DP.

Tabla 8.9 Estructura de los datos ENTRADA para el modo Palabra PPO 4

Palabra de datos Funcion
ENTRADA b15-b12 b11 | b10-b8 | b7-b0
Palabra ENTRADA O | ID RESPUESTA| 0 MENU
Palabra ENTRADA 1 PARAMETRO

Palabra ENTRADA 2 Palabra DATOS MAS SIGNIFICATIVOS

Palabra ENTRADA 3 Palabra DATOS MENOS SIGNIFICATIVOS

El ID RESPUESTA indica el éxito o el fallo de la transaccion solicitada. En la tabla
siguiente se indican los posibles codigos ID RESPUESTA.

Tabla 8.10 Cédigos ID RESPUESTA

1D Funcion Descripcion
RESPUESTA P
0 Ninguna tarea |Ninguna transaccion no ciclica activa.
1 Especifico de
bus de campo
2 Especifico de
bus de campo
3 Sin implementar
Transferir valor | Devuelve un valor de datos de 16 bits del valor del parametro
4 de parametro |especificado mediante el ID TAREA 6, o el cambio correcto del
(16 bits) valor del parametro (16 bits) especificado mediante el ID TAREA 7.
Transferir valor |Devuelve un valor de datos de 32 bits del valor del parametro
5 de parametro | especificado mediante el ID TAREA 6, o el cambio correcto del
(32 bits) valor del parametro (32 bits) especificado mediante el ID TAREA 8.
Transfgnr Devuelve el Ultimo parametro del menu especificado mediante
6 referencia del ) ) P .
- . la peticion de la referencia del Gltimo parametro, el ID TAREA 9.
ultimo parametro
Error: ID TAREA |El ID TAREA especificado anteriormente no se ha podido
7 no se ha podido |completar. La palabra 3 devolvera un cédigo de error que indica
ejecutar la causa del fallo del ID TAREA (consulte la tabla siguiente).
8 Error: parametro | El pardametro de destino especificado con el ID TAREA 7 o el ID
de sélo lectura | TAREA 8 es de sélo lectura y no se puede modificar.

Si se ha recibido el ID RESPUESTA 7, el cadigo de error se puede obtener de la
palabra 3 e indica la causa del fallo de la peticion del ID TAREA (consulte la Tabla 8.11).

Tabla 8.11 Codigos de error del modo Palabra PPO 4

CODIGO ERROR Error Descripcion
0 Menu no valido El menu especificado no existe.
1 Parametro de sélo | El parametro especificado es de sdlo lectura y no se
lectura puede escribir en él.
El valor de datos especificado se encuentra fuera del
2 Valor fuera de rango .
rango del parametro.
3 Menu/pa're'ametro no 1g parametro especificado no existe.
vélido
18 Error de parametro |No hay disponible informacién del dltimo parametro.
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8.5.3 Lectura de parametros con el modo Palabra PPO 4

5
o o
En el diagrama siguiente se muestra la secuencia de lectura de parametros de un t‘é’ 3
accionamiento con el canal no ciclico del modo Palabra PPO 4. g §;
o
o
Figura 8-4 Secuencia de lectura con el modo Palabra PPO 4 @
5
INICIO g
Q
i Q.
&
=]
Ajustar la palabra 0 X 7 5
CASO: 332
SALIDAOen0 ID RESPUESTA 85
3
7 5 §s
Egpecificar
PARAMETRO en 03
la palabra SALIDA 1 >y
EXITO: ERROR: =4
Leer el valor de No se ha podido oo
Ajustar la palabra datos de 16 bits de la ejecutar el
SALIDA2en0 palabra ENTRADA 4 ID TAREA —O_?
58
EXITO: &e
Ajustar la palabra Leer el valor de g %-
SALIDA3en0 datos de 32 bits de la %
palabra ENTRADA 3 y ]
la palabra ENTRADA 4 >
Especificar ID TAREA 03
y MENU en la palabra (4 g
SALIDA 0 @
FIN DE o
SECUENCIA s g
g
o

En la Tabla 8.12 se muestran las posibles combinaciones de ID TAREA e ID

(=)
RESPUESTA que pueden observarse al intentar leer el valor de un parametro del %”
accionamiento. 3
8
Y
Tabla 8.12 Combinaciones de ID TAREA e ID RESPUESTA en la lectura con el é 5
modo Palabra PPO 4 <3
Funcion ID TAREA |ID RESPUESTA Estado del mensaje § %
Ninguna tarea 0 0 Ningln mensaje activo. °
Solicitar valor de 6 4 Lectura correcta del parametro. Valor de §
parametro (16 bits) 16 bits devuelto en la palabra 3. 3
Solicitar valor de 6 5 Lectura correcta del parametro. Valor de %’
parametro (32 bits) 32 bits devuelto en las palabras 2 y 3. @
- No se ha podido ejecutar el ID TAREA 6. 2
Solicitar valor de 6 7 c | codi | | g3
arametro (16 bits) ompruebe el cédigo de error en la palabra §S
P ENTRADA 3 para saber la causa. 23
w 0
Solicitar referencia La referencia del dltimo parametro del menu -
del ultimo parametro 9 6 especificado se encuentra disponible en la 8 -
P palabra ENTRADA 3. 2g
a=
- ) No se ha podido ejecutar el ID TAREA 9. 3
Solicitar referencia 9 7 c | codi | | ®
del dltimo parametro ompruebe el codigo de error en la palabra >
ENTRADA 3 para saber la causa. &
o g
En la Tabla 8.13 se muestra un ejemplo de un conjunto de palabras de datos para & g
el modo Palabra PPO 4. En este ejemplo se obtiene el valor del parametro de °
referencia de velocidad posterior a la rampa (Pr 2.01) del accionamiento. g
1
EA
T
8
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Tabla 8.13 Ejemplo de peticion de lectura con el modo Palabra PPO 4

Palabra de datos Valor Funcién

SALIDA hexadecimal [ p15-b12 b11 | b10-b8 | b7-b0
Palabra SALIDA 0 0x6002 |[ID TAREA=6] 0 MENU = 2
Palabra SALIDA 1 0x0001 PARAMETRO = 1 | 0
Palabra SALIDA 2 0x0000 Palabra DATOS MAS SIGNIFICATIVOS =0
Palabra SALIDA 3 0x0000 Palabra DATOS MENOS SIGNIFICATIVOS = 0

En la Tabla 8.14 se muestra un ejemplo de la respuesta correcta de la instruccion de
lectura indicada anteriormente. El valor devuelto es 15284, que equivale a 1528,4 rpm.

Tabla 8.14 Ejemplo de respuesta de lectura con el modo Palabra PPO 4

Palabra de datos Valor Funcion
ENTRADA hexadecimal b15-b12 b11 | b10-b8 | b7-b0
Palabra ENTRADA 0 0x5002 ID RESPUESTA =5 0 MENU = 2
Palabra ENTRADA 1 0x0001 PARAMETRO = 1 | 0
Palabra ENTRADA 2 0x0000 Palabra DATOS MAS SIGNIFICATIVOS =0
Palabra ENTRADA 3 0x3BB4 Palabra DATOS MENOS SIGNIFICATIVOS = 15284
Es importante que esté seleccionado el médulo correcto en el archivo GSD para

garantizar que el bloque del modo Palabra PPO 4 es coherente; de lo contrario, podrian
distorsionarse los datos.

Si las palabras de datos SALIDA 0 y 1 se dejan con el mismo valor, el parametro de
destino se leera o escribira (segun el ID TAREA) en cada ciclo de datos.

Si se aplica el comando de Palabra PPO 4 en las palabras de datos, la lectura se
realizara en cada interrogacion de la red, proporcionandose asi una lectura continua.
Debe prestarse especial atencién para asegurarse de que los parametros de la lectura
se configuran antes de que el ID TAREA deje de ser 0, a fin de evitar que el valor
devuelto contenga datos incorrectos.
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8.5.4 Escritura de parametros con el modo Palabra PPO 4

ES
o o
En la Figura 8-5 se muestra la secuencia de escritura de parametros de un & 3
accionamiento con el canal no ciclico del modo Palabra PPO 4. g §;
o
Q
Figura 8-5 Secuencia de escritura con el modo Palabra PPO 4 @
-
Z
| INICIO | =3
8.
&
I——l | S
Ajustar palabra 0 . 8 £}
CASO: 353
SALIDAOen O ID RESPUESTA 8 éj
— T 5 |7 ge
Especificar o S
PARAMETRO en —
palabra SALIDA 1 23
| :
— | EXITO: ERROR: 38
specificar palabra Valor de datos de ID TAREA g
Slgﬁ-:—lgl(SDA’\'Al'f\VSOS 16 bits introducido no se ha 5
| amet I jecut 3
en palabra SALIDA 2 en el parametro podido ejecutar - g
T g
S}
Especificar palabra - - 83
DATOS MENOS Vel e ERROR: 5
SIGNIFICATIVOS 32 bits mtrodustd Parametro
en palabra SALIDA 3 on eIS ara?mlgt:roo de sélo lectura pd
T d 8s
~ | S
Especificar ID TAREA @
y MENU en
palabra SALIDA 0 ENDE go
| SECUENCIA g8

En la Tabla 8.15 se muestran las posibles combinaciones de ID TAREA e ID
RESPUESTA que pueden observarse al intentar escribir en el accionamiento.

ou sojeq

Tabla 8.15 Combinaciones de ID TAREA e ID RESPUESTA en la escritura con el 8
modo Palabra PPO 4 58
Funcién ID TAREA | ID RESPUESTA Estado del mensaje 5 g
[}
Ninguna tarea 0 0 Ninglin mensaje activo. g8
o
Escribir valor de . . .
parémetro (16 bits) 7 4 Parametro (16 bits) escrito correctamente. ]
ibi E
Eslcr|b|r valor d.e 8 5 Parametro (32 bits) escrito correctamente. )
parametro (32 bits) g
N N (2]
Escribir valor de No se ha podldo,ej'ecutar el ID TAREA7. 5
arametro (16 bits) 7 7 Compruebe el codigo de error en la 55
P palabra ENTRADA 3 para saber la causa. § a
. No se ha podido ejecutar el ID TAREA 8. g2
Escribir valor de o o @
arametro (32 bits) 8 7 Compruebe el codigo de error en la -
P palabra ENTRADA 3 para saber la causa. g -
Escribir valor de 8 8 El parametro es de solo lectura y no se 2 %
parametro (32 bits) puede escribir en él. g
En la Tabla 8.16 se muestra un ejemplo de un conjunto de palabras de datos para .
. . O
el modo Palabra PPO 4. En este ejemplo se escribe el valor 1553,9 rpm (el valor i 3
. z . . Ty 3
de 32 bits es 15539) en el parametro de referencia 1 de velocidad digital (Pr 1.21) ®a
en el accionamiento. o
EA
T
8
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8.6

Tabla 8.16 Ejemplo de peticion de escritura con el modo Palabra PPO 4

Palabra de datos Valor Funcién

SALIDA hexadecimal [ p15-p12 b11 | b10-b8 | b7-b0
Palabra SALIDA 0 0x8001 IDTAREA=8[ 0 MENU = 1
Palabra SALIDA 1 0x0015 PARAMETRO = 21 | 0
Palabra SALIDA 2 0x0001 Palabra DATOS MAS SIGNIFICATIVOS = 0
Palabra SALIDA 3 0x3CB3 Palabra DATOS MENOS SIGNIFICATIVOS = 15539

En la Tabla 8.17 se muestra un ejemplo de la respuesta correcta de la instruccion de
escritura indicada en la Tabla 8.16 anterior.

Tabla 8.17 Ejemplo de respuesta de escritura con el modo Palabra PPO 4

Palabra de datos Valor Funcién
ENTRADA hexadecimal b15-b12 b11 |b10-b8 | b7-b0
Palabra ENTRADA 0 0x5001 ID RESPUESTA=5| 0 MENU = 1
Palabra ENTRADA 1 0x0015 PARAMETRO = 21 | 0
Palabra ENTRADA 2 0x0000 Palabra DATOS MAS SIGNIFICATIVOS =0
Palabra ENTRADA 3 0x3CB3 Palabra DATOS MENOS SIGNIFICATIVOS = 15539

Si se aplica el comando de Palabra PPO 4 en las palabras de datos, la escritura se
realizara en cada interrogacion de la red, proporcionandose asi una escritura continua.
Debe prestarse especial atencion para asegurarse de que los parametros de la
escritura se configuran antes de que el ID TAREA deje de ser 0, a fin de evitar que

se escriban datos incorrectos.

SM-PROFIBUS-DP Configuracién del con datos no ciclicos

Puede configurarse el SM-PROFIBUS-DP con el modo de datos no ciclicos Palabra
unica de CT o Palabra PPO 4. Esto resulta util cuando se utiliza un controlador
maestro para configurar el accionamiento. Cuando se inicializa un accionamiento,
unicamente es necesario ajustar manualmente la direccién de nodo MM.03 y el

modo de datos MM.05. El sistema principal puede utilizar ahora el modo Palabra PPO 4
para configurar el resto de los parametros.

Es posible acceder a los parametros de configuracion de la ranura que ocupa el SM-
PROFIBUS-DP como Pr 60.PP. Los cambios realizados en los parametros de
configuracién no se aplican hasta que se reinicie el SM-PROFIBUS-DP. EI SM-
PROFIBUS-DP se puede reiniciar escribiendo el valor 1 en Pr 60.32. Puede observarse
una breve interrupcién en la comunicacién del PROFIBUS-DP durante el reinicio.
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Palabras de control y estado

9.1

9.2

Qué son las palabras de control y estado

Las palabras de control y estado permiten aplicar el control digital del accionamiento
mediante el uso de una Unica palabra de datos para cada funcion. Cada bit de la
palabra de control tiene una funcién determinada y ofrece un medio para controlar las
funciones de salida del accionamiento, como la puesta en marcha y la direccioén.

Cada bit de la palabra de estado proporciona informacién sobre el estado y la condicion
operativa del accionamiento; por ejemplo, si el accionamiento esta en perfecto estado,
la velocidad del accionamiento, etc.

Palabra de control

La palabra de control del SM-PROFIBUS-DP consta de 16 bits de control, algunos
de ellos reservados. Para ver una descripcion de la funcion de cada bit individual,
consulte la Tabla 9.1.

Tabla 9.1 Definiciones de los bits de la palabra de control

pepunbas
ap UoIoBWLIOMU|

uoIONPOU|

eojugoswW

ugioeejsu| | ugioeeisu|

eojo3le

b15 b14* b13 b12* b11 b10 b9* b8

MARCHA

CSEC REINICIO | DESCONEXION INVERSA | REMOTO
TECLADO LENTA

sojeiul

SOAIYOIY | SOjuBIWIPed0ld

aso

b7* b6* b5 b4 b3 b2 b1 b0

MARCHA
ADELANTE
LENTA

MARCHA
ADELANTE

SIN MARCHA ADELANTE/ || MARCHA

PARADA ATRAS ATRAS ACTIVACION

AUTO

S021|1010
sojleq

*No se utiliza en el Commander SX

Para permitir el control del bus de campo, tanto la sefial de activacién del bus de campo
(Pr 6.43) como el bit AUTO (bit 7) deben ajustarse en “1”. Cuando el bit AUTO se pone
a cero, el accionamiento vuelve al control por terminales. Para ver una descripcién de
esta funcion con el Commander SX, consulte la documentacion de este ultimo.

Por motivos de seguridad, la sefial externa ACTIVAR HARDWARE debe estar presente
antes de que se pueda utilizar la palabra de control del bus de campo para poner

en marcha el accionamiento. Este terminal esta controlado normalmente por un
circuito externo de parada de emergencia que asegura la desactivacion del
accionamiento en una situacion de emergencia.

El bit REMOTO de la palabra de control controla directamente el parametro Pr 1.42 del
accionamiento, cuya funcién es seleccionar la referencia de velocidad digital como la

fuente de referencia de velocidad del accionamiento. Cuando el bit REMOTO se pone
a cero, el accionamiento vuelve a utilizar la referencia de velocidad analdgica externa.

La referencia de velocidad digital real seleccionada cuando el bit REMOTO se ajusta
en 1 es el valor de Pr 1.21, que es también la asignacion por defecto para la
referencia de velocidad del bus de campo. No obstante, puede utilizarse Pr 1.15 para
cambiar la referencia digital seleccionada. Para obtener mas informacién sobre la
referencia de velocidad digital del accionamiento, consulte la Guia del usuario del
accionamiento utilizado.

En la Tabla 9.2 se indica con detalle la funcién de cada bit de la palabra de control.
Para obtener informacién mas detallada sobre las palabras de control y los bits de
secuencia del accionamiento, consulte la Guia del usuario y la Guia del usuario
avanzado del accionamiento utilizado.
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Cuando se produce una desconexion, la palabra de control del accionamiento DEBE
ajustarse en un estado de desactivacion seguro. Asi se garantiza que el accionamiento
no se vuelve a poner en marcha de forma inesperada al reiniciarlo. Esto se puede
realizar con el control continuo de la palabra de estado del accionamiento y su
enclavamiento con la palabra de control.

Por defecto, la compresion de datos esta desactivada y, por tanto, la palabra de control
se convertira en 32 bits con los bits 16-31 reservados.

Tabla 9.2 Funciones de los bits de la palabra de control

Bit Funcién |Descripcion
Ajuste en 1 para activar el accionamiento. Si se pone a 0, el accionamiento se
0 ACTIVA- |desactivara inmediatamente y el motor marchara por inercia hasta detenerse.
CION La sefal externa ACTIVAR HARDWARE debe estar presente también antes
de que se pueda activar el accionamiento.
Ajuste en 1 (con ACTIVACION en 1) para poner en marcha el motor hacia
MARCHA ) : ;
1 adelante. Si se pone a 0, el accionamiento desacelera el motor hasta una
ADELANTE
parada controlada.
MARCHA |Ajuste en 1 para que el motor marche lentamente hacia delante. Esta sefial
2 | ADELANTE |debe utilizarse junto con el bit ACTI\{ACION. Esta sefal queda anulada por
LENTA [una sefial MARCHA, MARCHA ATRAS o MARCHA ADELANTE.
Ajuste en 1 (con ACTIVACION en 1) para poner en marcha el motor hacia
MARCHA PN ; .
3 A atras. Si se pone a 0, el accionamiento desacelera el motor hasta una parada
ATRAS
controlada.
ADELANTE/ Ajuste en 1 para seleccionar la direccion de retroceso. Ajuste en 0 para poner
4 A en marcha en la direccién de avance. La sefial MARCHA se utiliza para poner
ATRAS
en marcha el motor y para detenerlo.
Ajuste en 1 para poner en marcha el motor. La sefial ADELANTE/ATRAS se
5 MARCHA |utiliza para seleccionar la direccién de rotacion del motor. Si se pone a 0, el
accionamiento desacelera el motor hasta una parada controlada.
SIN Ajuste en 1 para permitir el bloqueo del bit de secuencia. Si la sefial SIN
6* PARADA se pone a cero, todos los bloqueos se eliminan y se mantienen en 0.
PARADA . h
Para que esto funcione, Pr 6.04 debe ajustarse correctamente.
Ajuste en 1 para permitir el control del bus de campo con la palabra de control
7 AUTO del accionamiento. Activar palabra de control (Pr 6.43) debe ajustarse también
en 1. Si se pone a 0, el accionamiento funciona con el control por terminales.
Ajuste en 1 para seleccionar la referencia de velocidad digital 1 (Pr 1.21) o
ponga a 0 para seleccionar la referencia de velocidad analdgica 1 (Pr 1.36).
8 REMOTO |La sefial REMOTO controla directamente Pr 1.42, de manera que el selector
de referencia (Pr 1.14) y el selector prefijado (Pr 1.15) deben ajustarse en 0
(valor por defecto) para que el bit REMOTO funcione correctamente.
MARCHA | Ajuste en 1 para que el motor marche lentamente hacia atrés. Esta sefial debe
9* INVERSA | utilizarse junto con el bit ACTIVACION. Esta sefial queda anulada por un
LENTA |comando MARCHA, MARCHA ATRAS o MARCHA ADELANTE.
10 | Reservado
11 Reservado
Ajuste en 1 para desconectar el accionamiento en cualquier momento. La
12% DESCO- |desconexion se muestra en el accionamiento como “CL.bit" y el codigo de
NEXION | desconexion es 35. AUTO (b7) no interviene en esta funcion. El estado de
desconexién no se puede eliminar hasta que DESCONEXION se ponga a 0.
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Tabla 9.2 Funciones de los bits de la palabra de control 5
? S
Bit | Funcion |Descripcién S g
Un cambio de 0 a 1 del bit REINICIO restablece el accionamiento de una § g
condicién de desconexion. Si la causa de la desconexion persiste o se ha g
detectado otro fallo, el accionamiento se volvera a desconectar 5
13 | REINICIO |. : e . . - 2
inmediatamente. Al reiniciar el accionamiento, se recomienda comprobar la CaL
palabra de estado para asegurarse de que el reinicio ha sido correcto, antes S
de intentar volver a poner en marcha el accionamiento. 2
=1
Para detectar cualquier interrupcién en el enlace de comunicacién, se 35
proporciona este controlador de secuencia de un teclado externo u otros &
dispositivos. El sistema de control de secuencia se puede activar y/o 3 g
14 CSEC  |actualizar si se cambia este bit de 0 a 1 con la palabra de control activada. 8g
TECLADO |Una vez que se activa el controlador de secuencia, debe ponerse en servicio -
al menos una vez por segundo si se quiere evitar una desconexion “SCL”. El 2 2
controlador de secuencia se desactiva cuando se produce una desconexion 2 g
“SLC” y debe activarse de nuevo una vez restablecida la desconexion. 8 53
15 | Reservado o
*No se admite en el Commander SX. 5 §
[sN-3
23
9.3 Palabra de estado g
La palabra de estado del SM-PROFIBUS-DP consta de 16 bits de control, algunos e
de ellos reservados. Para ver una descripcion de la funcion de cada bit individual, o3
. . =
consulte la tabla siguiente. CES
12
b15 b14 b13 b12 b11 b10 b9 b8 o g
=
No Pérdida de | Direccion de |Direccion||Alarma de| Freno .. | Limite de g5
- . - . . . . Regeneracion | . ; g o
utilizado | alimentacion | funcionamiento| fijada freno activo intensidad
0 O
b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0 2 g’
- - 32
Por encima A Por debajo || Funcion- . Acciona- Acqona =
Carga } ) . h Velocidad - miento 2
de velocidad | velocidad | de velocidad ||amiento a miento Sy
alcanzada - - - . cero . en perfecto E
fijada fijada fijada velocidad activo 35
estado Se
]
. . 2o
La palabra de estado del bus de campo se asigna directamente desde la palabra de gg
estado del accionamiento, Pr 10.40. &
9
Pr 10.40 se genera con los valores de varios bits de estado individuales del 2
. . e . . . 3
accionamiento. En la Tabla 9.3 se muestra la funcién que indica cada bit de la 2
palabra de estado cuando se ajusta en 1. 8
V)
Tabla 9.3 Funciones de los bits de la palabra de estado del accionamiento g g
o
Bit | Parametro |Descripcion é}'{ §
Accionamiento en perfecto estado o
0 Pr 10.01 - ) ] - 2
Indica que el accionamiento no se encuentra en estado de desconexion. dv
(]
1 Pr10.02 Accionamiento activo ;In EJ
) Indica que la fase de salida del accionamiento esta activada. ]
Velocidad cero Y
En el modo de bucle abierto, la velocidad cero indica que el valor absoluto de g o)
la referencia de velocidad posterior a la rampa se encuentra en el umbral de g8
2 Pr10.03 |velocidad cero o por debajo de este umbral. &
Sélo Unidrive SP: en los modos de bucle cerrado y servo, la velocidad cero ©
indica que el valor absoluto de realimentacion de velocidad se encuentra en )
el umbral de velocidad cero o por debajo de este umbral. 8
o
T
8
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Tabla 9.3 Funciones de los bits de la palabra de estado del accionamiento

Bit | Parametro |Descripcion
Funcionamiento a velocidad minima o menor
En el modo bipolar, (Pr1.10 = 1) Pr 10.04 equivale a velocidad cero,
Pr 10.03. (Consulte anteriormente.)
3 Pr10.04 En el modo unipolar, Pr 10.04 se ajusta si el valor absoluto de la referencia
' de velocidad posterior a la rampa (Pr 2.01) o la realimentacién de velocidad
(Pr 3.02) se encuentra en la velocidad minima (o por debajo) + 0,5 Hz o
5 rpm. (Pr 1.07 define la velocidad minima.) Este parametro se ajusta sélo
si el accionamiento esta en funcionamiento.
Por debajo de velocidad fijada
4 Pr10.05 Se ajusta sélo si el accionamiento esta funcionando por debajo de la
: velocidad fijada. Para obtener mas informacion, consulte Pr 3.06, Pr 3.07 y
Pr 3.09 en la Guia del usuario del accionamiento.
A velocidad
5 Pr10.06 |Se ajusta sélo si el accionamiento esta funcionando a la velocidad fijada.
Consulte Pr 3.06, Pr 3.07 y Pr 3.09 en la Guia del usuario del accionamiento.
Por encima de velocidad fijada
6 Pr10.07 Se ajusta sélo si el accionamiento esta funcionando por encima de la
) velocidad fijada. Para obtener mas informacion, consulte Pr 3.06, Pr 3.07 y
Pr 3.09 en la Guia del usuario del accionamiento.
Carga alcanzada
7 P Indica que el médulo de corriente activa presenta una intensidad mayor o
r10.08 |. : . ) - . .
igual que la corriente activa nominal definida en el menu 4. Para obtener mas
informacion, consulte la Guia del usuario avanzado del accionamiento.
En limite de intensidad
8 Pr10.09 Indica que los limites de intensidad estan activados.
Regeneracion
Sélo Unidrive SP: la regeneracion indica que se transfiere potencia del
9 Pr10.10 |motor al accionamiento.
En el modo de regeneracion, indica que se transfiere potencia del
Unidrive SP a la fuente de alimentacion.
Freno dinamico activo
10 Pr10.11 |Indica que el IGBT de frenado esta activado. Cuando el IGBT se activa,
este parametro se mantiene activo durante al menos 1 segundo.
Alarma de freno dinamico
11 Pr10.12 |La alarma de freno dinamico se ajusta cuando el IGBT de frenado esta activo
y el acumulador de energia de frenado presenta un valor superior al 75%.
Direccion controlada
12 Pr10.13 |La direccién controlada se ajusta en 1 si la referencia de velocidad anterior a la
rampa (Pr 1.03) es negativa, y se pone a 0 si esta referencia es cero o positiva.
Direccién de funcionamiento
13 Pr10.14 El valor 0 indica la direccion de avance, mientras que el valor 1 indica
: la direccién de retroceso. El origen de este bit es Pr 2.01 para el modo
de bucle abierto, y Pr 3.02 para los modos de bucle cerrado y servo.
Pérdida de alimentacion
La pérdida de alimentacién indica que el accionamiento ha detectado una
pérdida de alimentacion en el nivel de tensién del bus de CC. Este parametro
sélo se activa cuando se selecciona el modo de transferencia o suspension
14 Pr10.15 |de pérdida de alimentacién. Para obtener mas informacion, consulte Pr 6.03
en la Guia del usuario avanzado del accionamiento.
Sélo Unidrive SP: en el modo de regeneracion, la pérdida de alimentacion
es el valor inverso de Pr 3.07. Para obtener mas informacion, consulte la
Guia del usuario avanzado del Unidrive SP.
15 | No utilizado | Reservado
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10

Diagnoésticos

Esta seccién contiene informacion de diagndstico basica destinada a la resolucién de
los problemas mas comunes que pueden surgir al configurar un SM-PROFIBUS-DP en
una red PROFIBUS-DP.

Un gran porcentaje de los problemas notificados son problemas de configuracion
basica que pueden evitarse con la consulta de las paginas siguientes. Comience por
consultar el diagrama de flujo mostrado en la pagina siguiente para determinar la causa
posible del problema. Si sigue teniendo problemas después de consultar el diagrama
de flujo, pdngase en contacto con el proveedor o el Centro de accionamientos de su
localidad para obtener asistencia técnica.

Tenga en cuenta que la asistencia técnica esta limitada a la configuracién y la conexion
en red del accionamiento.
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10.1

Diagrama de flujo de diagnodstico
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10.2 ID de médulo

5
ID de médulo s §:
Valor por defecto (403 (SM-PROFIBUS-DP) 3 2
Pr MM.01 Rango 04499 —
Acceso Sélo lectura g
El ID de mddulo indica el tipo de médulo instalado en la ranura correspondiente al menu é
MM. El ID de médulo del SM-PROFIBUS-DP es 403. s
23
10.3  Version del firmware del SM-PROFIBUS-DP §§—’
Q O
SM-PROFIBUS-DP Firmware del: version principal (xx.yy) ® %
Valor por defecto |n/d % g
Pr MM.02 Rango 00,00 a 99,99 g 8
Acceso Sélo lectura i
0
SM-PROFIBUS-DP Firmware del: version secundaria (zz) gj é
Valor por defecto |n/d ?v,’% %
Pr MM.51 Rango 0a99 §—
Acceso Sélo lectura >
En el SM-PROFIBUS-DP se puede obtener la version completa del firmware del SM- @ :%:r
PROFIBUS-DP. La versién completa se obtiene con la combinacién de la versiéon @
principal (xx.yy) y la versién secundaria (zz) de la siguiente manera: xx.yy.zz. g_, >
g5
10.4 Direccién de nodo del SM-PROFIBUS-DP '":
Q~ Qo
PROFIBUS-DP Direccion de nodo del § 8
Valor por defecto |126 °
Pr MM.03 Rango 0a126 g B
Acceso Lectura y escritura <°— ‘;;’
Cada nodo de una red PROFIBUS-DP debe tener una direccion unica. Es necesario % g
reinicializar el SM-PROFIBUS-DP para que se aplique un cambio de direccion de nodo. &

Las direcciones 0 y 126 estan reservadas para el sistema y no deben utilizarse. o
«Q
3
10.5 Velocidad de transferencia de datos del SM-PROFIBUS-DP &
(2]
o
PROFIBUS-DP Velocidad de transferencia de datos del m-n
Valor por defecto |n/d § é
Pr MM.04 Rango 1a9 83
Acceso Sélo lectura :
El SM-PROFIBUS-DP detecta automaticamente la velocidad de transferencia de § e
datos de la red PROFIBUS-DP y se sincroniza con ella. Pr MM.04 indica la g2
velocidad de transferencia de datos que ha detectado el SM-PROFIBUS-DP. 3
3
ge
6_‘ (0]
o3
(%)
[}
o
8
EA
g
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A -1 indica que el SM-PROFIBUS-DP no ha detectado actividad en la red PROFIBUS-
DP y espera a que el controlador maestro inicie la comunicacion.

Tabla 10.1 PROFIBUS-DP Velocidades de transferencia de datos del

Pr MM.04 bit/seg Pr MM.04 bit/seg
-1 Deteccion automatica 5 187,5k
0 12 M 6 93,75 k
1 6,0 M 7 45,45 k
2 3,0M 8 19,2 k
3 1,5M 9 9,6 k
4 500 k

Puede modificarse el parametro de velocidad de transferencia de datos del PROFIBUS-
DP, pero este cambio no afectara a la velocidad con la que se comunica el SM-
PROFIBUS-DP. La velocidad de transferencia de datos se ajusta automaticamente al
reinicializar la red PROFIBUS-DP.

10.6 Formato de datos del SM-PROFIBUS-DP

SM-PROFIBUS-DP Formato de datos del
Valor por defecto |4
Pr MM.05 Rangos 0-32, 100-131 y 200 a 228
Acceso Lectura y escritura

El formato de datos por defecto son 4 palabras ciclicas. Cada canal de datos ciclicos
se asigna a un parametro del accionamiento, con asignaciones por defecto como se
indica en la tabla siguiente.

El nimero maximo de palabras de datos de 16 bits posibles es 32 (entradas y salidas)
s6lo con datos ciclicos, 31 (entradas y salidas) con el modo 1 de datos no ciclicos y 28
(entradas y salidas) con el modo Palabra PPO 4. Esto se reduce a un maximo de 10
(entradas y 10) para Commander SX.

10.7 Estado operativo del SM-PROFIBUS-DP

SM-PROFIBUS-DP Estado operativo del
Valor por defecto |n/d

Pr MM.06 Rango -3 a 9999
Acceso Solo lectura
El estado operativo del SM-PROFIBUS-DP se muestra en el parametro de estado
operativo (Pr MM.06). Cuando el SM-PROFIBUS-DP se comunica correctamente
con el controlador maestro del PROFIBUS-DP, Pr MM.06 indica el nimero de
mensajes de datos ciclicos que se procesan por segundo.
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Tabla 10.2 PROFIBUS-DP Cédigos de estado operativo del "3
29

PrMM.06 | Parametro |Descripcion ué g
3o
Red en ; . o 2 s
>0 perfecto estado Indica el nUmero de mensajes ciclicos procesados por segundo. a

Red en perfecto |Indica que el sistema principal PROFIBUS-DP ha establecido g

0 estado, sin [ comunicacion con el SM-PROFIBUS-DP. Si el estado operativo S

transferencia |cambia brevemente a -1y vuelve a 0, la configuracion del sistema §

de datos secundario no coincidira con la configuracién del controlador maestro. g
1 Inicializado Indica que el SM-PROFIBUS-DP se ha inicializado correctamente y =
espera a que el sistema principal PROFIBUS-DP inicie la comunicacion. E z
Fallo de Indica la parte de la secuencia de inicializacién del SM-PROFIBUS-DP 38
-2 hardware que no se ha realizado correctamente. Si este fallo persiste después de 8 g
interno un ciclo de alimentacion, reemplace el SM-PROFIBUS-DP. N
3 Error de Indica que hay un ajuste no valido en los parametros de configuracion 3 §
configuraciéon |del SM-PROFIBUS-DP. z8
® O
Si se detecta un error de configuracién de asignacion (consulte la seccién 10.8 Estado z
de asignacion del SM-PROFIBUS-DP) o un error de red (consulte la seccion _3
10.10 Codigos de error del SM-PROFIBUS-DP en la pagina 64), es posible que 28
el accionamiento se desconecte. Para obtener mas informacion sobre las ?g’ 2
desconexiones del accionamiento, consulte la seccion 10.9 Cédigos de desconexion §*
del accionamiento en la pagina 63. >
®3
10.8 Estado de asignacion del SM-PROFIBUS-DP CH
12
SM-PROFIBUS-DP Estado de asignacion del 29
Valor por defecto |0 g g‘

PrMM.49  [Rango 0a 255 ’
Acceso Solo lectura 2 g
g ]
. . . . . 3
Si el parametro de estado operativo del SM-PROFIBUS-DP (Pr MM.06) indica -3, .
entonces se ha detectado un error de configuracion de asignacion. La causa del error 8
se indica en el parametro de estado de asignaciéon del SM-PROFIBUS-DP, Pr MM.49. a5
. . e N . . o
Una vez corregido el error de asignacion, reinicialice el SM-PROFIBUS-DP ajustando 58
Pr MM.32 en ON (1). 58
o

Tabla 10.3 Codigos genéricos de error de asignacion

[=]
]
Estado .d,e Error Descripcién §‘
asignacién a
0 Ningun error No se ha detectado ningun error con la configuracion de §
detectado asignacion de datos ciclicos ENTRADA o SALIDA. 2
P Error de asignacion | No se pueden utilizar datos no ciclicos si esta activada la % é
directa de datos | asignacion directa de datos. L %
D
3 Modo de datos no |Se ha seleccionado un modo de datos no ciclicos que no es e 2
ciclicos no vélido |valido en Pr MM.05. 3
o1
5 Valor 3;{23(10 no No se admite el valor introducido en Pr MM.05. E %
£
Error de asignacion | Se ha asignado varias veces un modo de datos no ciclicos en i
104 multiple de datos no |los parametros de configuracion de asignacion de datos .
ciclicos ENTRADA (Pr MM.10 a Pr MM.19). & g
Error de lectura de Se ha producido un error al leer los parametros de & 3.
110 confiquracion configuracion de asignacion de datos ciclicos ENTRADA o
9 (Pr MM.10 a Pr MM.19) desde el accionamiento. (0]
o
Uno o mas parametros especificados en la configuracion o
Parametro de de asignacion de datos ciclicos ENTRADA (Pr MM.10 a o
1M1 origen no valido Pr MM.19) no se encuentran dentro del rango permitido _
9 para PROFIBUS-DP. El rango permitido de parametros es 3
de Pr 0.00 a Pr 199.99. 8
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Tabla 10.3 Codigos genéricos de error de asignacion

Estado de L
N ” Error Descripcién
asignacion
Uno o mas parametros especificados en la configuracion
12 Lectura no de asignacion de datos ciclicos ENTRADA (Pr MM.10 a
coincidente Pr MM.19) no pueden utilizarse como parametros de origen
de datos ENTRADA. Es posible que el parametro no exista.
Ot':iﬁCio en Iad Los parametros de asignacion de datos ciclicos ENTRADA
113 contiguracion de (Pr MM.10 a Pr MM.19) no son contiguos. No puede haber
asignacion de datos un parametro que no se utilice entre los datos ciclicos
ENTRADA P q :
Error de Fallo en una peticiéon para configurar un bloque de
115 comunicacion entre |comunicacion entre opciones. El servidor no admite la
opciones transferencia de bloques o los parametros no son validos.
Demasiados objetos . ; . ;
120 |amas N TRADA e e e s
asignados 9 .

121 Exceso de longitud | El tamafio total de todas las asignaciones de datos ciclicos

de asignacion ENTRADA es superior al tamafio total de los datos ciclicos.

122 Demasiados objetos | Se han seleccionado mas de 10 canales de datos ciclicos

de modo de registro [ ENTRADA con el modo de asignacion directa de datos.
Error de asignacion | Se ha asignado varias veces un modo de datos no ciclicos
204 multiple de datos no |en los parametros de configuracion de asignacion de datos
ciclicos ciclicos SALIDA (Pr MM.20 a Pr MM.29)
Se ha producido un error al leer los parametros de
210 E"gg:ﬁe :jergtcuigande configuracion de asignacion de datos ciclicos SALIDA
9 (Pr MM.20 a Pr MM.29) desde el accionamiento.
Uno o mas parametros especificados en la configuracién de
211 Parametro de asignacion de datos ciclicos SALIDA (Pr MM.20 a Pr MM.29) no
destino no valido |se encuentran dentro del rango permitido para PROFIBUS-DP.
El rango permitido de parametros es de Pr 0.00 a Pr 199.99.
Uno o mas parametros especificados en la configuracion de
asignacion de datos ciclicos SALIDA (Pr MM.20 a Pr MM.29) no
pueden utilizarse como parametros de destino de datos SALIDA.
. Es posible que el parametro no exista o que sea de solo lectura.
Escritura no C A -

212 coincidente Este error también se produce si se intenta asignar datos
SALIDA a los parametros de configuracion de una opcioén de
bus de campo que ocupa otra ranura, @ menos que este bus
de campo esté configurado en el modo de registro, es decir,
Pr MM.09 = ON (1).

Oriffilcio en I’a Los parametros de asignacién de datos SALIDA (Pr MM.20 a

213 contiguracion Pr MM.29) no son contiguos. No puede haber un parametro

de asignacion de ue no se utilice entre los datos ciclicos
datos SALIDA |9 :
) .. | Se han configurado dos o mas parametros de configuracion de

214 Error de asignacion | i acion de datos ciclicos SALIDA (Pr MM.20 a Pr MM.29)

duplicada X P - h
con el mismo parametro de destino como referencia.
Error de Fallo en una peticién para configurar un bloque de
215 comunicacion entre | comunicacién entre opciones. El servidor no admite la
opciones transferencia de bloques o los parametros no son validos.
Demasiados objetos Después de ampliar los rangos de asignaciones de bloques, hay

220 de datos SALIDA configurados demasiados canales de datos ciclicos SALIDA

asignados 9 ’

291 Exceso de longitud |El tamafio total de todas las asignaciones de datos ciclicos

de asignacion SALIDA es superior al tamafio total de los datos ciclicos.

299 Demasiados objetos | Se han seleccionado mas de 10 canales de datos ciclicos

de modo de registro | SALIDA con el modo de asignacion directa de datos.
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El SM-PROFIBUS-DP muestra también otros cddigos de error, que se indican en la

5
o o
Tabla 10.4. 5_2 §
Tabla 10.4 SM-PROFIBUS-DP Coédigos de error de asignacion especificos del ;2 §:
Q
Estado de L _m
Error " .. | Descripcion 5
asignacion Z
No se ha seleccionado ningtin formato de datos. Los parametros g‘
Error de 30 de formato de datos (Pr MM.05), objeto de datos de proceso de 2
configuracion parametro (Pr MM.38) y palabras ciclicas ENTRADA y SALIDA >
del PROFIBUS-DP (Pr MM.39 y Pr MM.40) estan ajustados en 0. 3 Z
— — o
Error de PPO 31 Lo§ PP(.), pre.deﬂmdos (1ab) no se pueden utilizar con la g g
asignacion directa de datos activada. 8¢
Error de formato 3 Pueden seleccionarse PPO solo si el parametro de formato de s
de datos y PPO datos (Pr MM.05) esta ajustado en 0. % 2
— SRy
Compreswrj de Pueden seleccionarse PPO solo si esta activada la compresion 8
datos desactivada 33 S
de datos (Pr MM.34).
con PPO -
=g
2. ®
10.9  Cddigos de desconexion del accionamiento 53
. . . z @
Si el SM-PROFIBUS-DP detecta un error durante el funcionamiento, forzara la !
desconexion del accionamiento. No obstante, el codigo de desconexion mostrado en -
el accionamiento indicara unicamente en qué ranura se ha iniciado la desconexion. o §
La causa exacta de la desconexion se indica en el parametro de cddigo de error del o §
SM-PROFIBUS-DP, Pr MM.50. -
o O
En la Tabla 10.5 se muestran los cédigos de desconexion que pueden mostrarse en el g‘, =
. . 2]
accionamiento cuando se detecte un problema con el SM-PROFIBUS-DP o cuando el ®
SM-PROFIBUS-DP inicie una desconexion. o §
=0
Tabla 10.5 Codigos de desconexién del accionamiento 8 g
<t Q
Codigo ‘!‘,’ Fallo Descripcion 3 =
desconexion 35
- - - r < g
SLX.HF Fallo de hardware El acmonanyento ha detectado que h_ay mstaladt? un médulo o 3
de resolucion, pero no puede comunicarse con él. 58
Q
Tiempo limite de ©
SLX.tO controlador de | No se utiliza en el SM-PROFIBUS-DP. 2
secuencia <
o
SLX.Er Error Desconexion de usuario generada por el SM-PROFIBUS-DP 4
[2]
Esta desconexién se produce si se ha configurado una a
SLX.nF Sin instalar ranura del accionamiento para un SM-PROFIBUS-DP, 2T
pero se ha instalado un médulo distinto en la ranura. % 3
Los parametros de configuracién de ranuras almacenados ;-’. %
Médulo distinto | €7 el accionamiento no son parametros de configuracién del e @
SLX.dF instalado SM-PROFIBUS-DP validos. Esta desconexién también se 3
produce si hay un SM-PROFIBUS-DP instalado en una S
ranura no utilizada anteriormente. a2
3
X
. . - 5 &
Commander SK muestra SL.Er sin un nimero de ranura. Commander SX puede indicar 2 g
“Fbus Trip” (desconexion de bus de campo). ®a
(o]
o
8
EA
T
8
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10.10 Codigos de error del SM-PROFIBUS-DP

10.11

SM-PROFIBUS-DP Cédigo de error del

Pr MM.50

Valor por defecto

n/d

Rango

0a255

Acceso

Sélo lectura

Si el SM-PROFIBUS-DP detecta un error durante el funcionamiento, forzara la
desconexién del accionamiento y actualizara el parametro de cédigo de error,
(Pr MM.50). En la Tabla 10.6 se muestran los cédigos de error del SM-PROFIBUS-DP.

Tabla 10.6 SM-PROFIBUS-DP Coédigos de error del

Codigo Fallo L
Descripcién
de error
Indica que el SM-PROFIBUS-DP no ha causado la
0 Ningun error detectado |desconexion. Es posible desconectar el accionamiento
externamente mediante diversos canales de comunicacion.
52 Desconexién de palabra |Se ha ajustado el bit DESCONEXION en la palabra de control
de control de usuario | del accionamiento.
61 Error de configuracién Se ha detectado una configuracién no valida. Consulte el
9 parametro Pr MM.49 para los cédigos de error de asignacion.
65 Pérdida de red No selhan recibido nuevos mensajes c_iurante el tiempo
especificado de desconexién por pérdida de red.
66 Fallo de conexion critico | Error interno
70 Error de transferencia de | EI SM-PROFIBUS-DP no puede cargar los parametros de
Flash configuracion desde su memoria Flash al accionamiento.
74 Ei&zzggﬁgi;ﬁra Si la temperatura en el interior del SM-PROFIBUS-DP es superior
en el P a 82°C, el SM-PROFIBUS-DP desconectara el accionamiento.
80 Error de comunicacion |Se ha interrumpido la comunicacion, pero el SM-PROFIBUS-
entre opciones DP no puede determinar la causa del error.
81 Error de comunicacién
con ranura 1
Error de comunicacion Solo Unidrive SP: se ha interrumpido la comunicacion directa
82 entre el SM-PROFIBUS-DP y un médulo SM-Applications
con ranura 2 )
instalado en otra ranura.
Error de comunicacion
83
con ranura 3
98 Error de controlador de | Error interno. Restablecimiento de la alimentacién al
secuencia interno accionamiento a partir de esta desconexion. Sila
99 Error de software interno | desconexion persiste, reemplace el SM-PROFIBUS-DP.

Numero de serie del SM-PROFIBUS-DP

Pr MM.35

SM-PROFIBUS-DP Numero de serie del*
Valor por defecto |n/d
Rango 32 bits
Acceso Sélo lectura

El nimero de serie se introduce en el SM-PROFIBUS-DP durante la fase de
fabricacion y no es posible modificarlo. Este nimero contiene los ultimos 6 digitos
del numero de serie de 10 digitos indicado en la etiqueta.

*Commander SX no admite actualmente esta funcion.
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3
11 Funciones avanzadas £3
e2
1.1 Desconexion por pérdida de red del SM-PROFIBUS-DP -
SM-PROFIBUS-DP Tiempo limite de desconexién g
por pérdida de red del g:
Valor por defecto |200 >
PrMM.07 [Rango 0a 3000 3 g
Acceso Lectura y escritura % ?%
La desconexién por pérdida de red proporciona un método en el accionamiento para °s
garantizar que la comunicacién con el sistema principal sigue activa. El SM- o) 2
PROFIBUS-DP restablece un temporizador interno cuando se recibe un mensaje valido % %"
de la red PROFIBUS-DP; si el mensaje no se recibe en el periodo especificado, se g
activa la desconexion por pérdida de red. Cuando el SM-PROFIBUS-DP fuerza la T
desconexion, ésta se muestra en el accionamiento como “SLx.Er”, donde “x” es el 58
numero de ranura en la que se ha originado la desconexion. El parametro de codigo 85
de error del SM-PROFIBUS-DP (Pr MM.50) mostrara el valor 65 si se ha producido a8
una desconexion por pérdida de red. @
La desconexioén por pérdida de red no se activa internamente hasta que se hayan Q §
detectado datos ciclicos. Esto impide que se produzcan falsas desconexiones por s

pérdida de red mientras el controlador maestro del PROFIBUS-DP inicializa la red
PROFIBUS-DP.

S021|1010
sojleq

Figura 11-1 Desconexion por pérdida de red

=
s
) La desconexidn se produce aqui § a
| i
8
23
. oo
Mensajes S <g
por Comunicaciones Tiempo de desconexién 28
Segundo del aCCiOnamientO ajustado en Pr MM.07 N g %
en perfecto estado o
9
QO
> Q
. =1
Tiempo IS
(_";.
o
(2]

Si el tiempo de desconexion por pérdida de red se reduce demasiado, pueden

. . . . .. oM
producirse falsas desconexiones debido a que se agote el tiempo limite antes de que el 55
siguiente mensaje pueda llegar. El tiempo de desconexion por pérdida de red debe E’_ §
ajustarse de manera que puedan recibirse al menos 4 mensajes en el periodo de ]
tiempo especificado con un funcionamiento normal. 3

ok
La desconexién por pérdida de red se puede desactivar si se ajusta Pr MM.07 en 0. g 2
En este caso, el accionamiento continuara funcionando con los ultimos valores il
recibidos. Es responsabilidad del usuario asegurarse de que se toman las debidas 3 @
. . . -~ . ol
precauciones de seguridad para evitar que se produzcan dafios o lesiones al t3

. . . . . . . .y 1)

desactivar el accionamiento si se produce una pérdida de comunicacion. &
@
2
o
3
T
3
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11.2

11.3

Modos SINCRONIZACION y CAPTURA
El SM-PROFIBUS-DP admite los modos SINCRONIZACION y CAPTURA disponibles
con la mayoria de los controladores maestros del PROFIBUS-DP.

El PLC divide los datos ciclicos en grupos, lo que permite suspender y actualizar varios
canales ciclicos con los comandos SINCRONIZACION y CAPTURA. El comando
SINCRONIZACION controla los datos que se envian al accionamiento, mientras que el
comando CAPTURA controla los datos que se reciben del accionamiento. El comando
SINCRONIZACION se utiliza junto con el comando DESINCRONIZACION, mientras
que el comando CAPTURA se utiliza junto con el comando LIBERACION.

El comando SINCRONIZACION permite una Unica transferencia de los datos
agrupados previamente e impide que el accionamiento reciba mas datos. Este
comando se puede repetir en este estado para permitir otra transferencia individual de
datos al accionamiento. La emision de un comando DESINCRONIZACION vuelve el
accionamiento a la actualizacion ciclica continua de los datos recibidos.

El comando CAPTURA permite una unica transferencia de los datos agrupados
previamente e impide que el accionamiento transmita mas datos. Este comando se
puede repetir en este estado para permitir otra transferencia individual de datos desde
el accionamiento. La emisién de un comando LIBERACION vuelve el accionamiento a
la actualizacion ciclica continua de los datos transmitidos.

Formato de orden de bytes de datos del SM-PROFIBUS-DP

SM-PROFIBUS-DP Formato de orden de bytes de datos del *

Valor por defecto OFF
Pr MM.08 Rango OFF (0) uON (1)

Acceso Lectura y escritura

Los datos que se envian a través de la red PROFIBUS-DP se transmiten como bytes de 8
bits. Por tanto, cuando se transmite una palabra de 32 o 16 bits, ésta se divide en cuatro o
dos bytes de 8 bits. Es importante que el nodo receptor reconstruya los bytes de 8 bits
recibidos en el orden correcto para obtener el valor de datos de 32 o 16 bits transmitido
originalmente; este orden se conoce como el “formato de orden de bytes de datos”.

Formato Valor de 16 bits Valor de 32 bits
deorden | by og
de bytes Orden de bytes | Orden de palabras Orden de bytes
de datos
Byte mas Byte mas significativo primero
. significativo Palabra mas Byte medio mas significativo
Byte mas . T -
AN primero significativa primera segundo
significativ 0 I P
) Byte menos Palabra menos Byte medio menos significativo
o primero PP e
significativo significativa segunda tercero
segundo Byte menos significativo cuarto
Byte menos Byte menos significativo primero
Byte significativo Palabra menos Byte medio menos significativo
menos 1 primero significativa primera segundo
significativ Byte mas Palabra mas Byte medio mas significativo
o primero significativo significativa segunda tercero
segundo Byte mas significativo cuarto

La mayoria de los controladores maestros del PROFIBUS-DP utilizan el formato de
byte mas significativo primero por defecto, aunque muchos también admiten el formato
de byte menos significativo primero. No obstante, algunos PLC antiguos no ofrecen la
posibilidad de seleccionar el formato de byte mas significativo primero.

Commander SX no admite esta funcion.
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1.4

11.5

Unidrive SP: tiempo de comunicacién entre opciones
Cuando se instalan varios médulos de resolucién en un Unidrive-SP, la comunicacién
entre los modulos se realiza mediante la comunicacion entre opciones. La
comunicacion entre opciones es mas lenta que la comunicacion directa con los
parametros del accionamiento.

Los tiempos tipicos para el acceso directo a menus del accionamiento se encuentran
en el intervalo de 30 us (por parametro), mientras que un tiempo de acceso similar con
la comunicacién entre opciones se encuentra en el intervalo de 1 ms (por parametro).

Cuando se utiliza la comunicacién entre opciones, si los parametros son secuenciales
(se encuentran dentro del mismo menu), pueden agruparse hasta 6 parametros en
un blogue, que tardara 1 ms como maximo en ser transferido. Hay disponibles un
total de 8 bloques de entrada y 8 bloques de salida.

Ciclicos Compresion de datos

Ciclicos Activar compresion de datos

Valor por defecto |OFF (0)

Pr MM.34 Rango OFF (0) u ON (1)
Acceso Lectura y escritura
Por defecto, el SM-PROFIBUS-DP utiliza 32 bits para cada canal de datos, aunque el
parametro de destino en el accionamiento sea de 16 bits. Esta estrategia (conocida
como “conversion”) garantiza que los datos ciclicos transmitidos a través de la red
PROFIBUS-DP se mantienen alineados con las ubicaciones de memoria en PLC de
32 bits. En la Tabla 11.1 se indican los tamafios reales de los datos asignados con y
sin compresién de datos.

Tabla 11.1 Tamaiios reales de datos

Tamaiio del Tamaiio real de datos Tamaiio real de datos (bits)
parametro (bits) (bits) Con compresion Sin compresion

1 16 32

8 16 32

16 16 32

32 32 32

En la Tabla 11.2 se muestra un ejemplo de varios parametros de asignacion, donde son
necesarios los canales de datos ciclicos ENTRADA 5 y SALIDA 5. Con la compresion
de datos desactivada, cada canal de datos utiliza 32 bits (se necesitan 2 palabras de
datos, que suman un total de 10 palabras; Pr MM.05 = 10).

Tabla 11.2 Ejemplo de asignacion de canales de datos ciclicos sin compresién

Canal de Palabras de Asignacion Anchura

datos datos utilizadas | para ranura 3 Ajuste de datos Estado de asignacion

Canal Palabra

ENTRADA 0 | ENTRADA 0, 1 Pr17.10 1040 16 bits |Pr 10.40, palabra de estado

Canal Palabra . Pr 2.01, referencia de
ENTRADA 1| ENTRADA 2,3 | FPri7-1 201 | 32bits |\ cidad posterior a la rampa

Canal Palabra . Pr 4.20, carga del motor como
ENTRADA 2 | ENTRADA 4,5 | 71712 | 420 | 16bits 1o/ 4014 carga nominal

Canal Palabra Pr17.43 | 1421 | 16bits |Pr14.21, realimentacion PID

ENTRADA 3 | ENTRADA G, 7
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Tabla 11.2 Ejemplo de asignacion de canales de datos ciclicos sin compresién

Canal de Palabr_a_s de Asignacion Ajuste Anchura Estado de asignacién
datos datos utilizadas | para ranura 3 de datos

EN%R&‘D'A 4 ENTP:ESS& o | Pri7.14 | 1401 | 16bits |Pr14.01, salida PID
S chgf‘,\' 0 Pa'abrgﬁAL'DA Pr17.20 | 642 | 16bits |Pr6.42, palabra de control
oy [T e | 21 | szvie [PiZ e
S ESB‘Z' ) Pa'abrissAUDA Pr17.22 | 211 | 32bits |Pr2.11, rampa de aceleracion
T [T ra | | o [
s ESB": 4 Pa'abrgysgAL'DA Pr17.24 | 1420 | 16bits |Pr 14.20, referencia PID

Con la compresion de datos activada (MM.34 = ON), un canal de datos utiliza sélo

32 bits si el parametro de destino en el accionamiento es de 32 bits. Si este parametro
de destino es Unicamente de 1, 8 0 16 bits, entonces se utilizaran 16 bits para ese canal
de datos concreto. En el ejemplo anterior, los datos de entrada utilizan 6 palabras y
los datos de salida utilizan 8 palabras. Pr MM.05 se puede ajustar ahora en 8.

Se recomienda mantener los parametros de 16 bits en pares. Esto impide la alineacion
incorrecta de los datos ciclicos con registros PLC de 32 bits cuando se utilizan
funciones de asignacion automatica para configurar la red PROFIBUS-DP. Si se
conectan las asignaciones para el canal de entrada 1 con el canal de entrada 2 y

se mueve el canal de salida 4 al canal de salida 1, la estructura de los canales de
datos sera como se muestra en la Tabla 11.3.

Tabla 11.3 Asignacion de canales de datos ciclicos comprimidos

Cznal de Palabr_a.s de Asignacion Ajuste Anchura Estado de asignacién

atos datos utilizadas | para ranura 3 de datos

ENTC;‘REE‘)' A0 ENPTaI'Qi'\’E)i 0 Pr17.10 | 1040 | 16 bits |Pr10.40, palabra de estado
| ey | P | a0 | o [fa20 e meeons
ENTCSE\%IA 2 ENTPSEg,rAaz, 3| Pr1742 | 201 | 32bits 5é|§é?c]é<;e;§irsetgﬁfriela rampa
ENTCSR%' 3| Enere | Pr17.43 | 1421 | 16 bits |Pr14.21, realimentacion PID
ENTCQTD' | Enoere | Pr17.44 | 1401 | 16bits |Pr14.01, salida PID

s /SSB?\I 0 Pa'ab'aOSAL'DA Pr17.20 642 | 16bits |Pr6.42, palabra de control

s /\CSB?\I ) Pa'abra1SAL'DA Pr17.21 1420 | 16 bits |Pr 14.20, referencia PID
o, [PPSTI ez | | s [T

S /SSB?AI 5 Pa'abriSSAL'DA Pr17.23 | 211 | 32bits |Pr2.11, rampa de aceleracion
oy [P ez | | sows 20
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11.6  Unidrive SP y Commander SK: asignacion de bloques

3

o o

El SM-PROFIBUS-DP cuenta con 10 parametros para la asignacién de entradas y t‘é’ g

salidas. Si se necesitan mas de 10 asignaciones, debera utilizarse la asignacion §§

de bloques. La asignacion de bloques se configura mediante la colocacién de “a
parametros ascendentes (dentro del mismo menu) en parametros de asignacion 5
consecutivos. Observe el ejemplo de la Tabla 11.4. g
La asignacioén de blogues esta disponible tinicamente con Pr 18.xx, Pr 19.xx, Pr 20.xx %:

y en los registros PLC de SM-Applications. Commander SX no admite esta funcién. -

Tabla 11.4 Ejemplo de asignacion de bloques 5 §:

Par_émetr_o' de V_alor de Descripcion ° ;
asignacion asignacion o> %

Pr MM.10 2021 Asignacién a 2021 como el inicio de la asignacion de blogues. % g

Pr MM.11 2026 Asignacién a 2026 como el final de la asignacion de bloques. ° g

Pr MM.20 2028 Asignacién a 2028 como el inicio de la asignacion de bloques. -

Pr MM.21 2031 Asignacién a 2031 como el final de la asignacion de bloques. 5 g

Se asignan los parametros Pr 20.21 a Pr 20.26 y Pr 20.28 a Pr 20.31, con un total @ 3
de 10 asignaciones y utilizando soélo 4 de los parametros de asignacién mostrados en @

la Tabla 11-2. o3

[23=5

oS5

12

Figura 11-2 Ampliacién de asignaciones de bloques

2021 E—’ g
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Con la asignacion de bloques, es posible ampliar a un maximo de 32 asignaciones de
entradas y 32 asignaciones de salidas cuando sélo se utilizan datos ciclicos. Si es
necesario utilizar datos no ciclicos ademas de datos ciclicos, entonces se reduce a
31 entradas y salidas de palabras para el modo 1 de datos no ciclicos, y 28 entradas
y salidas de palabras para el modo 2 de datos no ciclicos.

La asignacién de bloques se puede utilizar también al asignar datos a los registros
PLC en SM-Applications. Si es necesario asignar a parametros individuales dentro
del mismo menu, debe asegurarse de que los registros de destino se muestran en
orden descendente (consulte la seccién 11.6.1 Evitar la asignacién de bloques).

11.6.1 Evitar la asignacion de bloques

11.7

En la seccién anterior se ha utilizado la asignacion de bloques para definir rangos
de asignacion. Para evitarlo, es necesario introducir los parametros de destino en
orden descendente. Esto significa que el SM-PROFIBUS-DP no reconocera un
rango de parametros y Unicamente se asignaran 2 parametros.

Tabla 11.5 Ejemplo de asignacion de datos sin bloques

Parametro de asignacion Valor de asignacién Descripcién
Pr MM.10 2004 Asignacion a Pr 20.04.
Pr MM.11 2001 Asignacién a Pr 20.01.
Pr MM.12 a Pr MM.19 0 Sin asignar
Pr MM.20 2035 Asignacién a Pr 20.35
Pr MM.21 2031 Asignacién a Pr 20.31
Pr17.22 a Pr17.29 0 Sin asignar

Tabla 11.6 Ejemplo de estructura de datos sin bloques

Palabra de datos Parametro de destino Palabra de datos |Parametro de destino

Palabra ENTRADA 0, 1 Pr 20.04 Palabra SALIDA 0, 1 Pr20.35

Palabra ENTRADA 2, 3 Pr 20.01 Palabra SALIDA 2, 3 Pr20.31

Palabra ENTRADA 4-9 Sin asignar Palabra SALIDA 4-9 Sin asignar

Asignacion directa de datos

Activar asignacion directa de datos

Valor por defecto |OFF (0)
Pr MM.09 Rango OFF (0) u ON (1)

Acceso Lectura y escritura

Por defecto, de Pr MM.10 a Pr MM.29 se utilizan como indicadores para especificar los
parametros de origen o destino de las asignaciones. Cuando se activa la asignacion
directa de datos, de Pr MM.10 a Pr MM.29 se utilizan como los parametros de origen y
destino reales para los datos de entrada y salida, respectivamente.

Si se activa el modo de asignacion directa de datos, todos los parametros de
asignacion (Pr MM.10 a Pr MM.29) se ponen a 0. Cuando la compresién de datos
esta desactivada, el nimero de palabras de datos especificado en Pr MM.05 debe

ser par. Si se especifica un numero impar, se ajustara el parametro adecuado para
especificar el siguiente nimero par inferior de palabras de datos (es decir, un valor 7
para Pr MM.05 controlara sélo 6 palabras de datos o 3 canales de datos). No obstante,
el valor de Pr MM.05 no cambia.

No pueden utilizarse datos no ciclicos con el modo de asignacion directa de datos
activado.

70

SM-PROFIBUS-DP Guia del usuario
www.controltechniques.com Edicion: 7




5
Tabla 11.7 Configuraciones de asignacion directa de datos (sin compresion de 3 §
datos) =8
=)
Pr MM.05 Descripcion &
Los primeros 10 canales ENTRADA se escriben directamente en Pr MM.10 =)
2a10 a Pr MM.19, mientras que los primeros 10 canales SALIDA se leen §
directamente de Pr MM.20 a Pr MM.29. 8
100 a 109 No pueden utilizarse datos no ciclicos en el modo de asignacion directa de s
200 a 206 datos. El parametro de estado operativo del SM-PROFIBUS-DP (Pr MM.49) 33
300 a 309 indicara -3 y el codigo de error de asignacion (Pr MM.50) indicara 2. § 53
28
Con la compresién de datos desactivada, cada asignacion directa utiliza 32 bits 8§
(2 canales de asignaciones) en la red. Se utilizaran de nuevo 16 bits (1 canal) si se 03
activa. Para asignaciones de 32 bits, pueden utilizarse un maximo de 5 asignaciones ig". s
. . . v . o S
de entradas y 5 asignaciones de salidas con la compresion de datos activada. 8 g
De Pr MM.10 a Pr MM.29 son todos parametros de 16 bits; cada canal de datos se 3
. e . o 5 0
reduce a 16 bits con la compresion de datos activada. Por tanto, pueden especificarse 28
un maximo de 10 palabras de datos en Pr MM.05 o Pr MM.39 y Pr MM.40. o2
=]
Tabla 11.8 Configuraciones de asignacion directa de datos (con compresion de ]
datos) >
® o
[23=5
Pr MM.05 Descripcion s

Los primeros 10 canales SALIDA se escriben directamente en Pr MM.10 a
1a10 Pr MM.19, mientras que los primeros 10 canales ENTRADA se leen
directamente de Pr MM.20 a Pr MM.29.

S021|1010
sojleq

100 a 109 No pueden utilizarse datos no ciclicos en el modo de asignacion directa de

[]
200 a 206 datos. El parametro de estado operativo del SM-PROFIBUS-DP (Pr MM.49) § 2
300 a 3098 indicara -3 y el cédigo de error de asignacion (Pr MM.50) indicara 2. § 2
o
- Q

11.8  Formatos de datos personalizados del SM-PROFIBUS-DP E
[elE~)
- o
SM-PROFIBUS-DP Palabras ciclicas ENTRADA del Ep )
Valor por defecto |4 %" &

Pr MM.39 Rango 0a32 S

Acceso Lectura y escritura &

3

(_";.

@

SM-PROFIBUS-DP Palabras ciclicas SALIDA del

n<: m
Valor por defecto |4 B §
32
Pr MM.40 Rango 0a32 g %
Acceso Lectura y escritura d
P
Si se especifica el nUmero de palabras ciclicas mediante el parametro de formato de g g
datos (Pr MM.05), el numero de palabras ciclicas de entrada y salida sera el mismo 3=
(consulte la seccion 7.2 Formatos de datos en la pagina 30). Pr MM.39 y Pr MM.40 ki
mostraran siempre el numero actual de palabras de datos ciclicos de entrada y salida 3 g
que se utilizan. g3
Q.
Cuando el parametro de formato de datos (Pr MM.05) y el parametro de tipo de PPO d
(Pr MM.38) se ajustan en 0, puede especificarse por separado el nimero de palabras Q
de datos de entrada y salida en Pr MM.39 y Pr MM.40, respectivamente. Esto permite g
especificar distintos nimeros de palabras de datos ciclicos de entrada y salida.
T
g
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11.9

Los datos no ciclicos de Palabra unica de CT o Palabra PPO 4 también se pueden
activar mediante la asignacién de palabras de entrada y salida al parametro de origen/
destino adecuado.

Tabla 11.9 Asignacion personalizada de canales no ciclicos

Parametro de Modo no

: . L Descripcion
origen/destino ciclico P

Modo 1: Palabra | Deben asignarse 1 palabra ENTRADA y 1 palabra SALIDA

Pr 61.50 unica de CT |para utilizarlas como el canal no ciclico de Palabra unica de CT.

Pr61.51 Modo 2: Palabra | Deben asignarse 4 palabras ENTRADA y 4 palabras SALIDA

PPO 4 para utilizarlas como el canal no ciclico de Palabra PPO 4.

Restablecer valores por defecto del SM-PROFIBUS-DP

Restablecer valores por defecto del SM-PROFIBUS-DP

Valor por defecto  |OFF (0)
Pr MM.30 Rango OFF (0) u ON (1)
Acceso Lectura y escritura

Si se restablecen los valores por defecto del accionamiento principal (consulte la

Guia del usuario del accionamiento para obtener mas informacion), también se borra
la configuracion actual de la ranura del SM-PROFIBUS-DP en la que esta instalado.
Si se ajusta Pr MM.30 en 1, también se borra la copia de seguridad de la configuracion
del SM-PROFIBUS-DP almacenada en el médulo. Para obtener mas informacion,
consulte la Seccién 11.10.

Esto puede realizarse como se indica a continuacion:

. Ajuste Pr MM.30 en 1.

. Ajuste Pr MM.00 en 1233 para restablecer los valores por defecto de Europa
(1244 para los valores por defecto de EE.UU.).

. PROFIBUS-DP Se detendra la comunicacion del.

. El accionamiento principal cargara y almacenara los valores por defecto de
los parametros.

. Los valores por defecto de parametros del SM-PROFIBUS-DP se cargaran en
los parametros Pr MM.PP.

. SM-PROFIBUS-DP Los valores por defecto de parametros del se almacenaran
en la copia de seguridad en la memoria Flash del SM-PROFIBUS-DP.

. El SM-PROFIBUS-DP se restablecera y reinicializara con los valores por
defecto.

Para el Commander SX, consulte la Guia del usuario del accionamiento para obtener
mas informacion.
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11.10 Almacenamiento de los parametros del SM-PROFIBUS-DP

3
o o
(copia de seguridad) €3
o o
Almacenamiento en la memoria Flash del SM-PROFIBUS-DP g %
Valor por defecto OFF s
PrMM.31  [Rango OFF (0) u ON (1) g
Acceso Lectura y escritura §:
=]
Los parametros de ranuras de opcion se almacenan en la memoria del accionamiento 23
principal y el SM-PROFIBUS-DP utiliza siempre estos valores durante la inicializacion 8 &
para su configuraciéon automatica. Si se instala un nuevo SM-PROFIBUS-DP en la 5 §:
misma ranura, éste se comunicara utilizando los mismos ajustes que el SM- i
PROFIBUS-DP anterior. % g.
Con Pr MM.31 es posible almacenar la configuracion como una copia de seguridad en g §:
el médulo SM-PROFIBUS-DP. De esta manera, el médulo contiene una copia de >
seguridad de su configuracién, que puede restaurarse con Pr MM.33 (consulte la 3
Seccion 11.11). Esto es especialmente util cuando se configura un moédulo para enviar gg
al sitio como repuesto o como método para mantener una copia de seguridad de los ?U.’r’ 2
ajustes del SM-PROFIBUS-DP que pueda utilizarse en caso de fallo del accionamiento. §*
Si los valores almacenados en el accionamiento corresponden a otro tipo de médulo de o §
resolucion, el accionamiento se desconectara con un error de ranura. Los parametros o §

de configuracién de ranuras recuperan los valores por defecto para el SM-PROFIBUS-
DP, pero los valores por defecto NO se almacenan en el accionamiento.

S021|1010
sojleq

Para almacenar los parametros del SM-PROFIBUS-DP (no del Commander SX) en la

copia de seguridad de la memoria Flash del SM-PROFIBUS-DP: g g

+  Ajuste PrMM.31 en 1. 83

. Ajuste Pr MM.00 en 1000. 8 o

. Presione el botén de reinicio rojo. 3 %

< 5

El accionamiento ejecutara una operacion de almacenamiento, copiara adicionalmente % i

los ajustes del menu de ranura asociado al SM-PROFIBUS-DP y los copiara en la §°
memoria Flash local del SM-PROFIBUS-DP. o
QO

Los parametros del accionamiento NO se almacenan en el SM-PROFIBUS-DP. Para el g
Commander SX, consulte la Guia del usuario del accionamiento para obtener mas g
informacion. -

11.11  Restablecer la configuracién anterior del SM-PROFIBUS-DP B
L @

Cargar desde la memoria Flash del SM-PROFIBUS-DP ) a

Valor por defecto OFF (0) § he

PrMM.33  [Rango OFF (0) u ON (1) g 2

Acceso Lectura y escritura ° -

Si se han almacenado previamente parametros de configuracién validos en la memoria 3 &
Flash del SM-PROFIBUS-DP, estos valores se pueden restablecer en los ajustes del §3

accionamiento principal para el SM-PROFIBUS-DP. Una vez cargados los valores de ol
los parametros de configuracion en el accionamiento principal, el SM-PROFIBUS-DP o
se reiniciara y reconfigurara con los valores actualizados de los parametros. Esta g
funcién permite instalar un SM-PROFIBUS-DP preconfigurado en un accionamiento °
principal sin perder la configuracion del SM-PROFIBUS-DP. Para el Commander SX, g
consulte la Guia del usuario del accionamiento para obtener mas informacion. g
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11.12

Si el SM-PROFIBUS-DP no puede cargar los parametros de configuracién en el
accionamiento principal o estos parametros no se han almacenado nunca en la
memoria Flash del SM-PROFIBUS-DP, el accionamiento se desconectara con un
error de ranura y el codigo de error (Pr MM.49) se ajustara en 70.

Cuando Pr MM.33 se ajusta en ON, el SM-PROFIBUS-DP transfiere los parametros de
configuracion desde su memoria Flash al accionamiento principal, sobrescribiendo asi
los valores existentes en el accionamiento.

El procedimiento completo para restablecer los valores desde un SM-PROFIBUS-DP
instalado en la ranura MM es el siguiente:

. Ajuste Pr MM.33 en ON.
. PROFIBUS-DP Se detendra la comunicacion del.

. El SM-PROFIBUS-DP sobrescribira todos los parametros Pr MM.PP con
los valores almacenados en su memoria Flash interna.

. Pr MM.33 se restablecera en OFF.

. El SM-PROFIBUS-DP se restablecera y reinicializara con los valores
restablecidos.

Este procedimiento NO almacena los parametros actualizados del accionamiento
principal y sera necesario ejecutar una operacion de almacenamiento para actualizar la
memoria del accionamiento. De lo contrario, el SM-PROFIBUS-DP volvera a los
parametros almacenados anteriormente en la memoria Flash del accionamiento tras
apagarse. Para el Commander SX, consulte la Guia del usuario del accionamiento
para obtener mas informacién.

Unidrive SP: el SM-PROFIBUS-DP restablecera sus parametros de configuracion
al menu de parametros asociado a la ranura en la que esté instalado. Si se mueve
un SM-PROFIBUS-DP de una ranura en un accionamiento, se puede volver a instalar
en cualquier ranura en otro dispositivo y pasara su configuracion al accionamiento.

Menu 60: acceso local a soluciones

El menu 60 permite que un sistema principal PROFIBUS-DP ajuste los parametros en
un médulo SM-PROFIBUS-DP, con independencia del numero de ranura en el que esté
instalado el médulo. El acceso al nodo SM-PROFIBUS-DP necesario se realiza
mediante la direccién del PROFIBUS-DP correspondiente junto con el menu 60.

Para cambiar un parametro en el SM-PROFIBUS, debe enviarse un mensaje no ciclico
al nodo con el menu 60 como destino.

Tabla 11.10 Acceso local a parametros de configuracion de ranuras

Parametro SM-PROFIBUS-DP SM-PROFIBUS*-DP SM-PROFIBUS;DP
en ranura 1 en ranura 2 en ranura 3
Pr 60.01 - Pr 60.51 Pr 15.01 - Pr 15.51 Pr 16.01 - Pr 16.51 Pr17.01 - Pr17.51

* Soélo Unidrive-SP

ADVERTENCIA|

Unicamente se puede acceder a los parametros del menu 60 desde la red PROFIBUS-
DP con métodos de acceso a datos no ciclicos. Para obtener mas informacion,
consulte la Seccién 8.1.
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11.13

Unidrive SP: asignacién a parametros de SM-Applications

14 %
El SM-PROFIBUS-DP puede leer y escribir datos directamente en los registros internos de ‘c'én §
un médulo SM-Applications. Los parametros de asignacién se indican en la Tabla 11.11. g g
Tabla 11.11 Parametros de SM-Applications ;
3
Parémetros de S-Applications | Sus S REUE 2 | x| ranura 2+ | ramura > | | 8
_Pxx% Registros PLC Pr 70.xx Pr100.xx | Pr130.xx | Pr 160.xx 5_
_Qxx% Registros PLC Pr 71.xx Pr101.xx | Pr131.xx | Pr161.xx E %
_Rxx% Registros PLC Pr 72.xx Pr102.xx | Pr132.xx | Pr162.xx %: ?8,—):
_Sxx% Registros PLC Pr 73.xx Pr103.xx | Pr133.xx | Pr163.xx -3
_Txx% Registros PLC Pr 74.xx Pr104.xx | Pr134.xx | Pr 164.xx % g
_Uxx% Registros PLC Pr 75.xx Pr105.xx | Pr135.xx | Pr165.xx g §:
Parametros de configuracion local Pr 81.xx Pr111.xx | Pr141.xx | Pr171.xx >
Parametros de funcion del temporizador Pr 85.xx Pr115.xx | Pr145.xx | Pr 175.xx 3
Parametros de E/S digital Pr 86.xx Pri16.xx | Pri46.xx | Pri76xx | |28
Parametros de estado Pr 88.xx Pr118.xx | Pr148.xx | Pr 178.xx ?,'T, g
Parametros generales Pr 90.xx Pr120.xx | Pr150.xx | Pr 180.xx H
Parametros de acceso rapido Pr 91.xx Pr121.xx | Pr151.xx | Pr 181.xx o 5

Si el SM-PROFIBUS-DP se configura para asignar datos a los parametros de Pr 70.xx a
Pr 91.xx, los datos se intercambiaran con el médulo SM-Applications que ocupa el
ndmero de ranura inferior. Este método resulta cdmodo de utilizar si hay sélo un médulo
SM-Applications instalado en el Unidrive SP, ya que garantiza que los datos siempre se
escriben al médulo SM-Applications, aunque se mueva a otra ranura. Si hay dos médulos
SM-Applications instalados, sera mejor asignar directamente a la ranura necesaria.

>

ADVERTENCIA|

Si el nimero de asignaciones es superior a 10, debe utilizarse la asignacién de bloques.
Para obtener mas informacion, consulte la Seccién 11.14.

Unidrive SP: un unico médulo SM-Applications instalado

Supongamos que el accionamiento Unidrive SP esta configurado como sigue:

. Ranura 1 - libre

. Ranura 2 - SM-Applications
. Ranura 3 - SM-PROFIBUS-DP

Cuando se envie una peticién a través de PROFIBUS-DP para leer el parametro
Pr 71.08, la peticion se redirigira al moédulo SM-Applications que ocupa la ranura
inferior (ranura 2) y se devolvera el valor de _Q08%.

Cuando se envie una peticion a través de PROFIBUS-DP para leer el parametro
Pr 131.08, la peticién se enviara directamente al médulo SM-Applications y se
devolvera el valor de _Q08% de la ranura 2.

Cuando se envie una peticion a través de PROFIBUS-DP para leer el parametro
Pr 101.08, la peticion se enviara directamente al médulo SM-Applications de la

ranura 1. Como no hay un médulo SM-Applications instalado en la ranura 1,

aparecera un mensaje de error que indica que el parametro no existe.
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11.13.2Unidrive SP: dos médulos SM-Applications instalados
Supongamos que el accionamiento Unidrive SP esta configurado como sigue:

11.14

. Ranura 1 - SM-Applications
. Ranura 2 - SM-Applications
. Ranura 3 - SM-PROFIBUS-DP

Cuando se envie una peticién a través de PROFIBUS-DP para leer el parametro
Pr 71.08, la peticion se redirigira al médulo SM-Applications que ocupa la ranura
inferior (ranura 1) y se devolvera el valor de _Q08%.

Cuando se envie una peticion a través de PROFIBUS-DP para leer el parametro
Pr 131.08, la peticion se enviara directamente al médulo SM-Applications que
ocupa la ranura 2 y se devolvera el valor de _Q08%.

Cuando se envie una peticién a través de PROFIBUS-DP para leer el parametro
Pr 101.08, la peticion se enviara directamente al médulo SM-Applications que
ocupa la ranura 2 y se devolvera el valor de _Q08%.

Unidrive SP: activador de tareas EVENT en SM-Applications

Ranura

Activador de tareas EVENT en SM-Applications

Menu 15

Pr 61.41

Valor por defecto

0

Menu 16

Pr 61.42

Rango

Oa4

Menua 17

Pr 61.43

Acceso

Solo escritura

El médulo SM-Applications dispone de cuatro tareas EVENT que pueden utilizarse en
programas DPL, y el SM-PROFIBUS-DP se puede configurar para activar una de estas

tareas.

Una tarea EVENT se activa cuando el parametro de activacion se escribe realmente, y
el valor escrito (1 a 4) determina qué tarea es la que se activa en realidad. El parametro
de activacion de tareas se puede escribir con datos ciclicos o datos no ciclicos.

Tabla 11.12 Parametros de activacion de tareas EVENT

Parametro de
activacion

Valor escrito en el parametro de activacion

0

1

2

3

4

Pr 61.40%

Sin funcién

EVENT*

EVENT1*

EVENT2*

EVENT3*

Pr 61.41

Sin funcién

Tarea EVENT
en ranura 1

Tarea EVENT1
en ranura 1

Tarea EVENT2
en ranura 1

Tarea EVENT3
en ranura 1

Pr 61.42

Sin funcién

Tarea EVENT
en ranura 2

Tarea EVENT1
en ranura 2

Tarea EVENT2
en ranura 2

Tarea EVENT3
en ranura 2

Pr 61.43

Sin funcién

Tarea EVENT
en ranura 3

Tarea EVENT1
en ranura 3

Tarea EVENT2
en ranura 3

Tarea EVENT3
en ranura 3

* La tarea EVENT especificada se activara en el médulo SM-Applications que ocupa el nimero de

ranura inferior en el Unidrive SP.
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Cuando se ejecuta una tarea EVENT en el médulo SM-Applications, el pardmetro
de codigo de causa (Pr 90.12 a Pr 90.15 para las tareas EVENT a EVENTS3,
respectivamente) indica por qué se ha activado la tarea EVENT. Los cédigos de
causa se indican en la Tabla 11.13. Para obtener mas informacion, consulte la
Guia del usuario de SM-Applications.

Tabla 11.13 Cédigos de causa de tareas EVENT

Médulo de resolucion Cadigo de causa
SM-DeviceNet 1
SM-PROFIBUS-DP 2
SM-CANopen 3
SM-INTERBUS 4
SM-CAN 5
Si se utilizan datos ciclicos para activar una tarea EVENT en un médulo SM-

Applications, lo mejor es asignar la Ultima palabra de datos ciclicos SALIDA al
parametro de activacion de la tarea EVENT. Los datos ciclicos se escriben en los
parametros de destino en el orden en que se reciben. Esto garantiza que todos los
datos ciclicos recibidos se han escrito en los parametros de destino ANTES de que
se ejecute la tarea EVENT en el médulo SM-Applications.
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11.15 Funcionamiento con varios sistemas principales
El SM-PROFIBUS-DP se puede utilizar en redes PROFIBUS-DP que contengan 1 o
mas controladores maestros. Para obtener informacion sobre cémo configurar una
red PROFIBUS-DP con varios sistemas principales, consulte la documentacion del
controlador maestro.
Los usuarios deben asegurarse de que solo un controlador maestro esté configurado
para el acceso al SM-PROFIBUS-DP en redes con varios dispositivos principales.
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12  Perfil PROFIdrive

121 Compatibilidad

El perfil PROFIdrive se encuentra disponible Unicamente en los accionamientos
Unidrive SP y Commander SK. Actualmente, el Commander SX no admite esta funcion.

12.2  Qué es el perfil PROFIdrive

El perfil PROFIdrive es un estandar especifico independiente del proveedor que sirve
para controlar accionamientos. PROFIdrive permite controlar accionamientos
compatibles de distintos proveedores utilizando la misma estrategia de control.

Para obtener mas informacion sobre el perfil PROFIdrive, consulte el sitio Web oficial
de PROFIBUS, www.profibus.com.

SM-PROFIBUS-DP El debe tener instalado el firmware V1.00.03 o una version posterior
para admitir el perfil PROFIdrive.

12.3 Tipos de PPO
El SM-PROFIBUS-DP admite los cinco tipos de objetos de datos de proceso (PPO)
definidos por el perfil PROFIdrive. El perfil PROFIdrive incluye 4 funciones especificas
que el SM-PROFIBUS-DP convierte en funciones adecuadas del accionamiento:

. Palabra de control del PROFIdrive
. Valor de referencia principal

. Palabra de estado del PROFIdrive
. Valor real principal

Cada modo PPO utiliza una combinacién Unica de funciones que se explican en las
secciones siguientes.

El modo PPO 4 no es igual que el modo 2 Palabra PPO 4 de datos no ciclicos.

12.3.1 PPO 1 - estructura de asignacion

Datos Funcién Datos Funcion
ENTRADA SALIDA
Palabra 0 Palabra 0
Palabra 1 Modo 2 de datos Palabra 1 Modo 2 de datos
no ciclicos no ciclicos
Palabra 2 (Palabra PPO 4) Palabra 2 (Palabra PPO 4)
Palabra 3 Palabra 3
Palabra de estado del Palabra de control del
Palabra 4 PROFIdrive Palabra 4 PROFIdrive
Palabra 5 Valor real principal Palabra 5 Valor d.e re_ferenma
principal
78 SM-PROFIBUS-DP Guia del usuario
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12.3.2 PPO 2 - estructura de asignacion

Datos Funcion Datos Funcion
ENTRADA SALIDA
Palabra 0 Palabra 0
Palabra 1 Modo 2’dg datos Palabra 1 Modo 2,d9 datos
no ciclicos no ciclicos
Palabra 2 (Palabra PPO 4) Palabra 2 (Palabra PPO 4)
Palabra 3 Palabra 3
Palabra de estado Palabra de control
Palabra 4 del PROFldrive Palabra 4 del PROFldrive
Palabra 5 Valor real principal Palabra 5 Valor d(_a rgferenma
principal
Palabra 6 Palabra 6
Palabra 7 Asignacion configurable Palabra 7 Asignacion con_figurable
por el usuario con por el usuario con
Palabra8 | prmMM.13 a PrMM.16 Palabra8 | prmM.23 a Pr MM.26
Palabra 9 Palabra 9
12.3.3 PPO 3 - estructura de asignacion
Datos Funcién Datos Funcion
ENTRADA SALIDA
Palabra de estado Palabra de control
Palabra 0 del PROFldrive Palabra 0 del PROFldrive
Palabra 1 Valor real principal Palabra 1 Valor d‘.e rgferenma
principal
12.3.4 PPO 4 - estructura de asignacion
Datos Funcién Datos Funcion
ENTRADA SALIDA
Palabra de estado Palabra de control
Palabra 0 del PROFldrive Palabra 0 del PROFldrive
Palabra 1 Valor real principal Palabra 1 Valor d(_a rgferenma
principal
Palabra 2 Palabra 2
Palabra 3 Asignacion configurable Palabra 3 Asignacion con_figurable
por el usuario con por el usuario con
Palabra4 | prmM.12 a PrMM.15 Palabra4 | prmM.22 a Pr MM.25
Palabra 5 Palabra 5
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12.3.5 PPO 5 - estructura de asignacion

Datos Funcion Datos Funcion

ENTRADA SALIDA

Palabra 0 Palabra 0

Palabra 1 Modo 2 de datos Palabra 1 Modo 2 de datos

no ciclicos no ciclicos

Palabra 2 (Palabra PPO 4) Palabra 2 (Palabra PPO 4)

Palabra 3 Palabra 3

paatras | PoitEde e paitras | Pomade et

Palabra 5 Valor real principal Palabra 5 Vanr;ir(iaan?ngrlenma

Palabra 6 Palabra 6

Palabra 7 Palabra 7

Palabra 8 Palabra 8

Palabra 9 Asignacién configurable Palabra 9 Asignacién configurable

por el usuario con por el usuario con

Palabra10 | prmM.13 a Pr MM.19 Palabra 10 | pr MM.23 a Pr MM.29

Palabra 11 Palabra 11

Palabra 12 Palabra 12

Palabra 13 Palabra 13

12.4  Configuracién del perfil
Para configurar el perfil en el modo PPO necesario, deben seguirse las instrucciones
siguientes:

. Ajuste Pr MM.05 en 0 para desactivar el formato de datos normal.

. Ajuste Pr MM.34 en “ON” para activar la compresion de datos.

. Ajuste Pr MM.38 en el nimero de tipo de PPO necesario (1 a 5).

. Segun el tipo de PPO elegido, configure los parametros de asignacién seguin
sea necesario (consulte la Seccion 12.3).

. Ajuste Pr MM.32 en “ON” para reinicializar el SM-PROFIBUS-DP.

. Compruebe que Pr MM.06 tiene un valor distinto de “-3” (consulte la seccion
10 para obtener mas informacion).

. Ejecute una operacion de almacenamiento; para ello, ajuste Pr MM.00 en
1000 y presione el boton de reinicio.

. SM-PROFIBUS-DP Pr MM.32 se restablecera automaticamente en “OFF”.
La reinicializacion causa que el SM-PROFIBUS-DP se desconecte
temporalmente de la red PROFIBUS.

. Es necesario activar la compresién de datos para poder utilizar los modos PPO.

Una vez configurado el perfil PROFIdrive, el parametro de asignacioén correspondiente

mostrara el valor -1y se bloqueara; sélo se podran editar los parametros de asignacion
configurables por el usuario (consulte la Seccién 12.3).

Si el perfil PROFIdrive se configura después de haber configurado los parametros de
asignacion de datos ciclicos, los primeros 2 o 3 parametros de asignacion (segun el
tipo de PPO elegido) se sobrescriben y quedan desbloqueados.
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12,5

Palabra de control del PROFIdrive

=
o o
La palabra de control del PROFIdrive consta de 16 bits de control, algunos de ellos & 3
reservados. g5
o =}
Q
Tabla 12.1 Funciones de los bits de la palabra de control del PROFIdrive @
5
Bit | Valor Funcién Descripcion g
<
Preparado; tension conectada al convertidor (es decir, contactor 8
1 ON principal activado, si esta disponible); el accionamiento entra en el S
estado “encendido inhibicién”. El bus de CC esta cargado; el -
accionamiento se inhibe. &
Q8
0 Apagado (vuelve al estado “no preparado para el encendido”); 2 §:
descenso en rampa a lo largo de la rampa del generador de oS
0 OFF2 funciones de rampa o del limite de tension del bus de CC. 03
Con velocidad = 0 y corriente = 0, la tensién se desconecta; o
contactor principal desactivado (si esté disponible). z8
® O
PRy =]
1 Cond|g|on Todos los comandos de “OFF 2” se cancelan.
operativa e
[=}
1 Tension desconectada; inhibicion de la fase de salida del gﬁ §
accionamiento. Contactor principal sin corriente (si esta o3
0 OFF2 ) : . . > . o2
disponible) y el accionamiento entra en el estado “encendido 2]
inhibicién”: el motor disminuye la marcha por inercia. ]
1 Cond|g|on Todos los comandos de “OFF 3” se cancelan. ® 5
operativa 0=
o <
2 Parada répida: si es necesario, elimine la inhibicion del 2
funcionamiento, con la deceleracion mas rapida posible; con °
0 OFF3 : _ - i . . L 2. g
velocidad = 0 o corriente = 0, el accionamiento se inhibe y entra en S5
el estado “encendido inhibicion”. 28
. . El accionamiento se activa y se acelera hasta el valor de o
1 Funcionamiento . o o §
referencia especificado. 52
Q »
3 El accionamiento se inhibe. El accionamiento disminuye la marcha 83
0 Inhibicion del | por inercia (generador de funciones de rampa a cero o 5
funcionamiento |seguimiento) y entra en el estado “preparado” (consulte el bit 0 de Sy
la palabra de control). a5
ici6 <g
1 Condicién . 28
operativa 53
4 Inhibir generador La salida del generador de funciones de rampa se pone a cero. °
9 El contactor principal permanece activado, el accionamiento no se g
0 de funciones de |_; " -2 : o o
ramoa aisla de la alimentacién y desciende en rampa a lo largo del limite <
P de corriente o del limite de tension del bus de CC. &
2
Activar generador 2
1 de funciones de |--- 2o
rampa 85
S 2a
5 Detener 5 %
0 generador de | Captura del valor de referencia actual en el generador de & o
funciones de |funciones de rampa. I
rampa o
2
1 Activar valor de |Activacion del valor seleccionado en la entrada del generador de g
6 referencia funciones de rampa. H
0 Inhibir valor de |Ajuste en 0 del valor seleccionado en la entrada del generador de Py
referencia funciones de rampa. LT
- — = m a9
Confirmacién del grupo de sefiales en un flanco positivo; el o3
1 Confirmacién |accionamiento esta en estado de “fallo” hasta que éste se elimine ®
7 y, después, entra en el estado “encendido inhibicion”. g)
0 Ningun §
significado °
T
&
@
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12.6

Tabla 12.1 Funciones de los bits de la palabra de control del PROFldrive

Bit | Valor Funcion Descripcion
MOV LENTO 1 Reqwslto prehmmar: fungonamnento actlvadq y vglgr de referenma
1 actual = 0. El accionamiento se acelera lo mas rapido posible
ON } L -
8 hasta el valor de referencia de movimiento lento hacia delante.
El accionamiento frena lo mas rapido posible si “MOV LENTO 1”
0 MOV LENTO 1 estaba ajustado anteriormente en ON, y entra en el estado de
OFF “ . ; ) " : = - -
funcionamiento activado” con velocidad = 0 y corriente = 0.
MOV LENTO 2 Reqwslto prehmmar: fungonamnento actlvadq y vglgr de referenma
1 actual = 0. El accionamiento se acelera lo mas rapido posible
ON } L ) i
9 hasta el valor de referencia de movimiento lento hacia atras.
El accionamiento frena lo mas rapido posible si “MOV LENTO 2”
0 MOV LENTO 2 estaba ajustado anteriormente en ON, y entra en el estado de
OFF “ f . . W : - - -
funcionamiento activado” con velocidad = 0 y corriente = 0.
1 Control de red Control desde Ia red PROFIBUS-DP, los datos (ciclicos) de
10 proceso son validos.
. Los datos de proceso no son validos. Se mantienen los dltimos
0 Sin control o L
valores de datos de proceso validos que se han recibido.
11-
15 0 Reservado

Palabra de estado del PROFIdrive

En la Tabla 12.3 se describe la funcién de cada bit de la palabra de estado del
PROFIdrive.

Tabla 12.2 Funciones de los bits de la palabra de estado del PROFIdrive

Bit | Valor Funcion Descripcion
1 Preparado para el Alimentacién activada, el accionamiento se inhibe.
0 encendido
0 No preparado parael |
encendido
1 1 Preparado Consulte el bit 0 de la palabra de control.
0 No preparado Sin funcién.
5 1 Condicién operativa | Consulte el bit 3 de la palabra de control.
0
Accionamiento defectuoso (y, por tanto, no operativo) y
entra en el estado “encendido inhibicion” después de la
1 Fallo i o
3 confirmacion y que se haya eliminado el fallo. Los
numeros de fallo se indican en el parametro de fallo.
0 Sin fallos -
4 1 No OFF2
0 OFF2 Comando “OFF2” presente.
5 1 No OFF3
0 OFF3 Comando “OFF3” presente.
6 1 Encendido inhibicién | Cierre de nuevo sélo con “OFF1” y después “ON”.
0 No encendido inhibicién | ---
El accionamiento sigue operativo: alarma en el
1 Alarma . S )
7 parametro de servicio, sin confirmar.
0 Sin alarma Alarma no prefijada o que ha vuelto a desaparecer.
8 0 Reservado
1 Control solicitado Se solicita al sistema de automatizaciéon que acepte el
9 control.
0 Funcionamiento local |[El control sélo es posible en el propio dispositivo.
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Tabla 12.2 Funciones de los bits de la palabra de estado del PROFIdrive

5
28
Bit | Valor Funcion Descripcion ‘g g
1 Velocidad o corriente | Valor real = valor comparativo (valor de referencia), § g
10 alcanzada ajustado mediante el nimero de parametro. g
Por debajo de velocidad =)
0 . - - 5
o corriente fijada S
c
115 0 Reservado 8.
g
22
12.7 Valor de referencia principal 55
El valor de referencia principal es la referencia de velocidad definida en el perfil 88
PROFIdrive. ©3
= 0
ze
Este valor se ajusta a escala de manera que de -32768 a +32767 representa de -200% a % §
+200% del bloqueo de velocidad maxima (Pr 1.06). Posteriormente, el valor convertido se )
escribe en el parametro de referencia de velocidad digital del accionamiento (Pr 1.21). T
[=}
58
La férmula empleada para esta conversion es la siguiente:- o %
83
_ Main Setpoint x Max Speed Clamp 2
Pr1.21 = @
16384
>
® o
[23=5
Ejemplo 1: accionamiento en modo de bucle abierto s

Bloqueo de velocidad méaxima del accionamiento (Pr 1.06) = 50 Hz

S021|1010
sojleq

Valor de referencia principal enviado desde el sistema principal al accionamiento = 13107

Resultado: 28
_ 13107 x 50 _ g3
Pr1.21 16384 40.0Hz -
3
S m
Ejemplo 2: accionamiento en modo servo/bucle cerrado s §
Bloqueo de velocidad maxima del accionamiento (Pr 1.06) = 1500 rpm %" s
Valor de referencia principal enviado desde el sistema principal al accionamiento = 10923 o
Q
Resultado: @
10923 x 1500 _ 8
Pr1.21 = 16384 = 1000rpm > 7
v
A
o]
o
g
-
-3
s
oo
© 3
O
2]
o
g
EA
g
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12.8

12.9

Valor real principal
El valor real principal es la referencia de realimentacion de velocidad definida en el
perfil PROFIdrive.

Este valor se ajusta a escala de manera que de -32768 a +32767 representa de -200%
a +200% del bloqueo de velocidad maxima (Pr 1.06). El valor convertido se obtiene a
partir de lo siguiente:

. Pr 2.01 para el funcionamiento del accionamiento en el modo de bucle abierto.

. Pr 3.02 para el funcionamiento del accionamiento en los modos servo o de
bucle cerrado.

La férmula empleada para esta conversion es la siguiente:

SF x 16384

Main Actual Value = m

Donde SF es el parametro de realimentacion de velocidad, es decir, Pr 2.01 o Pr 3.02,
segun el modo de funcionamiento del accionamiento.

Ejemplo 1: accionamiento en modo de bucle abierto
Bloqueo de velocidad méaxima del accionamiento (Pr 1.06) = 50 Hz
Referencia posterior a la rampa del accionamiento (Pr 2.01) = 35 Hz

Resultado:

mav - 39x79384 _ 44469

Ejemplo 2: accionamiento en modo servo/bucle cerrado
Bloqueo de velocidad maxima del accionamiento (Pr 1.06) = 1500 rpm

Valor de referencia principal enviado desde el sistema principal al accionamiento = 10923

Resultado:
1250 x 16384

MAV = —“——5‘0‘6—0—‘——— = 1000rpm

Diagrama de estado del PROFIdrive

Las paginas siguientes contienen el diagrama del equipo de estado y la descripcion de
los distintos estados para las palabras de control y estado del PROFIdrive. En la Figura
12-1 se muestra como se determinan los estados actual, anterior y posterior.

Para obtener informacion detallada sobre las palabras de control y estado del
PROFIdrive, consulte la seccion 12.5 y la seccion 12.6.
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Figura 12-1 Diagrama del equipo de estado del PROFIdrive
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Inhibir Preparado ESTADO: preparado 14 Fallo
8 i i para el para el encendido
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-t
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Salida libre del Generador de funciones de rampa inhibido (b4=1);
generador de funciones e Generador de funciones de rampa detenido (b5=0);
de rampa (b4=1) Valor de referencia inhibido (b6=0)
>
Detener generador A, ~ Valor e referoncia
de funciones de de
" X MOV LENTO para el
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sallda activada 20| en marcha, Valor de referencia
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) controlador de
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funciones de rampa (b5=1) e VIOV LENTO 1 0

MOV LENTO 2 OFF (b8 0 b9=0)
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-
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—— -
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Tabla 12.3 Estados de control del equipo de estado del PROFIdrive en detalle

Actualizacion de la

funciones de rampa

ajustados en 1

Estado Nombre palabra de control Otras acciones
(Pr 6.42)
Tension
0 desconectada | \° -
1 No preparadg para |\, -
el encendido
Preparado para el AUTO ajustado en 1
2 P P Todos los demas bits se Pr 6.43 ajustado en 1
encendido
ponen a 0
ACTIVACION, MARCHA Leer y almacenar en caché Pr 1.06 para
3 Preparado LENTA y MARCHA se y : -06 P
los calculos de referencia de velocidad
ponen a 0
Seleccionar el modo DETENER
RAMPA (Ajustar Pr 6.01=1)
i Ajustar la referencia 1 prefijada en 0
Activar ACTIVACION ajustado en 1 | (Ajustar Pr 1.21=0)
4 funcionamiento MARCHA LENTA 'y Seleccionar referencia prefijada
MARCHA se ponen a 0 (Ajustar Pr 1.14=3)
Seleccionar referencia 1 prefijada
(Ajustar Pr 1.15=1)
Desactivar rampas (Ajustar Pr 2.02=0)
Salida activada del " Ajustar la referencia 1 prefijada en 0
5 generador de ACTIVACION y MARCHA (Ajustar Pr 1.21=0)

Activar rampas (Ajustar Pr 2.02=1)

MARCHA se ponen a 0

Aceleracion Ajustar la referencia 1 prefijada en 0
6 activada del ACTIVACION y MARCHA | (Ajustar Pr 1.21=0)
generador de ajustados en 1 Ajustar retencién de rampa
funciones de rampa (Ajustar Pr 2.03=1)
) Convertir VALOR DE REFERENCIA
. ACTIVACION y MARCHA |ACTUAL en Hz o rpm y ajustar Pr 1.21
7 Estado operativo | _. . - )
ajustados en 1 Liberar retencion de rampa (Ajustar
Pr2.03 =0)
Inhibir ACTIVACION, MARCHA .
. . i Seleccionar el modo DETENER
8 funC|on§1m|ento LENTA y MARCHA se RAMPA (Ajustar Pr 6.01=1)
activo ponena0
OFF 1-fase | ACTIVACION ajustado en 1| g 0 ionar el modo DETENER
9 activa 1 MARCHA LENTA y RAMPA (Ajustar Pr 6.01=1)
MARCHA se ponen a 0 '
10 OFF 1-fase |\ TIVACION se pone a 0
activa 2
. Seleccionar el modo INERCIA
11 OFF 2 activo ACTIVACION se pone a 0 (Ajustar Pr 6.01=0)
OFF 3 - fase ACTIVACION ajustado en 1 | Seleccionar el modo RAMPA CON
12 activa 1 MARCHA LENTA 'y INYECCION DE CC (Ajustar Pr
MARCHA se ponen a 0 6.01=2)
13 OFF 3 - fase ACTIVACION se pone a 0
activa 2
Seleccionar el modo DETENER
14 Fallo MARCHA LENTA y RAMPA (Ajustar Pr 6.01=1)

Ajustar REINICIO en 1 cuando el bit
CONFIRMACION esté ajustado en 1
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Tabla 12.3 Estados de control del equipo de estado del PROFIdrive en detalle

g8
Actualizacién de la e g
Estado Nombre palabra de control Otras acciones g S
(Pr 6.42) “a
15 Encendido 1y, z
inhibicion g
MARCHA LENTA y 8
Accionamiento MARCHA ajustados en 1 g
on marcha ADELANTE/ATRAS se N -
20 o y ajusta en 1 si MOV LENTO 3a
movimiento lento . o8
activo 2 (b9) esta ajustadoen 1y o5
se pone a 0 si MOV LENTO g §:
1 (b8) esta ajustado en 1 —
Control de pausa |MARCHA LENTA, 22
21 en movimiento  [ADELANTE/ATRAS y - g 2
lento MARCHA se ponen a 0 8 g
3
[=}
=R
o=
23
-
]
>
oo
02
°3
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13

Referencia rapida

13.1 Referencia completa de los parametros
En la Tabla 13.1 se muestran todos los parametros de configuracion del SM-
PROFIBUS-DP necesarios para configurar el médulo.
Tabla 13.1 SM-PROFIBUS-DP Referencia de parametros del
Menu Valor por Referencia Descripcion
defecto
PrMm.o1 | . | Seccidn102en in 4o hsquio,
la pagina 59
Pr MM.02 - Seccié,m‘10.3 €N | Versisn principal de firmware.
la pagina 59
Pr MM.03 o |SeccionS3enta o icion de nodo.
pagina 25
Pr MM.04 -——- Seccipq S4enla Velocidad de transferencia de datos.
pagina 25
Pr MM.05 4 Secci’ér? 7-2enla Formato de datos.
pagina 30
Pr MM.06 - Seccic?n_1 0.7 en Estado operativo.
la pagina 60
Seccion 11.1en | - i -
Pr MM.07 200 la pagina 65 Tiempo limite de desconexién por pérdida de red.
Pr MM.08 Big (0) Sec<2|c,>n‘11 3en Seleccionar formato de orden de bytes.
la pagina 66
PrMM.09 | OFF (0) Secmc‘)n'ﬂ 7 en Activar asignacion directa de datos.
la pagina 70
Pr MM.10 1040 Asignacion 0 de datos ciclicos ENTRADA.
Pr MM.11 201 Asignacioén 1 de datos ciclicos ENTRADA.
Pr MM.12 0 Asignacion 2 de datos ciclicos ENTRADA.
Pr MM.13 0 Asignacion 3 de datos ciclicos ENTRADA.
Pr MM.14 0 Seccién 7.2 enla | Asignacion 4 de datos ciclicos ENTRADA.
PrMM.15 0 pagina 30 [Asignacion 5 de datos ciclicos ENTRADA.
Pr MM.16 0 Asignacioén 6 de datos ciclicos ENTRADA.
Pr MM.17 0 Asignacioén 7 de datos ciclicos ENTRADA.
Pr MM.18 0 Asignacioén 8 de datos ciclicos ENTRADA.
Pr MM.19 0 Asignacioén 9 de datos ciclicos ENTRADA.
Pr MM.20 642 Asignacion 0 de datos ciclicos SALIDA.
Pr MM.21 121 Asignacion 1 de datos ciclicos SALIDA.
Pr MM.22 0 Asignacién 2 de datos ciclicos SALIDA.
Pr MM.23 0 Asignacioén 3 de datos ciclicos SALIDA.
Pr MM.24 0 Seccion 7.2 en la | Asignacion 4 de datos ciclicos SALIDA.
Pr MM.25 0 pagina 30 [Asignacion 5 de datos ciclicos SALIDA.
Pr MM.26 0 Asignacién 6 de datos ciclicos SALIDA.
Pr MM.27 0 Asignacion 7 de datos ciclicos SALIDA.
Pr MM.28 0 Asignacion 8 de datos ciclicos SALIDA.
Pr MM.29 0 Asignacién 9 de datos ciclicos SALIDA.
Pr MM.30 0 Seccic:>n‘11 .9 en |Restablecer valores por defecto del SM-PROFIBUS-
la pagina 72 |DP.
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Tabla 13.1 SM-PROFIBUS-DP Referencia de parametros del

E
83
«Q
Menu Valor por Referencia Descripcion 58
defecto g&g
o
Seccion 11.10en ) g
Pr MM.31 0 P Almacenar en la memoria Flash del SM-PROFIBUS-DP.
la pagina 73 5
Seccion 5.7 en la | Reinicializar el SM-PROFIBUS-DP. Se vuelve g
Pr MM.32 0 A o . A 5
pagina 27 automaticamente a 0 después de la reinicializacion. g
Pr MM.33 0 Seccion 11.11 en |Restaurar configuracion anterior almacenada en la E)
’ la pagina 73 | memoria Flash del SM-PROFIBUS-DP FLASH. 35
o2
T D
Pr MM.34 0 Seccpn‘ﬂ 5en Activar compresion de datos ciclicos. § 9
la pagina 67 g 2
.7 e
Pr MM.35 - Secmo,n .10'11 e | Numero de serie. 5
la pagina 64 2a
;O
Pr MM.36 0 2a
---- Reservado. 8o
Pr MM.37 0 >
v 0
Pr MM.38 0 Seccién 12.4 en PPO seleccionado. _3
la pagina 80 38
S
Pr MM.39 5 Seccién 11.8 en | Palabras de datos ciclicos ENTRADA. ?v,’% %
Pr MM.40 5 la pagina 71 [Palabras de datos ciclicos SALIDA. 5
Pr MM.41 0 >
Pr MM.42 0 gg
o<
Pr MM.43 0 a
Pr MM.44 0 gy
-— Reservado. 23
Pr MM.45 0 § )
Pr MM.46 0
a g
Pr MM.47 0 eg
Pr MM.438 0 %3
Seccién 10.8 en . ” Q
Pr MM.49 - la pagina 61 Estado de asignacion. % 3
oo
Seccién 10.10 - < g
Pr MM.50 - en la pagina 64 SM-PROFIBUS-DP Cédigos de error del. % i
— o @
Pr MM.51 - SeCCI(?n.1O'3 €N | Version secundaria de firmware. °
la pagina 59 o
g
=1
3
(_";.
&
QM
® O
a >
28
0
by
ov
mno
a2
54
o
o
(]
il
3
o
@
o
8
EA
g
8

SM-PROFIBUS-DP Guia del usuario
www.controltechniques.com

Edicion: 7

89




Tabla 13.2 SM-PROFIBUS-DP Referencia de parametros virtuales del

Parametro Valor por Referencia | Descripcion
defecto
Pr 61.01 - - Acceso directo del parametro 1.00.
Pr 61.20* - - Realimentacién de posicion en vueltas y rumbo.
Pr 61.21* - - Realimentacién de posicion exacta y en vueltas.
Seccion
Pr61.35 - 10.11 enla | Numero de serie.
pagina 64
Pr 61.40* 0 Activador de tareas EVENT de SM-Applications (ranura inferior).
Pr61.41% 0 113?20'(”; Activador de tareas EVENT de SM-Applications (ranura 1).
14enla
Pr 61.42* 0 pagina 76 Activador de tareas EVENT de SM-Applications (ranura 2)*.
Pr 61.43* 0 Activador de tareas EVENT de SM-Applications (ranura 3)*.
Seccion . ) - C
Pr 61.50 0 83enla I?a_rametro de asignacion de datos no ciclicos de Palabra
. unica de CT (modo 1).
pagina 36
Seccion . . ” o
Pr61.51 0 85enla Parametro de asignacion de datos no ciclicos de Palabra
P PPO 4 (modo 2).
pagina 46

* Sélo aplicable al Unidrive-SP.

NOTA Algunas versiones de firmware para accionamientos ocultan los parametros reservados
0 que no se utilizan.
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14 Glosario

pepunbas
ap UoIoBWLIOMU|

Apantallado: conexion que proporciona mayor inmunidad contra el ruido en un cable

5
de red. El
Q
g
Archivo GSD: archivo que define las propiedades de un nodo. Este archivo contiene g
informacién que describe las funciones disponibles en el dispositivo. 23
Asignacion: proceso que permite vincular valores de PROFIBUS a parametros dentro 5 §:
del accionamiento. >
o3
g2
Asignacion de bloques: método para asignar un rango de parametros consecutivos % g
utilizando unicamente dos parametros ascendentes. Por tanto, con dos parametros )
de asignacion pueden realizarse hasta 32 asignaciones consecutivas. Para obtener o
. . .y v . . . o
mas informacion, consulte la seccion 11.14 Unidrive SP: activador de tareas EVENT en 5 g
. . L. o
SM-Applications en la pagina 76. o3
a8
g
Asignacion directa de datos: los datos se envian directamente a los parametros de e
asignacion del accionamiento en lugar de que los parametros redireccionen los datos a o3
. =
otro parametro. EE
12

Bit: digito binario que puede tener el valor 1 0 0.

S021|1010
sojleq

Byte: conjunto de 8 digitos binarios que juntos almacenan un valor. Puede ser con

. R o §
signo o sin signo. g5
@3
CAPTURA: método para evitar que se envien cambios del estado de entrada al sis}ema g
principal, hasta que se envie una sefial CAPTURA. Se utiliza junto con LIBERACION. % ;E
< g
Coherencia: describe como se transmiten los datos entre nodos en la red. Si los datos % g
son coherentes, entonces se transmiten de un nodo a otro como una sola entidad. De )
esta manera, se evita que se produzcan dafios en los datos cuando se transmiten o 9
reciben multiples bytes de forma individual. E}
Compresion: por defecto, el SM-PROFIBUS-DP transmite los valores como 32 bits en 8
la red. Mediante la compresion, se puede reducir el nimero de bits transmitidos al g I
enviar valores de 16 bits (0 menos) en la red a 16 bits (los valores de 32 bits se g §
transmiten como tales). Esto tiene la ventaja de reducir la cantidad de traficoenlared y g 2
permitir la asignaciéon de mas parametros en el SM-PROFIBUS-DP. 3
oD
Conexion a tierra: describe las conexiones de apantallado o seguridad eléctrica del ;En 5
maédulo. 3
3
Controlador de secuencia: método que permite determinar si un sistema de %‘é g
comunicacioén esta en perfecto estado. un esquema tipico de controlador de ® §

secuencia utiliza un sistema de establecimiento de enlace para comprobar que tanto
el sistema principal como el sistema secundario participan en la comunicacion.

(2]
o
3
2
=
)

Conversion: proceso de cambiar entre tamafios de datos sin cambiar el valor
representado; por ejemplo, de 16 a 32 bits.
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Datos ciclicos: valores que se envian a intervalos regulares o ciclicos por la red.
Un uso tipico de datos ciclicos seria la transmisién de una referencia de velocidad o
una palabra de control.

Datos ENTRADA: datos que se devuelven desde un dispositivo secundario al
dispositivo principal PROFIBUS.

Datos no ciclicos: datos que el sistema principal solicita o envia, segun sea necesario.
No se envian de forma periédica y generalmente permiten el acceso a cualquier
parametro. Esto resulta util para tareas de configuraciéon o cambios puntuales.

Desconexién por pérdida de red: método para determinar cuando un nodo ha
perdido el contacto con el sistema principal.

DESINCRONIZACION: se utiliza para restablecer el funcionamiento normal de las
salidas en un sistema secundario tras un comando SINCRONIZACION.

Direccion: identificacion de red Unica que se proporciona a un dispositivo conectado
en red para permitir la comunicacion en la red. Cuando el dispositivo envia o recibe
datos, la direccion permite determinar el origen y el destino del mensaje.

Dispositivo: equipo conectado a una red; puede ser cualquier tipo de equipo, por
ejemplo, un repetidor, un concentrador, un sistema principal o un sistema secundario.

DPV 0, 1, 2: describe la version de PROFIBUS-DP utilizada.

Formato de datos: determina la cantidad y funcién de los datos enviados y recibidos
por la red.

Formato de orden de bytes: cuando un valor utiliza mas de 8 bits para representar su
valor, es necesario enviarlo en conjuntos de 8 bits (bytes) por la red. Este formato
determina el orden de transmision de los bytes que constituyen el valor completo.
Grupos: los grupos se utilizan con los comandos SINCRONIZACION y CAPTURA.

Un grupo define qué nodos responden a un comando SINCRONIZACION o CAPTURA
concreto.

ID de respuesta: cédigo de respuesta del mensaje recibido cuando se utiliza la
comunicacién mediante el modo no ciclico Palabra PPO 4.

ID de tarea: codigo que describe la finalidad de un mensaje cuando se utiliza la
comunicacién mediante el modo no ciclico Palabra PPO 4.

LIBERACION: se utiliza para restablecer el funcionamiento normal de las entradas en
un sistema secundario tras un comando CAPTURA.

Modo 1 no ciclico: método de envio de datos no ciclicos con una sola palabra.
Modo 2 no ciclico: método de envio de datos no ciclicos con 4 palabras.

Modo no ciclico Palabra PPO 4: consulte Modo 2 no ciclico en esta seccion. Es
distinto del modo PPO 4.
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Modo no ciclico Palabra tnica de CT: consulte Modo 1 no ciclico en esta seccién.

- , . , . €3

Modos PPO: distintos modos operativos que incluye el perfil PROFIdrive. EI modo 38

PPO 4 no es igual que el modo 2 Palabra PPO 4 de datos no ciclicos. a §
Nodo: dispositivo en la red. Puede ser un dispositivo (por ejemplo, un accionamiento) o g
parte de la red (por ejemplo, un repetidor). &
o
=]

Palabra: conjunto de 16 digitos binarios. -

o2

Q Q

g

Palabra de control: conjunto de digitos binarios que sirven para controlar el 5 §;

accionamiento. Entre las funciones se encuentran normalmente controles de direccion, -

controles de marcha y otras funciones similares. % g.

o

o Q.

Palabra de estado: valor que indica el estado del accionamiento. Cada bit de la ¥ S

palabra tiene un significado concreto. 3
58

Palabra doble: palabra de 32 bits, que puede ser con signo o sin signo. § §
@ 3

g

Palabra larga: palabra de datos de 32 bits, que puede ser con signo o sin signo. ;
[o¥s1

Perfil PROFIdrive: método normalizado para controlar accionamientos, independiente S 5

del fabricante.

S021|1010
sojleq

Segmento: parte de la red con independencia eléctrica. Cada segmento debe tener una
terminacion correcta para garantizar un funcionamiento fiable. Debido a las limitaciones

o U
eléctricas, el nUmero maximo de dispositivos en un segmento esta limitado a 32. g %
%3
SINCRONIZACION: método que evita que el sistema secundario active cambios en el 3
estado de salida hasta que se envie una sefial SINCRONIZACION. Se utiliza junto con g ;E
DESINCRONIZACION. fg
g8
Sistema principal: dispositivo controlador de la red. Incluye generalmente funciones s
de programacion. 9
Q
3.
Sistema secundario: dispositivo de la red PROFIBUS, por ejemplo, un accionamiento 2
o un sensor. Un dispositivo secundario respondera Unicamente a los mensajes @
procedentes de un dispositivo principal. g %"
Tarea Event: forma especial de utilizar un mensaje o cambio de estado para activar g 3
una rutina de software. o
2
Telegrama: mensaje utilizado en el modo 1 de comunicacion de datos no ciclicos. Este g2
término también se refiere a veces a un mensaje genérico de la red. 5
58
Terminacién: se utiliza en ambos extremos de un segmento de red para evitar reflejos T“gl 3
y reducir el ruido. En PROFIBUS, una red de resistencias proporciona la terminacion. ® §

Valor de referencia principal: valor utilizado para determinar la velocidad del
accionamiento cuando se utiliza el perfil PROFIdrive.

oueso|n

=3
=3
o]
@
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Valor real principal: proporciona informacion sobre la velocidad de funcionamiento del
accionamiento cuando se utiliza el perfil PROFIdrive.

Velocidad de barrido: consulte Velocidad de interrogacion en esta seccion.

Velocidad de interrogacion: velocidad a la que se envian y reciben los datos ciclicos
en lared.

Velocidad de transferencia de datos: determina la velocidad de comunicacién de la
red; cuanto mayor sea el valor, mas datos se pueden enviar por la red en el mismo
periodo de tiempo.
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CoNfOrMIAd ......coeiieiiiiiie e 12
[T 1 (=1 o €3OO P RPN 3
Copia de SegUIdad ........ccc.eiiiiiiiiiieie e 73
CUMPHMIENTO ..o 7

D
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Desactivacion de asignaciones ............ccceceeevieiieiieenii e 34
Desactivaciéon de canales de datos ciclicos .....

Desconexion por pérdida de red ...
DescripCion ........cccveeeeveenieeninen.
Descripcion de 10s terminales ..o
DESINCRONIZACION ..o
Diagnosticos ........cooevvcvieiiiiieeieee,
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Diagrama de flujo de diagnéstico .....
DirecCion de NOAO .......ooiiiiiiiiie ettt
Dos médulos SM-ApPPlICAtioNS ........cceeiiieiiiiiiieieeee e

E

EITOT e e 61
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ESPECIfiCaCIONES ......ooiuiiiiiiiiieiee e
Estado de asignacion
EStado Operativo ........ocooieiiiiiiie e
ESHMUIOS ...
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Evitar la asignacion de bloQUES .............cceiiiiiiniiiiiie e 70

F

Formato de datos .........coooiiiiiiiii i 25, 60
Formato de orden de bytes ........ooceiiiiii i 66
FOMMALOS ..ot 30
Formatos de datos personalizados ..
Freno dindamico activo .........ccccceeeviieeiieeeicien, ...56
Funcionamiento a velocidad minima 0 Menor ..........cccccceeeieeiiieesieees 56

G
Glosario ............
GSD, archivos

|

ID de respuesta, codigos .. .48
ID de tarea, cOdigos ......cccceeviueereiiiieninns .47
Identificacion del médulo de resolucion ............ccccveeeiciieeeiiie e 12
INfOrmacion general ...........ocioiiiiiie e 2
Instalacion €IECLHCA ..........ooviiiiiiiiee e 17

L
LIBERACION ...ttt ettt 66
Limite de intensidad ............c.oooeiiiiii s 56
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Modos de datos no ciclicos
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P
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Por encima de velocidad fijada ..........ccoeeiiiiiiiiii 56
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PPO, fIPOS ittt e e 78
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Problemas .........c........... .57
Procedimientos iniciales ............ .23
PROFIdrive, diagrama de estado ...........ccocoeiiiiiieiiiiiii e 84
PROFIdrive, palabra de control ............cccoocuiieiiiii i 81
PROFIdrive, palabra de estado ..........ccccooiiiiiiiiiie e 82
R

Referencia de pardmetros ........c.ccccvveeciiieiiiie s 88
Referencia de parametros virtuales .... ...90
Referencia rapida ........c..ccccoeeeieenen. ...88
Regeneracion ......... ...56
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